ACS 600 Guia de Inicializacéo

Este manual inclui: Conversores de Frequéncia ACS 600

* Inicializagdo do ACS 600 pelo Painel equipados com Programa de Aplicacdo Standard 5.x
de Controlo

 Primeiro arranque do motor

« Verificacdo da direccdo de rotagéo

* Inicializacao através de uma entrada
digital

 Controlo de velocidade pelo Painel de
Controlo e através de uma entrada
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Este Guia descreve o procedimento basico de inicializacéo
do conversor de frequéncia ACS 600 equipado com o
Programa de Aplicacdo Standard 5.x.

Veja o Manual Firmware do Programa de Aplicagéo Standard
5.x do ACS 600 para mais informacdes sobre

» a utilizacdo do Painel de Controlo,
» as ligacBes de controlo,
* 0S parametros,

* analise de falhas.
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Guia de Inicializacdo

PROCEDIMENTO DE INICIALIZACAO

O procedimento de inicializacdo deve ser realizado apenas por um electricista
A gualificado.

As instrucdes de seguranca devem ser cumpridas durante o procedimento de
inicializacdo. Consulte o devido manual de hardware sobre as instrucdes de
seguranga.

O ACx 600 né&o deve ser ligado mais de cinco vezes em dez minutos de modo a evitar
um sobreaquecimento da resisténcia de carga (ndo ha limitacdes para o ACS 600
MultiDrive e para o0 ACx 607 unidades -0760-3, -0930-5, -0900-6 ou superiores).

O | Verifique a instalagdo antes do procedimento de inicializa¢cdo. Consulte a lista de verificagédo
da instalagdo no devido manual de hardware/instalacao.

O | Verifigue se a colocagédo em funcionamento do motor n&o provoca nenhum perigo.

Recomenda-se o desacoplamento de carga quando se proceder ao primeiro arranque do
motor se existir o risco de danificar o equipamento acoplado no caso de direc¢do de rotacéo
incorrecta do motor.

O |Aplique a energia darede. O Painel de Controlo regista
primeiro os dados de identificagdo do painel ...

... depois o Ecra de Identificacdo do accionamento...

...e apos alguns segundos o Painel de Controlo regista
automaticamente o Ecra dos Sinais Actuais.

Pode-se iniciar a parametrizacao do conversor de
frequéncia.
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Guia de Inicializagcdo

PROCEDIMENTO DE INICIALIZACAO

O | Seleccione oidioma . O procedimento geral de definicdo
de parametros é apresentado a seguir.

Procedimento geral de definicdo de parametros:

* Prima PAR para seleccionar o modo de parametros.

« Prima @ ou ® para percorrer os Grupos de
Parametros (10 a 99).

+ Prima (® ou & para percorrer os parametros dentro do

Grupo de Parametros.

» Seleccione um novo valor com ENTER (o valor do
parametros fica entre paréntesis) e () ou & .
(Alteracéo rapida com @ ou &® )

» Prima ENTER para aceitar o novo valor (os paréntesis
desaparecem).

O | Seleccione a Macro de Aplicagdo. O procedimento geral
de definicdo de parametros é apresentado acima.

O valor pré-definido FABRICA adequa-se a maioria dos casos. Existe
uma descri¢do detalhada das Macros de Aplicagdo no Manual

Firmware.

O |Seleccione o modo de controlo do motor. O
procedimento geral de definicdo de parametros é
apresentado acima.

DTC adequa-se & maioria dos casos. Recomenda-se 0 modo de

controlo ESCALAR

» para aplicagao multimotor quando o niumero de motores ligados ao
ACS 600 é variavel.

» quando a corrente nominal do motor é inferior a 1/6 da corrente
nominal do inversor.

» quando o inversor é utilizado para testes sem nenhum motor ligado.
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Guia de Inicializacdo

PROCEDIMENTO DE INICIALIZACAO

Introduza os dados do motor que estdo na chapa de
caracteristicas do motor

( N
© ABB Motors C€ ©
3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 | =
| No
[Ins.cl. F IP 55
v Hz [kW [ vmin [ A Jcos PlianN[tE/s
690Y |50 |30 [1475 [ 325 [0.83
400D |50 [ 30 [1475 [ 56 [0.83
660Y |50 |30 [1470 | 34 [0.83 380V
380 D 50 30 1470 59 0.83— Tensao
415D | 50 | 30 |1475 | 54 |0.83 da Rede

440D 60 35 [1770 | 59 0.83 |
Cat. no 3GAA 202 001 - ADA

6312/C3 48 6210/C3 [ 180 kg

Q(i} IEC 34-1 {4:9)

Nota: Introduza os dados do motor exactamente como
estdo na chapa de caracteristicas do motor. Por exemplo,
se a velocidade nominal do motor for 1440 rpm na chapa
de caracteristicas, a definicdo do valor do Parametro 99.08
ROTACAO NOM MOTOR como 1500 rpm resulta num
funcionamento errado do conversor de frequéncia.

O | Tensdo nominal. O procedimento geral de definicdo de
parametros é apresentado na Pagina 2.

Gama permitida: 1/2 - Uy ... 2 - Uy do ACS 600. (Uy refere-se a tensdo
mais alta de cada gama de tensdo nominal: 415 VAC para unidades de
400 VAC, 500 VAC para unidades de 500 VAC e 690 VAC para unidades
de 600 VAC.)

O | Corrente nominal. O procedimento geral de definicdo de
parametros é apresentado na Pagina 2.

Gama permitida: 1/6 - lpq ... 2 - lnq do ACS 600

O | Frequéncia nominal. O procedimento geral de definicdo de
parametros € apresentado na Pagina 2.

Gama: 8 ... 300 Hz
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Guia de Inicializagcdo

PROCEDIMENTO DE INICIALIZACAO

O | Rotacdo nominal. O procedimento geral de definicdo de
parametros € apresentado na Pagina 2.

Gama: 1 ... 18000 rpm

O | Poténcia nominal. O procedimento geral de definicdo de
parametros € apresentado na Pagina 2.

Gama: 0... 9000 kW

Quando os dados do motor tiverem sido introduzidos,
aparece um alarme. Este indica que os parametros do
motor foram introduzidos e que o ACS 600 esta pronto
para iniciar a identificacdo do motor (magnetizagéo de
identificacdo ou execucédo de identificacdo).

O | Seleccione a identificacdo do motor. O procedimento geral
de definicdo de parametros é apresentado na Pagina 2.

O valor pré-definido NAO adequa-se & maior parte das aplicacdes. E
aplicado neste procedimento béasico de inicializagdo.

Deve-se, em vez disso, seleccionar Executar ID (STANDARD ou
REDUZIDO) se:

» O ponto de funcionamento for préximo da velocidade zero.

» For necessario o funcionamento na gama de binario acima do binario
nominal do motor dentro de uma gama alargada de rotacéo e sem
qualquer encoder (i.e. sem nenhum feedback de rotacdo medida).

Veja 0 Manual Firmware sobre o procedimento Executar ID.

O |Prima atecla LOC/REM para mudar para controlo local (L
gque aparece na primeira linha).

Prima & para comecar a magnetizagéo. O motor é
magnetizado na velocidade zero durante 20 a 60 s.

Aparecem dois alarmes:

« O alarme superior aparece enquanto se faz a
magnetizacao.

« O alarme inferior aparece depois da magnetizacao estar

completa.
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Guia de Inicializacdo

PROCEDIMENTO DE INICIALIZACAO

O | Verifique a direccao de rotacdo do motor.

* Prima ACT para que a linha de estado fique visivel.

» Aumenta a referéncia de velocidade de zero até um valor

pequeno premindo REF e depois &) ou ® (@ ou ®).
« Prima © (START) para ligar o motor.

 Verifigue se o motor esta a funcionar na direcgéo
desejada.

« Pare o motor premindo @ .

Para mudar a direc¢do de rotagdo do motor:

« Desligue a poténcia da rede do ACx 600 e espere 5 minutos para 0s
condensadores do circuito intermédio descarregarem. Meca a tensao
entre cada terminal de entrada (U1, V1 e W1) e a terra com um
multimetro para se certificar que o conversor de frequéncia esta
descarregado.

« Troque a posicéo de dois condutores de fase do cabo do motor nos
terminais do motor ou na caixa de ligagdo do motor.

< \Verifique o seu trabalho aplicando a poténcia da rede e repetindo o
teste conforme descrito anteriormente.

direccéo
directa

direccéo
inversa

O |Defina a velocidade minima. O procedimento geral de
definicdo de parametros é apresentado na Pagina 2.

O | Defina a velocidade méxima. O procedimento geral de
definicdo de parametros é apresentado na Pagina 2.

O |Defina o tempo de aceleracdo 1. O procedimento geral de
definicdo de parametros é apresentado na Pagina 2.

Nota: Verifique também o tempo de aceleracéo 2, se forem
utilizados dois tempos de aceleracéo na aplicagéo.

O | Defina o tempo de desaceleracdo 1. O procedimento geral
de definicdo de parametros é apresentado na Pagina 2.

Nota: Defina também o tempo de desaceleracéo 2, se
forem utilizados dois tempos de desaceleragédo na

aplicacao.
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Guia de Inicializagcdo

PROCEDIMENTO DE INICIALIZACAO

Por defeito, o sinal iniciar/parar externo é lido na entrada Vélido se a macro de fabrica

digital ED1, e a referéncia de velocidade externa na estiver seleccionada. Veja o
entrada anal6gica EAL. Parametro 99.02 MACRO
APLICACAO.

Iniciar por uma entrada digital:

» Prima a tecla LOC/REM para mudar para controlo
externo (nenhum L visivel na primeira linha do ecra do
painel).

» Ligue a entrada digital ED1.

O motor arranca. O motor é acelerado até uma velocidade
determinada pelo nivel de tenséo da entrada analogica
EAL.

Paragem em controlo local: Prima @ .

Paragem em controlo externo: Desligue a entrada digital Valido se a macro de fabrica
ED1. estiver seleccionada. Veja o
Parametro 99.02 MACRO
APLICACAO.

Prima a tecla LOC/REM para mudar entre controlo local e
controlo externo.
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