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Instrucdes de seguranca

Conteudo deste capitulo

Este capitulo contém as instru¢des de seguranca que devem ser seguidas na instalagéo,
operagdo e manutencgdo do conversor. Seu descumprimento pode causar lesdes fisicas
ou morte, ou podem ocorrer danos no conversor, no motor ou no equipamento de
acionamento. Leia as instru¢des de seguranc¢a antes de operar com a unidade.

Produtos aos quais este capitulo se aplica

Este capitulo se aplica aos produtos ACS800-01/U1, ACS800-11/U11, ACS800-02/U2 e
ACS800-04/04M/U4 com quadros nos tamanhos R7 e R8.

Uso das adverténcias e notas

Ha dois tipos de instru¢des de seguranca neste manual: adverténcias e notas. As
adverténcias avisam a respeito de condi¢cbes que podem resultar em lesGes graves ou
morte e/ou danos ao equipamento. Também ensinam como evitar o perigo. As notas
chamam a atencdo para condi¢des ou fatos particulares ou fornecem informacdes
acerca de um topico. Os simbolos de adverténcia sdo usados da seguinte forma:

Adverténcia de Tensao Perigosa adverte sobre alta tensdo que pode causar
lesdes fisicas e/ou danos ao equipamento.

eletricidade, que podem resultar em les@es fisicas e/ou danos ao equipamento.

Adverténcia de Descarga Eletrostatica avisa sobre descargas eletrostaticas
‘ \ gue podem causar danos ao equipamento.

c Adverténcias Gerais avisam sobre condicdes diferentes das causadas pela
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Tarefas de instalacdo e manutencéo

Estas adverténcias dirigem-se a todos que trabalham com o conversor, 0 motor ou o
cabo do motor.

ADVERTENCIA!O descumprimento das instrucdes a seguir pode causar lesdes
fisicas ou morte, ou entdo danos ao equipamento:

Apenas eletricistas qualificados tém permissao de instalar e realizar
manutengdo no conversor.

Nunca trabalhe com o conversor, 0 motor ou o cabo do motor quando a alimentacdo
principal estiver conectada. Apds desconectar a alimentacao de entrada, espere sempre

5 minutos para deixar que os capacitores do circuito intermediario se descarreguem

antes de comecar a trabalhar com o conversor de freqtiéncia, 0 motor ou o cabo do motor.

Com um multimetro (impedancia minima de 1 Mohm), verifique sempre se:

1. atensao entre as fases de entrada do conversor U1, V1 e W1 e o quadro esta proxima de
oV.

2. a tensdo entre os terminais UDC+ e UDC- e o0 quadro esta proxima de 0 V.

N&o manipule os cabos de controle quando o conversor ou os circuitos de controle externo
esteja recebendo alimentac&o. Os circuitos de controle com alimentacdo externa podem
gerar tensdes perigosas no interior do conversor, mesmo quando a alimentacao principal
dentro do conversor estiver desconectada.

Nao realize testes de isolamento ou resisténcia no conversor e em seus modulos.

Ao reconectar o cabo do motor, verifique sempre se a ordem das fases esta correta.

Nota:

Os terminais do cabo do motor no conversor ficam em nivel perigoso de tenséo quando a

alimentacdo de entrada esta conectada, independente do fato do motor estar funcionando
ou nao.

Os terminais de controle de freio (terminais UDC+, UDC-, R+ e R-) conduzem uma
tensdo DC perigosa (mais de 500V).

Dependendo do cabeamento externo, pode haver tensdes perigosas (115 V, 220 V ou
230 V) nos terminais das saidas de rele RO1 a RO3.

ACS800-02 com extensdo de gabinete: O interruptor principal da porta do gabinete nao
elimina a tenséo das barras de distribuicéo de entrada do conversor. Antes de manipular o
conversor, isole todo o conjunto do conversor da alimentacao.

A funcado Prevencdao de Inicio de Funcionamento Inesperado nado elimina a tenséo nos
circuitos principal e auxiliar.
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Aterramento

A

Estas instrucdes destinam-se a todos os responsaveis pelo aterramento do conversor.

ADVERTENCIA!O descumprimento das instrucdes a seguir pode causar lesdes fisicas
ou morte, um aumento da interferéncia eletromagnética ou danos ao equipamento:

Aterre o conversor, 0 motor e 0 equipamento adjacente para garantir a seguranga
do pessoal em quaisquer circunstancias e para reduzir as emissoes e absorcoes
eletromagnéticas.

Certifique-se de que os condutores de aterramento possuam os tamanhos
adequados requeridos pelas regulamentacdes de seguranca.

Em uma instalagdo com conversores multiplos, faca conexdes de aterramento
separadas para cada conversor (PE).

ACS800-01, ACS800-11: Nas instalac6es cumpridoras das normas da diretiva CE
européia e em outras instalagdes nas quais as emissdes EMC devam ser
minimizadas, faca uma conex&o terra de alta freqiiéncia a 360° das entradas dos
cabos a fim de suprimir as perturbag6es eletromagnéticas. Faga também uma
conexdao terra (PE) para as malhas de blindagem dos cabos a fim de cumprir as
normas de seguranca.

ACS800-04 (45 a 560 kW) em primeiro ambiente: faga uma conexao terra de alta
frequiéncia de 360° para as entradas do cabo do motor na placa de entrada dos
cabos motor no inversor.

(ACS800-02: ndo € necessaria a conexdo terra de alta freqtiéncia de 360° na
extremidade do conversor.)

N&o instale um conversor com opg¢éao de filtro EMC +E202 ou +E200 (disponiveis
somente para ACS800-01 e ACS800-11 em um sistema sem aterramento ou
sistema com aterramento de alta resisténcia (acima de 30 ohms).

Nota:

As malhas de blindagem dos cabos de alimentacao s6 sdo adequadas aos
condutores terra do equipamento quando adequadamente dimensionadas para
cumprir as normas de seguranca.

Considerando que a intensidade normal de corrente de fuga € maior que 3,5 mA
AC ou 10 mA DC (de acordo com EM 50178, 5.2.11.1), é necessaria uma conexao
terra fixa.
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Instalacdo mecanica e manutencao

Estas instru¢cdes dirigem-se a todas as pessoas que realizam a instalacdo e a manutencao
do conversor.

ADVERTENCIA!O descumprimento das instrucdes a seguir pode causar lesdes fisicas ou
morte, ou entdo danos ao equipamento:

A e Tenha cuidado ao manipular a unidade.

e ACS800-01, ACS800-11: O conversor € pesado. Nao o levante sozinho. Nao levante a
unidade pela tampa frontal. Posicione a unidade somente sobre sua parte traseira.

ACS800-02, ACS800-04: O conversor é pesado. Levante o conversor somente
pelas algcas. Nao incline a unidade. A unidade sofrera queda com uma inclinacéo de
cerca de 6 graus. Tenha muito cuidado ao movimentar o conversor com rodas. Uma
gueda da unidade pode causar lesfes fisicas.

N&o inclinar!

e Cuidado com superficies quentes. Algumas pecas, como os dissipadores dos
semicondutores de poténcia, permanecem quentes por um certo tempo apos a
desconexdo da fonte de alimentacgéo.

e Certifique-se de que o po resultante da operacao de fazer furos ndo entre no conversor
durante a instalagdo. O p6 condutor dentro da unidade pode causar danos ou problemas
no funcionamento.

e Garanta uma refrigeracdo adequada.

e Nao fixe o condutor por soldagem ou rebitagem.
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Placas de circuito impresso

A ADVERTENCIA!O descumprimento das instrucdes a seguir pode causar danos
N as placas de circuito impresso.

e As placas de circuito impresso contém componentes sensiveis as descargas

eletrostaticas. Use uma pulseira anti-estatica ao manipular as placas. Nado toque
as placas sem necessidade.

Cabos de fibra 6tica

ADVERTENCIA!O descumprimento das instru¢des a seguir pode causar problemas de
funcionamento no equipamento e danificar os cabos de fibra 6tica:

e Tenha cuidado ao manipular os cabos de fibra ética. Ao desconectar os cabos
Oticos, segure sempre o0 conector, e ndo o proprio cabo. Ndo toque as extremidades
das fibras com as maos nuas, pois a fibra € extremamente sensivel ao pé. O raio
minimo de curvatura permitido é de 35 mm (1,4 pol.).
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Operacao

Estas adverténcias dirigem-se a todos os envolvidos no planejamento da operacdo do
conversor de freqléncia ou na operacdo do conversor.

ADVERTENCIA!O descumprimento das instru¢des a seguir pode causar lesées
fisicas ou morte, ou entdo danos ao equipamento:

Antes de ajustar o conversor e coloca-lo em funcionamento, certifique-se de que

0 motor e todos o0s equipamentos acionados estejam preparados para o funcionamento

na faixa de velocidade fornecida pelo conversor de freqiéncia. O conversor de frequéncia
pode ser ajustado para operar 0 motor em velocidades acima e abaixo da velocidade
obtida pela conexdao direta do motor a linha de alimentacéo.

N&o ative as funcbes de reinicio (restarter) automatico em caso de falhas no Programa
Padréo de Aplicacdo, se houver a possibilidade de ocorréncia de situacdes perigosas.
Quando ativadas, estas fung¢des irdo reiniciar o acionamento e parar a operagéo apos
uma falha.

N&o controle o motor com o inversor desconectado (desligado); em vez disso, utilize as
teclas ou do painel de controle e/ou os comandos por meio da placa de E/S do
conversor. O nimero maximo permitido de ciclos de carga dos capacitores DC (ex.:
colocados em funcionamento pelo fornecimento de alimentacao) é de cinco em dez
minutos

N&o utilize a fun¢éo opcional Prevenc¢ao de Inicio de Funcionamento Inesperado para
interromper o funcionamento do conversor em operacao. Em vez disso, execute um
comando Stop.

Nota:

Se selecionar uma fonte externa para o comando de inicio e esta fonte estiver LIGADA, o
conversor de frequiéncia (com o Programa de Aplicacao Padrao) comecara a funcionar
imediatamente apds o reinicio por falha, a menos que se configure o conversor para
funcionamento ou parada com 3 fios (um pulso).

Quando a localizacdo do controle ndo for ajustada como Local (a letra L ndo aparece na
fila de status do painel), a tecla STOP no painel de controle ndo detera o funcionamento
do conversor. Para deter o conversor usando o painel de controle, pressione a tecla
LOC/REM e depois a tecla STOP.
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Motor de imé&s permanentes

Estas sao adverténcias adicionais relacionadas aos conversores com motores de imas
permanentes. O descumprimento destas instrucfes podera causar lesdes fisicas ou
morte, ou entdo danos ao equipamento.

Tarefas de instalacdo e manutencao

ADVERTENCIAN3&o0 execute tarefas no conversor quando o motor de imas permanentes
estiver girando. Quando a alimentacdo é desconectada e o funcionamento do inversor é

detido, um motor de imas permanentes em giro envia energia ao circuito intermediario do
conversor e as conexdes de alimentacao também ficam sob tensao.

Antes de executar tarefas de instalacdo e manutencéo no conversor de frequiéncia:

» Pare o0 motor.

» Certifique-se de que o motor ndo podera girar durante a execuc¢ao das tarefas.

» Certifique-se de que nado ha tenséo nos terminais de alimentacéo do conversor
de freqUéncia:
Alternativa 1)Desconecte 0 motor do conversor com um interruptor de seguranca ou
por outro meio. Meca a tensédo para certificar-se de que nao ha tensao presente nos
terminais de entrada e saida do conversor de frequéncia (U1, V1, W1, U2, V2, W2).
Alternativa 2) Meca a tenséo para certificar-se de que ndo ha tensao presente nos
terminais de entrada e saida do conversor (U1, V1, W1, U2, V2, W2). Fagca uma
conexao terra temporaria dos terminais de saida do conversor de freqiiéncia
conectando-os entre si e também ao condutor terra (PE).
Alternativa 3) Se possivel, execute as duas op¢des anteriores.

Arranque e funcionamento

ADVERTENCIA! N&o coloque o motor em funcionamento acima da velocidade nominal.
A sobrevelocidade do motor provoca uma sobretenséo, que pode danificar ou explodir
0s capacitores no circuito intermediario do conversor.

O controle do motor de imas permanentes € permitido somente com o uso do Programa de
Aplicagcédo de Acionamento de Motores Sincronos de Imés Permanentes do ACS800, ou
outros programas de aplicagdo em modo de controle escalar.
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Sobre este manual

Conteudo deste capitulo

Este capitulo descreve o publico-alvo e o conteddo do manual. Ele contém um
diagrama de passos para a verificacdo da entrega, instalacdo e ajuste do
conversor de freqiiéncia. O diagrama refere-se aos capitulos/se¢des contidos
neste manual e em outros manuais.

Pablico-alvo
Este manual dirige-se aos responsaveis pelo planejamento da instalacéo elétrica, pela
instalacdo, ajuste, utilizacdo e manutencdo do conversor de frequiéncia. Leia o manual
antes de executar tarefas no conversor. Espera-se que o leitor conheca os fundamentos
de eletricidade, conexdes elétricas, componentes elétricos e simbolos elétricos
esquematicos.
O manual foi escrito para leitores do mundo inteiro. S&o mostradas as unidades de
medida do Sl e as unidades imperiais. As instru¢ces especiais para instalacdes nos
Estados Unidos, que devem ser realizadas segundo o Cédigo Elétrico Nacional e
cadigos locais americanos estdo marcadas com (US).

Capitulos comuns para diversos produtos

Os capitulos Planejando a instalagéo elétrica, Controle do motor e Placa de E/S (RMIO)
e Resistores de frenagem aplicam-se aos produtos ACS800-01/U1, ACS800-02/U2,
ACS800-04/04M/U4 e ACS800-07/U7 dos tipos até _0610-x. As Instru¢cdes de
seguranca aplicam-se ao ACS800-01/U1, ACS800-02/U2 e ACS800-04/04M/U4.

Categorizacao de acordo com o tamanho do quadro

As instrucdes, dados técnicos e desenhos dimensionais relacionados apenas a certos
tamanhos de quadro estdo marcados com o simbolo do tamanho do quadro R2, R3...

ou R8. O tamanho do quadro ndo esta marcado na etiqueta de designacao do conversor.
Para identificar o tamanho do quadro de seu conversor, consulte as tabelas de
especificagdes no capitulo Dados técnicos.

Categorizacédo de acordo com o Cédigo +

As instrucdes, dados técnicos e desenhos dimensionais relacionados apenas a certas
selecBes opcionais estdo marcadas com codigos +, ex.: +E210 ou +H354. As opcdes
incluidas no conversor podem ser identificadas com base nos cédigos + visiveis na
etiqueta de designacao de tipo do conversor. As sele¢des de cddigo + estdo listadas
no capitulo ACS800-04/U4 e ACS800-04M em Cddigo de tipo.

Sobre este manual
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Conteudo

Segue uma breve descri¢do dos capitulos deste manual.

As Instrucdes de seguranca fornecem instrucfes para a instalacao, ajuste, operacao e
manutencado do conversor de freqiiéncia.

Sobre este manual que leva ao conhecimento deste manual.
The ACS800-04/U4 and ACS800-04M descreve o conversor.

Instalacdo mecénica descreve a instalagcdo mecéanica no gabinete do conversor em linhas
gerais.

Planejamento da instalacéo elétrica fornece instrucdes sobre o motor, as protecdes, e
selecdo e roteamento dos cabos.

Instalacao elétrica prové instru¢cdes sobre como executar a conexao elétrica do conversor.

Controle do motor e placa E/S (RMIO) mostra as conex>es de controle externo e as
especificagbes do controle do motor e da placa de E/S.

Manutencado contém instru¢cdes de manutencao preventiva.

Dados técnicoscontém as especificacdes técnicas do conversor, como as especificacdes,
dimensdes e requisitos técnicos, as disposi¢cdes para o cumprimento dos requisitos de CE e
outras marcagdes, e também a politica de garantia.

Resistores de frenagemdescrevem como selecionar, proteger e conectar os choppers e
resistores de frenagem opcionais. O capitulo também contém dados técnicos.

Outros manuais relacionados

Consulte o manual ACS800-04/04M/U4 Cabinet Installation 3AFE68360323 (Inglés)
para informacdes sobre o médulo de acionamento:

» desenhos dimensionais do conversor de freqiiéncia

* instalacdo do conversor em gabinete.

Diagrama de instalagcéo, ajuste e operacéao

Tarefa Consulte

Identificar o tamanho do quadro do seu conversor, Dados técnicos/ Especificagcdes EC ou
R7 ou R8 tabelas US /Especificagbes NEMA

Y

Planejar a instalacao. Dados técnicos
Verificar as condigfes ambientais,
especificagdes, fluxo de ar de refrigeracao
requerido, conexdo de alimentacéo, X ) ’
compatibilidade do motor, conex&o do estiver incluido)
motor e outros dados técnicos.
Selecionar os cabos.

Planejamento da instalacao elétrica
Manual do equipamento opcional (se o0 equipamento opcional

Sobre este manual
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Tarefa

Desembalar e checar as unidades.
Verificar se todos os médulos e equipamentos
opcionais necessarios estdo presentes e corretos.

Apenas as unidades intactas poderdo ser
colocadas em funcionamento.

Roteamento

Verificar o local de instalacao.

Y

Se o conversor de freqiiéncia precisar ser conectado
a uma rede IT (sem aterramento), certifique-se de
que o conversor ndo esteja equipado com um filtro

EMC +E202.

Roteamento dos cabos

v

Verificar o isolamento do motor e do cabo

do motor.

Instalar o conversor de freqiiéncia. Conectar
os cabos de poténcia. Conectar os cabos de
controle e de controle auxiliar.

Y

Ajuste do conversor de frequéncia.

\/

Ajuste do chopper de frenagem opcional (se houver).

\/

Operagéo do conversor. inicio, parada, controle
de velocidade etc.

21

Consulte

Se o conversor nao estiver funcionando ha
mais de um ano, os capacitores de barramento
DC do conversor precisarao ser recondicionados.

Solicite instru¢des a ABB.

Dados técnicos

Modelos ACS800-04/U4 e ACS800-04M:Cddigo de tipo
Para obter instru¢des sobre como desconectar o filtro
EMC, entre em contato com a ABB.

Planejamento da instalagéo elétrica: Roteamento
dos cabos

Instalagao elétrica: Verificacao do isolamento
do conjunto

Instalacao elétrica, Resistores de frenagem
(opcional)

Manual de firmware apropriado

Resistores de frenagem

Manual de firmware apropriado

Encaminhe qualquer divida sobre o produto ao representante local da ABB,
mencionando o cAdigo do tipo e o nimero de série da unidade. Caso ndo consiga
contatar o representante local da ABB, encaminhe suas duvidas a planta de fabricacao.

Sobre este manual
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ACS800-04/U4 e ACS800-04M

Conteudo deste capitulo

Este capitulo descreve brevemente a estrutura e o principio de funcionamento
do conversor de freqiéncia.

ACS800-04/U4

O ACS800-04/U4 é um conversor IP 00 para o controle de motores AC. O cliente deve
instala-lo em um gabinete fixando-o ao solo ou a parede. Os terminais do cabo de
alimentagéo localizam-se no topo da unidade e os terminais do cabo do motor
localizam-se nos lados esquerdo e direito da unidade. A unidade é entregue pré-montada
com um pedestal de montagem e barras de distribuicdo de saida.

Fendas para cabos que se dirigem a placa RMIO e a unidade RDC. Os cabos ficam
enrolados no topo do médulo.

Pontos de fixagdo

Terminais do cabo de alimentacéo

Pontos de fixagdo

Pontos de fixacao

Tampa frontal Unidade de Controle do Conversor

Terminais do cabo do motor (RDC)

Freio opcional e barras de
distribuicdo e terminais DC

Orificios adicionais para fixacdo
dos terminais dos cabos

Terminais do cabo de saida
alternativa (quando néo se utilizam

barras de distribui¢do verticais) Pedestal

@

Suporte de fixagéo

ACS800-04/U4 e ACS800-04M
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ACS800-04M

O ACS800-04M é entregue em forma de kits que ndo vém pré-montados, o que oferece
mais alternativas de montagem das unidades do que no caso do ACS800-04 basico.

Exemplos de configuracbes

Quadro de tamanho R7

Motor e barras de distribui¢do dos Motor e barras de distribui¢cdo dos Barras de distribuicdo de saida no lado
freios na parte larga do lado direito freios na parte larga do lado esquerdo mais estreito do médulo

do médulo e barras de distribuicdo DC ~ do modulo e barras de distribuigdo

no lado esquerdo DC no lado direito

Quadro de tamanho R8
‘e

& - } Unidade de Controle do Conversor

}5 (RDC)

Quadro de tamanho R7 com saida

na parte inferior (tampa da entrada
superior das barras de distribuigao

e tampa para saida inferior opcionais
incluidas). As barras de distribuicdo de
saida situam-se na base do médulo.

Barras de distribuicao de saida
no lado mais estreito do médulo

ACS800-04/U4 e ACS800-04M
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Etiqueta de designacéo de tipo

A etiqueta de designacéo de tipo inclui uma especificacdo IEC e NEMA, marcagdes
C-UL US e CSA, um cédigo de tipo e um nimero de série, que permitem o
reconhecimento individual de cada unidade. O primeiro digito do numero de série
refere-se a planta de fabricacdo. Os proximos quatro digitos referem-se respectivamente
ao ano e a semana de fabricacao da unidade. Os digitos restantes completam o nimero
de série para que ndo haja duas unidades com 0 mesmo numero de série.

A etiqueta de designacao de tipo localiza-se na tampa frontal e a etiqueta do nimero de
série fica no interior da unidade. Veja abaixo alguns exemplos de etiquetas.

Input u 3~ 380...500 (480) V IP00, UL open 1typa ABB Oy
1 194 (180) A - MADE IN FINLAND
s § Teleus (€ ©-@C.. “
196 (196) A
| oo e 0O
sero % 10232014717 %
ACS800-04-0170-5

ACS800-03-0170-5

T .
3201471 %

semo %1 02
Input U 3~ 380..500 (480) V P00, UL (IJ‘pe‘nwtype ABB 0y
! 291 (267) A L, e UURE MADE IN FINLAND
o b S0 (GO
Ay N A
somo 1033900007 %
ACS800-04M-0260-5+E210+L503+H355+H360

ACS800-04M-0260-5+E210+L503+H355+H360

I
semo *1 033900007 *

ACS800-04/U4 e ACS800-04M
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Caodigo de tipo

O cadigo de tipo contém informacdes sobre as especificacdes e a configuragdo do
conversor. Os primeiros digitos a esquerda expressam a configuracdo basica (ex.: ACS800-
04-0170-05). As selecdes opcionais sao fornecidas a seguir, separadas por sinais + (ex.:
+E202). Segue abaixo a descri¢cdo das sele¢des principais. Nem todas as sele¢des estdo
disponiveis para todos os tipos. Para mais informacgdes, consulte as Informacgdes de Pedido
do ACS800 (codigo EN 64556568, disponiveis sob solicitacdo).

Cédigo de tipo das unidades pré-montadas do ACS800-04 e do ACS800-U4

Selecéo Alternativas
Modelo do produto Modelo do produto ACS800
Tipo 04 Conversor. Quando nenhuma opcéo for selecionada: Ponte de entrada de diodos de 6 pulsos, IP 00,
entrada superior, saida lateral, unidade de controle do conversor (RCD), sem painel de controle,
sem filtro EMC, Programa de Aplicacdo Padréo, placas sem envernizamento, pedestal com saida
na parte mais larga, conjunto de barras de distribuicdo de saida para o motor, suportes de fixagao
para solo e parede, um conjunto de manuais. Unidade pré-montada.

U4 Acionamento (US). Quando nenhuma opcéo for selecionada: Ponte de entrada de diodos de 6 pulsos
chassi aberto, entrada superior, saida lateral, sem painel de controle, sem filtro EMC, versdo US do
Programa de Aplicacdo Padréo (funcionamento/parada de trés fios como conficonfiguragao padréo),
filtro de modo comum em quadro de tamanho R8, placas sem envernizamento, pedestal com saida
na parte mais larga, conjunto de barras de distribuico de saida para o motor, suportes de fixagao
para solo e parede, um conjunto de manuais. Unidade pré-montada.

Tamanho Consulte Dados técnicos. Especificacdes IEC ou especificacdes NEMA.

Faixa de tensdes 2 208/220/230/240 VAC

(tensdo nominal em 3 380/400/415 VAC

negrito) 5 380/400/415/440/460/480/500 VAC
7 525/575/600/690 VAC

+ opcles

Resistor de frenagem D150 |Chopper de freio e barras de distribuicdo para resistor de frenagem e conexdo DC

Filtro E210 |Filtro EMC/RFI para rede TN/IT (com/sem aterramento) de segundo ambiente
E208 |Filtro de modo comum

Pedestal e barras de 0H354 | Pedestal nado incluido

distribuicdo de saida

Painel de controle J400 |Painel de controle incluindo cabo de conexao com painel de 3 metros

J410 |Kit de plataforma de montagem do painel de controle RPMP-11/13 incluindo cabo de
conexao com painel de controle de 3 metros, painel de controle néo incluido

J413 | Suporte do painel de controle RPMP-21

Fieldbus K... Consulte Informacgdes de Pedidos do ACS800 (codigo EN: 64556568)..
I/0 L...

Programa de aplicagdo |N...

Idioma do manual R...

Elementos especiais P901 | Placas com envernizamento

ACS800-04/U4 e ACS800-04M
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Caodigo de tipo das unidades ndo -pré-montadas do ACS800-04M (entregues na forma de Kits)

Selecéo Alternativas
Modelo do produto Modelo do produto ACS800
Tipo 04M Conversor. Quando nenhuma opcao for selecionada:
Ponte de entrada de diodos de 6 pulsos, IP 00, entrada
superior, unidade de controle do conversor RDC,
Programa de Aplicacdo Padréo, placas sem
envernizamento, um conjunto de manuais. Nao inclui
pedestal, barras de distribui¢cdo de saida, painel de
controle e filtro EMC. Entregue em forma de kit s.
Tamanho Consulte Dados técnicos. Especificacdes IEC
Faixa de tensdes (tenséo 2 208/220/230/240 VAC
nominal em negrito) 3 380/400/415 VAC
5 380/400/415/440/460/480/500 VAC
7 525/575/600/690 VAC
+ opcdes
Tampas B060 Quadro tamanho R7: tampas de plastico transparente
para kit com saida na parte inferior (+H352) e terminais
de entrada.

Quadro tamanho R8: tampas de plastico transparente
para barras de distribuigdo verticais e terminais de
entrada em montagem em prateleiras (+H354)

Resistor de frenagem D150 Chopper de freio
Filtro E202 Filtro EMC/RFI para sistema TN (com aterramento) para
primeiro ambiente, filtro (limites A)
E210 Filtro EMC/RFI para sistema TN/IT (com/sem
aterramento) de segundo ambiente
E208 Filtro de modo comum
Pedestal e barras de H352 Kit de saida inferior para quadro de tamanho R7
distribuicdo de saida H354 Pedestal com saida na parte mais larga (prateleira)
H355 Barras de distribuigdo verticais e suportes de fixacdo
para conexao de saida AC
H356 Pedestal (e adaptador com +H360) kit de barras de
distribuicéo para resistor de frenagem e conexéo DC
H354 Pedestal com saida na parte mais estreita (plana)
H362 Barras de distribuigdo verticais (e suportes de fixagcao
com +H360) para conexdo de saida DC
H363 Kit de barras de distribui¢cdo para conexdo DC nos dois

lados estreitos do pedestal (necessario +H356, ndo
disponivel para +H360)

Painel de controle

J400 Painel de controle incluindo cabo de conexdo com painel
de 3 metros
J410 Kit de plataforma de montagem do painel de controle

RPMP-11/13 incluindo cabo de conexdo com painel de
controle de 3 metros, painel de controle ndo incluido

J413 Suporte do painel de controle RPMP -21
Fieldbus K... Consulte Informag6es de Pedidos do ACS800 (codigo
E/S L. EN: 64556568).
Programa de aplicagéo N...
Idioma do manual R...
Elementos especiais P901 Placas com envernizamento
Caracteristicas de seguranca Q950 Prevencédo de Funcionamento Inesperado, cabo de 500

mm (19,68 pol.) no exterior do médulo do conversor em
quadro de tamanho R7, cabo de 600 mm (23,62 pol.) no
exterior do modulo do conversor no quadro de tamanho
R8.

ACS800-04/U4 e ACS800-04M
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Interfaces de controle
Este diagrama apresenta as interfaces de controle e o circuito de poténcia do conversor
de freqUéncia.

- 18888,
jpggeennnng 00§
Y- XX Placa de [ ) _
2 & <—>| controle do Médulo opcional 1: RMBA, RAIO,
:; : motor e E/S RDIO, RDNA, RLON, RIBA, RPBA,
-4 g | (RMIO) : RCAN, RCNA, RMBP, RETA ouTAC
Controle externo por ) > Méd(l);lo opcional 2: RTAC, RAIO ou
entradas e saidas - RDI
analogicas/digitais g | ——<—>Médulo opcional de comunicagio DDCS:
RDCO-01, RDCO-02 ou RDCO-03

!

— f76 fr—)
Alimentacdo — | _ — - Alimentacéo
~~ — "
de entrada | | desaida

" _JEl a _; Chopper de freio (opcional)
—

|

Ll_ { l

R- UDC+ UDC-
R+

ACS800-04/U4 e ACS800-04M
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Conexdes da Unidade de Controle do Conversor (RDC) em quadros de tamanhos R7 e R8

Modulo de
acionamento do
ACS800-04 Tubo de protecdo

S —

AINT R
L — 4 =~ ~ .
3 m (118 pol.) S
r o N
\\
AN
24.5(0.18") 0 @15 80 (315 N
Blindagem

r— "
APOW - — — 1

L — — 1

Conector modular

Kit da plataforma de montagem
do painel de controle
(RPMP-12/13, opcional) -

2100 mm (83 pol.) '

S \
7 }@@Q@E q. \
\

blindado de 6 pinos To RMIO
=
[m———- N \ =
=1
— —EC
< 3m (118pol) Unidade de controle do

Painel de controle
CDP312R (opcional)

Operacéao

conversor RDC que
contém a placa de
controle do motor
e de E/S (RMIO)

Conexdes de controle externo
com a placa RMIO

Esta tabela descreve brevemente o funcionamento do circuito de poténcia.

Componente

Descrigéo

Retificador de seis pulsos

Converte a tenséo AC trifasica em tensao DC

Banco de capacitores

Armazenamento que estabiliza a tensdo DC do circuito intermediario

Inversor IGBT de seis
pulsos

Converte a tensdo DC em tensdo AC e vice-versa. O funcionamento
do motor é controlado pela comutagéo dos IGBTSs.

ACS800-04/U4 e ACS800-04M
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Placas de circuito impresso

O conversor inclui as seguintes placas de circuito impresso como padréo:

T Placa do circuito de poténcia (AINT)

T Placa de controle do motor e E/S (RMIO) com conexdo de fibra Gtica a placa AINT
T Placa de controle da ponte de entrada (AINP)

T Placa de protecdo da ponte de entrada (AIBP) incluindo circuitos snubber para os
tiristores e varistores

T Placa de fonte de alimentacéo (APOW)
T Placa de controle do Gate (AGDR)
T Placa de diagnéstico e interface com o painel (A DPI)

T Placa de controle do chopper de freio (ABRC) com opc¢éo +D150

Controle do motor

O controle do motor baseia-se no método do Controle Direto do Torque (DTC). Séo
medidas duas fases de corrente e a tensao do barramento DC, que sao utilizadas para o
controle. A terceira fase de corrente é medida para a protecdo contra faltas a terra.

ACS800-04/U4 e ACS800-04M
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Instalacdo mecanica

Conteudo deste capitulo

Este capitulo descreve em linhas gerais a instalacdo mecanica do conversor no gabinete. Siga as
instrucdes especificas fornecidas no construtor de painéis. Para informages sobre a montagem
mecénica e os desenhos dimensionais do mddulo do conversor, consulte o manual ACS800-
04/04M/U4 Cabinet Installation [3AFE68360323 (Inglés)].

Antes da instalacéo

Verificagdo na entrega

A entrega do conversor contém:

I gabinete do conversor, incluindo opcionais instaladas em fabrica, como os modulos opcionais
(inseridos na placa RMIO e na unidade RDC)

I etiquetas de adverténcia sobre tensao residual

I manual de hardware

I manuais e guias de firmware apropriados

I manuais dos médulos opcionais solicitados

I documentacao da entrega.

Requisitos do local de instalacéo
Certifique-se de que o local de instalac@o esteja em conformidade com os requisitos abaixo.
Consulte Dados técnicos para informacgdes sobre as condi¢des de funcionamento permitidas
para o conversor de frequéncia.

Fluxo de ar de refrigeracao

Fornega ao conversor a quantidade de ar de refrigeragéo puro especificada em Dados
técnicos/Especifica¢des IEC ou Tabelas US.

Instalagdo Mecénica
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Canal para cabos no solo abaixo do gabinete

Ao montar um canal para cabos abaixo do gabinete, certifique-se de que o peso
do gabinete repouse sobre as sec¢des apoiadas no solo.

Exemplo de quadro de gabinete visto de cima Exemplo de gabinete: vista lateral
Eiriiiiiiiiiiiiiiiiiiiii
i i Cabos
: é
' DT
Eiriiiiiiiiiiiiiii',iiii
/

Evite a circulacdo do ar de refrigeracédo do canal dos cabos

para o gabinete através dos painéis inferiores. Para garantir

o grau de protecgdo para a utilizagdo do gabinete, use os painéis
inferiores originais entregues com a unidade. No caso de entradas
de cabo definidas pelo usuario, tenha cuidado com o grau de protegéo
a protecao contra fogo e o cumprimento das orientacdes EMC.

Nos gabinetes pesados,
apoie as sec¢fes estruturais
em C desde baixo.

Fixacdo do gabinete ao solo e a parede

Fixe o gabinete ao solo e a parede/telhado de acordo com as instru¢des do construtor de
painéis, ex.: com os suportes de fixa¢do externos ou por meio dos orificios de fixacdo no

interior do gabinete.

Soldagem elétrica

N&o é recomendado fixar o gabinete com soldagem.

Caso os métodos de fixacao preferenciais (fixacao por bracadeiras ou parafusos

com porcas através dos orificios no interior do gabinete) ndo possam ser utilizados,

execute os procedimentos a seguir:

« Conecte o condutor de retorno do equipamento de soldagem a parte inferior do
quadro do gabinete, a 0,5 metros do ponto de soldagem.

ADVERTENCIA! Se o condutor de retorno do equipamento de soldagem for conectado
de forma inadequada, o circuito de soldagem podera danificar os circuitos eletrénicos do
gabinete. Certifique-se de néo inalar os fumos resultantes da operacao de soldagem.

Planejamento da instalacdo elétrica
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Planejamento da instalacao elétrica

Conteudo deste capitulo

Este capitulo contém as instru¢ces que devem ser seguidas na sele¢édo do motor,
dos cabos, protecdes, do roteamento dos cabos e do modo de funcionamento do
sistema do conversor.

Nota: A instalacdo deve sempre ser desenhada e e xecutada em conformidade
com as leis e regulamentacdes locais aplicaveis. A ABB ndo assume nenhuma
responsabilidade por qualquer instalagéo que viole as leis locais e/ou outras
regulamentacdes. Caso ndo sejam seguidas as recomendacdes fornecidas pela
ABB, o conversor podera apresentar problemas néo cobertos pela garantia.

Produtos aos quais este capitulo se aplica

Este capitulo se aplica aos produtos ACS800-01/U1, ACS800-11/U11, ACS800-
02/U2, ACS800-04/U4 e ACS800-07/U7 até os tipos -0619-x.

Selec&o do motor e compatibilidade
1. Selecione o motor de acordo com as tabelas de especificacbes do capitulo
Dados Técnicos. Utilize a ferramenta DriveSize para PC se os ciclos de carga pré -
determinados ndo forem aplicaveis.

2. Certifiqgue-se de que as especificacdes do motor estejam dentro das faixas
permitidas do programa de controle do conversor:

T a tensdo nominal do motor é de %2 ... 2 UN da tensdo nominal do conversor

T a corrente nominal do motor é de 1/6 ... 2 - 12hd da corrente nominal do
conversor no controle DTC e 0 ... 2 - 12hd no controle escalar. O modo de controle
€ selecionado por um parametro do conversor.

3. Certifiqgue-se de que a especificacdo da tensdo do motor cumpre 0s requisitos
da aplicacéo.

T A tensd@o do motor é selecionada de acordo com a tensdo AC que alimenta o
conversor quando ele esta equipado com uma ponte de entrada de diodos (um
sistema de acionamento ndo-regenerativo), e funcionara em modo motor (ou seja,
sem frenagem).

T A tens@o nominal do motor € selecionada de acordo com a f onte de alimentacéo
AC equivalente do conversor quando a tensdo DC do circuito intermediario do
conversor aumentar acima do nivel nominal em razdo dos resistores de frenagem
do programa de controle de um conversor IGBT regenerativo da parte da
linha/rede (funcdo selecionavel por meio de parametros).
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A tensao equivalente da fonte de alimentacdo AC para o conversor é calculada da

seguinte forma:
Uaceq = Upcmax/1-35

onde
Uaceq = tenséo equivalente da fonte de alimenta¢ado AC do conversor de
freqUiéncia
Upcmax = tensédo DC méaxima do circuito intermediario do conversor
Consulte as notas 6 e 7 abaixo na Tabela de requisitos.

4. Consulte o fabricante do motor antes de utilizar o motor em um sistema de
acionamento em que a tensdo nominal do motor seja diferente da tensdo da fonte de
alimentacéo AC.

5. Certifiqgue-se de que o sistema de isolamento do motor suporta a tensdo maxima de
pico nos terminais do motor. Consulte a Tabela de requisitos abaixo para informacdes
sobre os requisitos do sistema de isolamento e do filtro do conversor.

Exemplo: Quando a tensdo de alimentacao € de 440 V e o conversor estd operando
apenas no modo motor, a tensdo méaxima de pico nos terminais do motor podera ser
aproximadamente a seguinte: 440 V 1 1.35 12 = 1190 V. Verifique se o sistema de
isolamento do motor suporta esta tensao.

Protecédo do isolamento e dos rolamentos do motor

A saida do conversor de frequiéncia compreende — independente da freqiiéncia de saida —
pulsos de aproximadamente 1,35 vez es a tensdo equivalente na linha de alimentacéo
principal com um tempo de elevacdo muito breve. Este é o caso de todos os conversores
de freqiiéncia que empregam a moderna tecnologia de inversores IGBT.

A tenséo dos pulsos pode quase duplicar nos terminais do motor, dependendo das
propriedades de atenuacéo e reflexdo do cabo do motor e dos terminais. Por sua vez, isso
pode gerar uma carga adicional no isolamento do motor e do cabo do motor.

Os modernos conversores de frequiéncia de velocidade variavel, com seus pulsos de
tensdo de rapida elevacao e altas freqiiéncias de comutacao, sdo capazes de gerar
pulsos de corrente que fluem através dos rolamentos do motor, provocando uma erosao
gradual nas anilhas e nos elementos dos rolamentos.

A sobrecarga no isolamento do motor pode ser evitada com o uso de filtros opcionais ABB
du/dt. Os filtros du/dt também reduzem as correntes nos rolamentos.

Para evitar danos nos rolamentos do motor, os cabos devem ser selecionados e
instalados em conformidade com as instru¢gdes fornecidas no manual de hardware. Os
rolamentos da extremidade N (extremidade n&o acionada) isolados e os filtros de saida da
ABB também devem ser usados de acordo com a tabela a seguir. Sdo utilizados dois
tipos de filtros, individualmente ou em combinacd es:

I filtro opcional du/dt (protege o sistema de isolamento do motor e reduz as
correntes nos rolamentos).

T filtro de modo comum (reduz principalmente as correntes nos rolamentos).
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Tabela de requisitos
A tabela a seguir mostra como selecionar o sistema de isolamento do motor e quando sao necessarios filtros
ABB du/dt, rolamentos de motor da extremidade N (extremidade ndo acionada) e filtros ABB de modo comum.
O fabricante do motor deve ser consultado em relagdo a estrutura do isolamento do motor e dos requisitos
adicionais dos motores a prova de exploséo (EX). A ndo -conformidade com os requisitos do motor a seguir ou
a instalacdo inadequada poderao reduzir a vida do motor ou danificar seus rolamentos.
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Fabricante Tipo de motor Tensdo nominal de rede | Requisito para
(tenséo da rede AC) Sistema de Filtro du/dt ABB, rolamento isolado da extremidade N e filtro ABB de modo
isolamento do comum
motor PN < 100 Kw 100 kW < PN PN < 350 kW ou tamanho de quadro < IEC 400
e tamanho de <350 kW ou
quadro < |IEC tamanho de
315 quadro < IEC
315
PN <134 HP 134 HP < PN PN < 469 HP ou tamanho de quadro > NEMA 580
e tamanho de <469 HP ou
quadro NEMA tamanho de
500 quadro NEMA
500
ABB M2_e M3_de UN <500V Padrédo - +N + N+ CMF
enrolamento 500 V< UN <690V Padréo + du/dt +du/dt+ N +du/dt + N + CMF
rotérico ou
Reforgado - +N +N + CMF
600 V < UN <690V Reforcado + du/dt +du/dt + N + du/dt + N + CMF
HX_ e AM de 380V<UN<690V Padréao na +N + CMF PN < 500 kW: + N +CMF
enrolamento
estatorico PN < 500 KW + N +CMF + du/dt
HX_ modular 380 V<UN<690V Consultar o + du/dt com tens@es acima de 500 V + N + CMF
antigo* de fabricante do motor.
enrolamento
estatorico
HX_e 0V < UN <500V Cabo esmaltado +N + CMF
AM**antigo* de com fitas adesivas
enrolamento de fibra de vidro
rotorico 500 V < UN <690V +du/dt + N + CMF
NAO ABB Enrolamento UN <420V Padrdo: ULL = 1300 - + N ou CMF +N + CMF
rotérico e V.
estatorico 420V < UN <500V Padrdo: ULL =1300 + du/dt +du/dt + N +du/dt + N + CMF
V.
ou
+ du/dt + CMF
ou
Reforcado: ULL - + N ou CMF +N + CMF
=1600 V, tempo de
elevacéo de 0,2
microsegundos.
500 V< UN <690V Reforcado: ULL = + du/dt +du/dt + N + du/dt + N + CMF
1600 V.
ou
+ du/dt + CMF
ou
Reforcado: ULL - + N ou CMF +N + CMF
=1800 V
600 V < UN <690V Reforcado: ULL = + du/dt +du/dt + N + du/dt + N + CMF
1800 V.
Reforcado: ULL = - N + CMF N + CMF
2000 V, tempo de
elevacéo de 0,3
microsegundos.***
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* Fabricado antes de 1.1.1998
** Para motores fabricados antes de 1.1.1998, verifique a existéncia de instru¢gdes adicionais com o
fabricante do motor.
*** Se a tensdo DC do circuito intermediario do conversor aumentar acima do nivel nominal em razéo
dos resistores de frenagem ou do programa de controle de unidade de alimentag&o IGBT (funcéo
selecionavel por meio de parametros), verifique com o fabricante do motor se sdo necessar ios filtros de
saida adicionais na faixa de operacéo aplicada ao conversor.

Nota 1: As abreviagfes usadas na tabela estdo definidas abaixo.

Abreviacéo Definicdo

UM Tensdo nominal da rede de alimentacao

ULL Tens&@o méxima entre condutores nos terminais do motor
gue deve ser suportada pelo isolamento do motor

PN Poténcia nominal do motor

du/dt Filtro du/dt na saida do conversor +E205

CMF Filtro de modo comum +E208

N Rolamento na extremidade N: rolamento na extremidade
ndo-acionada do motor isolado

n.d. Os motores desta faixa de poténcia ndo estéo disponiveis
como unidades padrdo. Consulte o fabricante do motor.

Nota 2: Motores a prova de explosédo (EX)

O fabricante do motor deve ser consultado em relagdo a construgdo do isolamento do motor e aos
requisitos adicionais dos motores a prova de exploséo (EX).

Nota 3: Motores de saida elevada e motores IP 23

Para os motores com saida nominal maior que a especificada para o tamanho do quadro na EN
50347 (2001) e para os motores IP 23, os requisitos das séries de motores ABB de enrolamento
rotorico M3AA, M3AP e M3BP sao fornecidos abaixo. Para outros tipos de motores, consulte a
Tabela de requerimentos abaixo. Aplicar os requisitos da faixa 100 kW < PN < 350 kW aos motores
com PN < 100 kW. Aplicar os requisitos da faixa PN > 350 kW aos motores na faixa 100 kW < PN <
350 kW. Em outros casos, consultar o fabricante do motor.

Fabricante Tipo de Tenséo de Requisito para
motor rede nominal
(tensdo da Sistema de Filtro du/dt ABB, rolamento isolado da
rede AC) isolamento extremidade N e filtro ABB de modo comum
do motor PN < 55 kW 55 KW < PN < PN > 200 kW
200 kwW
PN <74 HP 74 HP < PN < PN > 268 HP
268 HP
ABB M3AA, M3AP, UN <500V Padrao - + N + N + CMF
M3BP de 500 V< UN < Padrdo + du/dt +du/dt+N +du/dt + N +
enrolamento 600 V CMF
rotério ou
Reforcado - +N + N + CMF
600 V < UN < Reforcado + du/dt +du/dt + N +du/dt + N +
690 V CMF

Nota 4: Motores HXR e AMA

Todas as maquinas AMA (fabricadas em Helsinque) , para os sistemas de acionamento, possuem enrolamento
estatorico. Todas as maquinas HXR , fabricadas em Helsinque desde 1.1.1998 , possuem enrolamento

estatorico.

Nota 5: Motores ABB de tipos diferentes de M2_; M3_; HX_ e AM_
Utilize os critérios de selecao fornecido s para motores ndo-ABB.
Nota 6: Freios de resisténcia do conversor de freqiiéncia
Quando o conversor estiver em modo de frenagem por grande parte de seu tempo de funcionamento, a
tensdo DC do circuito intermediario do conversor aumenta, com efeito semelhante a um aumen to da tensdo
de alimentac&o de até 20 por cento. O aumento de tenséo deve ser levado em consideragéo na determinagao
do requisito de isolamento do motor.
Exemplo: O requisito de isolamento do motor para uma aplicac@o de 400 V deve ser selecionado como se o
conversor fosse alimentado com 480 V.
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Nota 7: Conversores de freqiéncia com unidade de alimentacédo IGBT

Se o conversor elevar a tensao (esta é uma fungéo selecionavel por meio de parametros), selecione
o sistema de isolamento do motor de acordo com o aumento do nivel da tensdo DC no circuito
intermediario, especialmente na faixa de tenséo de alimentacédo de 500 V.

Motor sincrono de iméas permanentes

Apenas um motor de imas permanentes pode ser conectado a saida do inversor.

Recomenda-se instalar um interruptor de seguranca entre o motor sincrono de imas
permanentes e a saida do conversor. O interruptor € necessario para isolar o motor
durante a realizacdo de qualquer tarefa de manutencéo no conversor.

Conexao de alimentacao

Dispositivo de desconexao (rede)

ACS800-01, ACS800-U1, ACS800-11, ACS800-U11, ACS800-02, ACS800-U2 sem
extensao de gabinete, ACS800-04, ACS800-U4

Instale um dispositivo de desconexdo de entrada de acionamento manual (rede)
entre a fonte de alimentac&do AC e o conversor. O dispositivo de desconexao deve
ser de um tipo que possa ser bloqueado em posicao aberta para trabalhos de
instalacdo e manutencao.

ACS800-U2 com extensdo de gabinete; ACS800-07 e ACS800-U7

EU

us

Estas unidades sdo equipadas com um dispositivo de desconexdo de entrada de
acionamento manual (rede/meio de desconexdo) que isola o conversor e 0 motor
da alimentacdo AC de modo padréo. No entanto, o dispositivo de desconexao nao
isola as barras de distribuicdo de saida da alimentacdo AC. P ortanto, durante as
tarefas de instalacdo e manutencao no conversor, 0os cabos e as barras de
distribuicdo de entrada devem ser isolados da alimentacdo de entrada com um
desconector no quadro de distribuicdo ou no transformador de alimentagéo.

Para cumprir as Diretivas da Unido Européia, segundo o padrao EM 60204 -1
relativo & Seguranga do Maquinério, o dispositivo de desconexdo deve ser de um
dos tipos a seguir:

T desconector tipo interruptor de categoria de uso AC -23B (EN 60947-3)

T desconector com contato auxiliar que, em todos os casos, faca com que 0s
dispositivos de comutag&o interrompam o circuito de carga antes da abertura dos
contatos principais do desconector (EN 60947 -3)

1 disjuntor adequado ao isolamento de acordo com EN 60947 -2.

O dispositivo de desconexao devera conformar-se as regulamentacfes de
seguranca aplicaveis.

Fusiveis

Consultar a secao Protegdo contra sobrecargas térmicas e curtos -circuitos
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Protecao contra sobrecargas térmicas e curtos-circuitos

O conversor de freqliéncia fornece protecao contra sobrecargas térmicas a si
mesmo e aos cabos de saida e do motor quando os cabos estdo dimensionados de
acordo com a corrente nominal do conversor. Nao sdo necessarios dispositivos
adicionais de protegao térmica.

um comutador de sobrecarga térmica ou disjuntor separados para proteger cada um
dos cabos e motores. Estes dispositivos poderao requerer um fusivel separado para
cortar a corrente de curto-circuito.

Q ADVERTENCIA! Se o conversor for conectado a diversos motores, devera ser utilizado

O conversor protege o cabo do motor e o motor em uma situagao de curto-circuito
quando o cabo do motor esta dimensionado de acordo com a corrente nominal do
conversor.

Protecao contra curtos-circuitos do cabo da rede (cabo de rede AC)

Utilize fusiveis para proteger sempre o cabo de entrada. Dimensione os fusiveis,
em conformidade com as regulamentagdes locais de segurancga, tensio de entrada
adequada e a corrente nominal do conversor (consulte Dados técnicos).

ACS800-01/U1, ACS800-11/U11, ACS800-02/U2 sem extenséo de gabinete e
ACS800-04/U4

Quando colocados no quadro de distribuigao, os fusiveis gG (US: CC ou T para
0 ACS800- U1, T ou L para o ACS800-U2 e ACS800-U4) protegem o cabo de
entrada nas situagdes de curto-circuito, restringem os danos ao conversor e
evitam danos aos equipamentos adjacentes no caso de um curto-circuito no
interior do conversor.

Fusiveis AC do conversor (ACS800-07/U7 e ACS800-02/U2 com extensao de
gabinete)

As unidades ACS800-07/U7 e ACS800-02/U2 com extensao de gabinete sao
equipadas com fusiveis padrao gG (US: T/L) ou com os fusiveis opcionais aR
listados em Dados Técnicos. Os fusiveis limitam os danos ao conversor e evitam
danos aos equipamentos adjacentes no caso de um curto-circuito no interior do
conversor.

Tempo de operagao dos fusiveis

Certifique-se de que o tempo de operagao do fusivel seja menor que 0,5
segundo. O tempo de operacdo depende do tipo do fusivel (gG ou aR), da
impedancia da rede de alimentacio e da area de secio transversal, do material € do
comprimento do cabo de alimentagado. No caso em que se exceda o tempo de
operacao de 0,5 segundo com fusiveis gG (EUA: CC/T/L), os fusiveis ultra-rapidos
(aR) reduzirdo, na maioria dos casos, o tempo de operagcédo a um nivel aceitavel. Os
fusiveis US deverao ser do tipo “sem atraso temporal”.

Para especificagdes dos fusiveis refira-se a Dados Técnicos.
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Disjuntores

Poderao ser utilizados os disjuntores que foram testados pela ABB. Os fusiveis
deverao ser usados com outros disjuntores. Contate o representante local da ABB
para informacgdes sobre tipos de interruptores aprovados e caracteristicas da rede
elétrica.

As caracteristicas de protegao dos disjuntores dependem do tipo, da estrutura e das
configuragdes dos disjuntores. Também existem limitagbes quanto a capacidade de
curto-circuito da rede elétrica.

estrutura, ndo importando o fabricante, poderéo ocorrer escapes de gases

quentes e ionizados da carcaga do interruptor no caso de um curto-circuito. Para

garantir uma utilizacédo segura, deve-se dedicar atengéo especial a instalagdo e montagem
dos interruptores. Siga as instrugdes do fabricante.

Q ADVERTENCIA! Em virtude do principio inerente de funcionamento dos disjuntores e de sua

Nota: Os disjuntores sem fusiveis ndo sao recomendados nos EUA.

Protecao contra faltas a terra

O conversor esta equipado com uma funcao de protecao interna contra faltas a terra
para proteger a unidade contra faltas a terra no motor e no cabo do motor. Nao se
trata de uma funcao de seguranga pessoal ou protecao contra fogo. A fungéo de
protecéo contra faltas a terra pode ser desabilitada por meio de um parametro;
consulte o ACS800 Firmware Manual apropriado.

O filtro EMC do conversor inclui capacitores conectados entre o circuito de poténcia
e 0 quadro. Estes capacitores e os cabos longos do motor aumentam a corrente de
fuga a terra e podem provocar o funcionamento dos disjuntores de corrente de falta.

Dispositivos de parada de emergéncia

Por motivos de segurancga, instale os dispositivos de parada de emergéncia em
cada estacao de controle do operador e nas outras estacdes em operacao em
gue possa haver necessidade de uma parada de emergéncia.

Nota: Pressionar a tecla Stop ( ) no painel de controle do conversor ndo causa uma
parada de emergéncia do motor nem isola o motor de potenciais perigoso.

ACS800-02/U2 com extensao de gabinete e ACS800-07/U7

Existe uma funcdo de parada de emergéncia opcionalmente disponivel para parar e
desligar o conversor por completo. Ha duas categorias de parada disponiveis em
conformidade com IEC/EN 60204-1 (1997): interrupgao imediata da alimentacao
(Categoria 0 para o ACS800-02/U2 e ACS800-07/U7) e parada de emergéncia
controlada (Categoria 1 para o ACS800-07/U7).

Reinicio ap6s parada de emergéncia

Apds uma parada de emergéncia, é necessario soltar o botdo de parada de
emergéncia e dar o arranque no conversor girando seu interruptor de funcionamento
da posicao “ON” (conectado) para “START “(em funcionamento).
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Prevencgao de Inicio de Funcionamento Inesperado

O conversor pode ser equipado com uma funcéo opcional de Prevencgao de Inicio
de Funcionamento Inesperado de acordo com os padrdes IEC/EN 60204-1: 1997;
ISO/DIS 14118: 2000 e EN 1037:1996.

A funcao de Prevencéo de Inicio de Funcionamento Inesperado desabilita a tensao
de controle dos semicondutores de poténcia, impedindo assim que o inversor gere a
tensdo AC necessaria para fazer girar o motor. Utilizando esta fungéo, as operagdes
breves (como a limpeza) e/ou tarefas de manutencgéo nas partes ndo-elétricas do
magquinario podem ser executadas sem desligar a fonte de alimentagdo AC do
conversor.

O operador ativa a fungao de Prevencéao de Inicio de Funcionamento Inesperado
abrindo um interruptor no control desk. Uma Iampada indicadora se acendera no
control desk, mostrando que a prevencao esta ativada. O interruptor pode ser
bloqueado.

O usuério deve instalar-se em um control desk proximo ao maquinario:
- dispositivo de comutagao/desconexao para os circuitos. Devem ser fornecidos
meios para prevenir o fechamento inadvertido e/ou acidental do dispositivo de

conexdo. EN 60204-1: 1997.

 lampada indicadora, on = impedimento do funcionamento do conversor, off =
conversor em operagao.

Para informagdes sobre as conexdes com o conversor, consulte o diagrama de
circuitos entregue com o conversor.

ADVERTENCIA! A fungdo Prevengao de Inicio de Funcionamento Inesperado néo
desconecta a tens&o dos circuitos principal de auxiliares do conversor. Portanto, as
tarefas de manutencgao nas pecas elétricas do conversor ou do motor s6 podem ser
realizadas apds o isolamento do sistema de acionamento da alimentagéao principal.

Nota: Quando se para um conversor em funcionamento, utilizando a fungéo
Prevencao de Inicio de Funcionamento Inesperado, o conversor se detera por meio
de parada livre. Caso isso nao seja aceitavel (ex.: se causar perigo), 0 conversor e o
maquinario devem ser detidos com o0 modo de parada apropriado antes do uso
desta fungao.
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Selecao dos cabos de poténcia

Regras gerais

Dimensione a alimentacao de entrada e os cabos do motor de acordo com as
regulamentacdes locais:

T O cabo deve ser capaz de conduzir a corrente de carga do conversor. Consulte o
capitulo Dados técnicos para informagdes sobre as correntes nominais.

T O cabo deve ser especificado para uma temperatura maxima aceitavel de pelo
menos 70°C do condutor em uso continuo. Nos EUA, consulte Requisitos adicionais US.

T A induténcia e a impedancia do condutor/cabo PE (fio de conexdo terra) devem ser
especificadas de acordo com a tensdo de contato aceitavel em condi¢cfes de falta (a fim
de que a voltagem no ponto de falta ndo se eleve excessivamente na ocorréncia de uma
falta a terra).

T Um cabo de 600 VAC ¢ aceitavel para um méaximo de 500 VAC. Um cabo de 750
VAC é aceitavel para um méaximo de 600 VAC. Para um equipamento com especificacdo
de 690 VAC, a tensao nominal entre os condutores do cabo deve ser de no minimo 1kV.

Nos conversores com quadro de tamanho R5 ou maiores ou nos motores com mais de 30
kW (40 HP), deve ser usado um cabo de motor blindado simétrico (figura abaixo). Pode
ser usado um sistema de quatro condutores até o quadro de tamanho R4 com motores de
até 30 kW (40 HP), mas recomenda-se 0 uso de cabos de motor blindados simétricos.

Um sistema de quatro condutores € permitido para o cabeamento de entrada, mas
recomenda-se o0 uso de cabos blindados simétricos. Para funcionar como um condutor de
protecéo, a condutividade da blindagem deve ser como a feita nos casos em que o
condutor de protec¢éo for feito do mesmo metal dos condutores de fase:

Area de sec8o transversal dos condutores de Area de secéo transversal minima do condutor de
fase S (mm2) protecdo correspondente Sp (mm2)

S<16S S

16 <S<36 16

35<S S/2

Em comparacdo com um sistema de quatro cond utores, o uso de cabos blindados
simétricos reduz as emissdes eletromagnéticas em todo o sistema de acionamento, assim
como as correntes e o desgaste nos rolamentos do motor.

O cabo do motor e sua conexao terra do tipo pigtail (de blindagem trancada ) devem
permanecer 0 mais curto possivel para reduzir as emissdes eletromagnéticas.
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Tipos alternativos de cabos de poténcia
Os tipos de cabos de poténcia que podem ser utilizados com o conversor estao

representados abaixo.

Recomendado

Cabo blindado simétrico: condutores trifasicos e um
condutor PE concéntrico ou de estrutura simétrica,
com blindagem.

Condutor PE Blindagem
e blindagem

PE

E necessério um condutor PE separado, caso a condutividade
da blindagem do cabo seja < 50 % da condutividade

do condutor de fase.

Blindagem

o PE

Sistema de quatro condutores: PE

condutores trifisicos e um J OO O

condutor de protecao.

N&o permitidos para cabos de motores.  com condutor de fase com area de secéo

l I - Blindagem

N&o permitido para cabos de motores

transversal maior que 10 mm?
[motores > 30 kW (40 HP)].

Blindagem do cabo do motor

Para suprimir com eficiéncia as emissdes de radiofrequéncia por radiacdo e condugéo, a
condutividade da blindagem deve ser de pelo menos 1/10 da condutividade do condutor de
fase. Os requisitos séo facilmente cumpridos com uma blindagem de cobre ou aluminio. O

requisito minimo da blindagem do cabo do motor do conversor € apresentado abaixo. A

blindagem consiste em uma camada concéntrica de fios de cobre com uma hélice aberta de
fita de cobre. Quanto melhor e mais apertada a blindagem, menores o nivel de emissao e as

correntes nos rolamentos.

Blindagem do cabo

Cobertura isolante 9€ cobre

Fita helicoidal de cobre Isolamento interno

Nucleo do cabo

Planejamento da instalacéo elétrica
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Requisitos adicionais US

Se néo for utilizado um conduite metélico, deve ser empregado um cabo de
poténcia blindado ou cabo armado d e aluminio corrugado continuo do tipo MC
com conexdes terra simétricas nos cabos do motor. No mercado norte -americano,
um cabo de 600 VAC é aceitavel para um méaximo de 500 VAC. Um cabo de 1000
VAC é exigido acima de 500 VAC (abaixo de 600 VAC). Para conver sores com
especificacdo acima de 100 ampeéres, os cabos de poténcia devem ser especificos
para uma temperatura maxima de operacao de 75°C (167°F).

Conduite

Nos locais em que os conduites precisarem ser acoplados, conecte a junta com
um condutor terra ligado ao conduite em cada um dos lados da jung&o. Ligue
também os conduites a carcaca do conversor. Utilize conduites separados para a
alimentacéo de entrada, o motor, os resistores de freio e a fiacdo de controle. N&do
insira a fiacdo do motor procedente de mais de um condutor no mesmo conduite.

Cabo armado/ cabo de poténcia blindado

Os cabos de motor podem ser inseridos na mesma bandeja de cabos de outro
cabeamento de poténcia de 460 V ou 600 V. Os cabos de controle e de sinais ndo
devem passar pela mesma bandeja dos cabos de poténcia. Os cabos armados de
aluminio corrugado continuo do tipo MC (3 fases e 3 terras) de seis condutores
estdo disponiveis nos seguintes fornecedores (marcas registradas entre
parénteses):

T Anixter Wire & Cable (Philsheath)

T BICC General Corp (Philsheath)

T Rockbestos Co. (Gardex)

T Oaknite (CLX).

Os cabos de poténcia blindados estéo disponiveis na Belden, LAPPKABEL
(OLFLEX) e Pirelli.

Capacitores de fator de poténcia

N&o conecte capacitores de compensacao de fator de poténcia n em
amortecedores de picos de tensdo aos cabos do motor entre o conversor e 0
motor. Eles ndo foram elaborados para serem usados com conversores e
reduzirdo a precisao de controle do motor. Podem causar danos permanentes ao
conversor ou a si proprios em razao das rapidas alteracdes na tensdo de saida do
conversor.

Se houver capacitores de compensacgéo de fator de poténcia em paralelo com a
entrada trifasica do conversor, certifique -se de que os condensadores e 0
conversor ndo sejam carregados ao mesmo tempo para evitar sobretensdes que
possam danificar o sistema do conversor.
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Equipamento conectado ao cabo do motor

Instalacado de interruptores de seguranca, contatores, caixas de conexdes etc.

Para minimizar o nivel de emissdes quando os interruptores de seguranca, contatores,
caixas de conexdes ou equipamentos semelhantes séo instalados no cabo do motor

entre o conversor e 0 motor:

» EU: Instale o equipamento em uma carcaga metdalica com aterramento em 360 graus
para as malhas de blindagem do cabo de entrada e do cabo de saida,
ou conecte as blindagens dos cabos juntas.

» US: Instale o equipamento em uma carcagca metalica de modo que o conduite ou a blindagem
do cabo do motor corra de maneira uniforme, sem interrupcfes do conversor ao motor.

Conexao bypass

ADVERTENCIA!Nunca conecte a alimentac&o aos terminais de saida do conversor
U2, V2 e W2. Se forem necessarias freqlentes conexdes bypass, utilize interruptores
ou contatores com conexdes mecanicas. A tenséo de alimentacéo (rede) aplicada

a saida pode resultar em danos permanentes a unidade.

Antes de abrir um contator (modo de controle DTC selecionado)

Pare o conversor e espere a parada do motor antes de abrir um contator entre a saida

do conversor e o motor quando o modo de controle DTC estiver selecionado. Consulte

o0 manual de firmware do programa de aplicacdo do ACS800 apropriado para informacdes
sobre as configuracdes de parametros requeridas. Caso contrario, 0 conversor sera
danificado. Em controle escalar, o contator pode ser aberto com o conversor em
funcionamento.
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Protecdo dos contatos de saida de rele e atenuacao das perturbacdes em

caso de cargas indutivas

As cargas indutivas (reles, contatores, motores) causam oscilacdes de tensao
gquando desconectadas.

Os contatos de rele da placa RMIO séo protegidos com varistores (250 V) contra
picos de tensdo. Apesar disso, é altamente recomendado equipar as cargas indutivas
com circuitos de atenuacao de ruidos [varistores, filtros RC (AC) ou diodos (DC)]

a fim de minimizar as emissdes EMC na desconexdo. Caso nao forem suprimidas, as
perturbacdes poderdo conectar-se de forma capacitiva ou indutiva com outros
condutores no cabo de controle e gerar um risco de problemas de funcionamento
condutores no cabo de controle e gerar um risco de problemas de funcionamento

em outras partes do sistema.

Instale o componente de protecéo o mais proximo possivel da carga indutiva.
N&o instale os componentes de protecao no bloco de terminais da placa RMIO.

Saidas de rele

X25

RO1

RO1

RO1

RO2

RO2

RO2

RO3

RO3

ENEENE AN

RO3

I—___|'_____’____|____|
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Selecao dos cabos de controle

Todos os cabos de controle devem ser blindados.

Use um cabo de pares trancados com blindagem dupla (Figura a, ex.: JAMAK da NK
Cables, Finlandia) para sinais analdgicos. Este tipo de cabo também é recomendado
para os sinais do gerador/codificador de pulsos. Utilize um par com blindagem individual
para cada sinal. Nao utilize retorno comum para sinais analégicos diferentes.

Um cabo de bindagem dupla é a melhor alternativa para sinais digitais de baixa voltagem,
mas também pode ser utilizado um cabo de pares trancados com blindagem simples (Figura b).

/
- P S e
a b
Cabo de pares trancados com Cabo de pares trancados
blindagem dupla com blindagem simples

Passe os sinais analégicos e digitais em cabos blindados separados.

Os sinais controlados por rele podem passar pelos mesmos cabos dos sinais de entrada
digital contanto que sua tensédo ndo exceda 48 V. Recomenda-se que o0s sinais controlados
por rele sejam transmitidos por pares trancados.

Nunca junte sinais de 24 VDC e 115/230 VAC no mesmo cabo.

Cabo derele

Os cabos com malha metalica trancada (ex.: OLFLEX da LAPPKABEL, Alemanha)
foram testados e aprovados pela ABB.

Cabo do painel de controle

No funcionamento remoto, o cabo que conecta o painel de controle ao conversor ndo deve
ultrapassar 3 metros (10 pés). O cabo do tipo testado e aprovado pela ABB é utilizado nos
kits opcionais do painel de controle.
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Conexao de um sensor de temperatura do motor a E/S do conversor
de freqliéncia

ADVERTENCIA! A IEC 60664 requer isolamento duplo ou reforgado entre as partes
energizadas e a superficie das pec¢as acessiveis condutoras ndo-condutoras do
equipamento elétrico, porém sem conexao terra.

Para cumprir este requisito, a conexao de um termistor (e outros componentes
semelhantes) as saidas digitais do conversor pode ser implementada de trés
modos alternativos:

1. Existe um isolamento duplo ou reforcado entre o termistor e as partes energizadas
do motor.

2. Os circuitos conectados a todas as entradas digitais e analdgicas do conversor sdo
protegidos contra contato e isolados com isolamento basico (com 0 mesmo nivel de
tensao do circuito de poténcia do conversor) em relacdo a outros circuitos de baixa
tenséo.

3. Utiliza-se um rele de termistores externo. O isolamento do rele deve ser especificado

para o mesmo nivel de tenséo do circuito de poténcia do conversor. Para informagdes
sobre a conexao, consulte o ACS800 Firmware Manual.

Roteamento dos cabos

Direcione o cabo do motor afastado das rotas dos outros cabos. Quando houver
diversos conversores, 0os cabos de motor poderdo correr em paralelo, instalados
préoximos uns dos outros. Recomenda-se que o cabo do motor, o cabo de poténcia
de entrada e os cabos de controle sejam instalados em bandejas separadas. Evite a
passagem dos cabos de motor em paralelo com outros cabos em trajetos longos a
fim de diminuir a interferéncia eletromagnética causada pelas rapidas alteracdes

na tensdo de entrada do conversor.

Nos pontos de cruzamento de cabos de controle, certifique-se de que eles estejam
arranjados em um angulo o mais proximo possivel dos 90 graus. Ndo passe cabos
adicionais através do conversor.

As bandejas de cabos devem ter uma boa conexao elétrica entre si e com 0s
eletrodos de aterramento. Podem-se utilizar sistemas de bandejas de aluminio
para melhorar a equalizacéo local do potencial.
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A seguir, apresentamos um diagrama do roteamento dos cabos.

Cabo do motor
Drive
Cabo de poténcia ¢ min 300 mm (12 pol.)
Cabo de poténcia de entrada | Cabo do motor

¢ min 200 mm (8 pol.) 90° L]

¢ min 500 mm (20 pol.)

Cabos de controle

Dutos dos cabos de controle

24V 230V

\\

AN

A

N&o permitido, a menos que o cabo de

24V 230V

[

Insira os cabos de controle de 24 V e 230 V

24V seja isolado para 230 V ou isolado em dutos separados no gabinete.

com luvas isolantes para 230 V.
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Instalacdo elétrica

Conteudo deste capitulo

Este capitulo fornece instru¢cdes sobre o cabeamento do conversor de freqiiéncia.

Adverténcias

trabalhos descritos neste capitulo. Siga as Instru¢des de seguranca nas paginas
iniciais deste manual. O descumprimento das instru¢fes de seguranca pode causar
lesGes ou morte.

c ADVERTENCIA! Somente eletricistas qualificados tém permiss&o para executar os

Verificacdo do isolamento do conjunto

Cada médulo de acionamento foi testado na fabrica quanto ao isolamento entre o
circuito de poténcia e o chassi (2500 V rms 50 Hz por 1 segundo). Portanto, ndo
realize nenhum teste de tolerancia de tenséo ou resisténcia ao isolamento (ex.: alto
potencial ou terrémetro) em nenhuma parte do conversor de freqiiéncia. Verificagdo
do isolamento do conjunto do modo a seguir.

de entrada. Certifique-se de que o conversor esteja desconectado da rede elétrica

Q ADVERTENCIAVerifique o isolamento antes de conectar o conversor a alimentacao
(alimentacao de entrada).

1. Verifique se o cabo do motor esta desconectado dos terminais de saida do
conversor U2, V2 e W2.

2. Mega as resisténcias do isolamento do cabo do motor e do motor entre cada fase
e 0 PE usando uma tensdo de medicdo de 1 kV DC. A resisténcia do isolamento
deve ser maior que 1 Mohm.

)
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Sistemas IT (sem neutro aterramento)

Um conversor de freqiiéncia sem filtro EMC ou com filtro EMC +E210 é adequado para
sistemas IT (sem aterramento). Se o conversor for equipado com um filtro EMC +E202,
desconecte o filtro antes de conectar o conversor a um sistema sem aterramento. Para
instrucdes detalhadas sobre como fazé-lo, contate seu representante local da ABB.

[um sistema de alimentacdo sem aterramento ou um sistema de alimentagéo com
aterramento (mais de 30 ohms)], o sistema sera conectado ao potencial de terra através
capacitores do filtro EMC do conversor. Isso podera causar perigo ou danificar a unidade.

c ADVERTENCIA! Se um conversor sem filtro EMC +202 for instalado em um sistema IT
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Exemplo de diagrama de conexdes elétricas

O diagrama abaixo apresenta um exemplo das conexdes elétricas principais.
Observe que o diagrama inclui 0s componentes opcionais que nao estao

incluidos no pedido basico (marcados com *) e equipamentos nao disponiveis

como opcionais (marcados com **).
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Diagrama de conexdo dos cabos de poténcia

Acionamento
ENTRADA uUDC+ UDC- SAIDA
b utl vifwi] & R-| Re u2[ v2[wz| @)
)= 2] | {
L DR — 1 A1 —F A
—=r—-7 = t-1-1-
| N ]
(PE) PE (PE) 4 4) 5)
R =
*Para alternativas, consulte | D ‘_L‘;Hj
Planejamento da instalacéo g H H Resistor de
Lt | 1,O () o
elétrica. A= W S frenagem opcional
Dispositivo de desconexao 3)
(rede)
L1 L2 L3
1), 2)

Se for utilizado um cabo blindado (n&o € obrigatorio,  Aterramento da blindagem do cabo do motor na entrada do gabinete
mas é recomendado) e a condutividade da malha for
< 50 % da condutividade do condutor de fase, utilize
um cabo PE separado (1) ou um cabo com condutor
de aterramento (2).

Aterre a outra extremidade da malha de blindagem Aterramento da blindagem do cabo do motor na extremidade do motor

do cabo de entrada ou do condutor PE no quadro de Para minimizar a interferéncia de radiofrequéncia:

distribuico. - Aterre a blindagem do cabo em 360 graus na placa de acesso da caixa
de terminais do motor

Aterre a blindagem do cabo em 360 graus na placa de acesso do gabinete.

3) Conexao terra em 360 graus recomendada na entrada
do gabinete com cabo blindado

4) Conexao terra em 360 graus recomendada na entrada
do gabinete em instala¢cdes em primeiro ambiente**

5) Utilize um cabo de aterramento separado se a
condutividade da blindagem do cabo for < 50 % da
condutividade do condutor de fase e ndo houver um Juntas condutoras
condutor terra de estrutura simétrica no cabo (consulte
Planejamento da instalacéo elétrica /

Selec¢édo dos cabos de poténcia).

« ou aterre o cabo trancando a malha de blindagem como a seguir:
didmetro plano > 1/5 comprimento.

Nota:

Se houver um condutor de aterramento de estrutura
simétrica no cabo do motor, além da blindagem condutora,
conecte o condutor de aterramento ao terminal de
conexao de aterramento nas extremidades do conversor
de freqiéncia e do motor.

N&o utilize um cabo de motor de estrutura assimétrica. A conexao
de seu quarto condutor a extremidade do motor aumenta as
correntes nos rolamentos e provoca um desgaste adicional.

** Os requisitos de cumprimento EMC para primeiro ambiente estdo definidos em Dados técnicos/ Marcagéo CE.

Instalacdo elétrica



53
Aterramento das malhas de blindagem dos cabos

Para os terminais de poténcia Exemplo de placas de acesso ao interior para os cabos

Blindagem do cabo Protetor de conexdes

Terminal PE do gabinete
ou do médulo do conversor

Luva EMC (blindagem) *

Remova esta AT
parte do cabo*

T
RXEEE
LGN
BRI

%

‘
Placa base Recomendado para
= Placa de acesso ao interior os cabos de controle

Anel
protetor

EMI Almofada
condutora

Placa de acesso
ao interior
Protetor de conexdes

Vista lateral

* obrigatério para cabos de motor em instalagées em primeiro ambiente. Os requisitos de cumprimentos EMC
para primeiro ambiente estéo definidos no capitulo Dados técnicos/ Marcagéo CE.
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Fixacdo dos terminais dos cabos US

Exemplo de montagem

Os terminais dos cabos US podem ser conectados diretamente a barras de distribuicao
de saida ou aos terminais, conforme segue.

Parafuso 1/2" | S

13/4”
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Conexdes da RDCU

A unidade RDCU de controle do conversor contém a placa RMIO a qual se conectam
os cabos de controle.

ADVERTENCIA! Tenha cuidado ao manipular os cabos de fibra ética. Ao
desconectar os cabos de fibra 6tica, segure sempre o conector e ndo o préprio
cabo. N&o toque as extremidades das fibras com as maos nuas, pois a fibra

€ extremamente sensivel ao po.

Painel de controle

Cabo de alimentacao interna que vem
do conversor

Nota:O pino mais baixo (ExtPower)
nao é utilizado. Mesmo quando a placa
RMIO receber alimentacdo de uma fonte
externa, nao utilize o pino ExtPower,
mas sim 0s pinos superiores.

Protetor de conexdes

[

[

TXD = transmissor RXD = receptor

Cabos de fibra 6tica que vao do conversor
para a placa RMIO
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Conexdao dos cabos de controle a placa RMIO

Conecte os cabos de controle conforme a descricdo a seguir. Conecte os condutores aos
terminais destacaveis apropriados da placa RMIO [consulte o capitulo Controle do motor e
placa de E/S (RMIO)]. Aperte os parafusos para garantir a conexao. Faca um aterramento
em 360 graus na entrada do gabinete na instalacdo em primeiro ambiente (EMC). Os
requisitos de cumprimento EMC para primeiro ambiente esté@o definidos em

Dados técnicos/ Marcacao CE.

Conexé&o dos cabos blindados a placa RMIO

Protetor de conexdes

Protetor de cone

Isolamento

Cabo de blindagem dupla Cabo de blindagem simples

Cabo com blindagem simplesTrance os fios de aterramento da blindagem externa e
conecte estes fios a bracadeira de aterramento mais proxima. Cabo com blindagem dupla:
Conecte as blindagens internas e os fios de aterramento da blindagem externa a bracadeira
de aterramento mais proxima.

N&o conecte blindagens de cabos diferentes a mesma bracadeira de aterramento.

Deixe a outra extremidade da blindagem desconectada ou aterre-a indiretamente por meio
de um capacitor de alta freqiiéncia com um valor baixo de nanofarads (ex.: 3,3 nF/ 630 V).
A blindagem também pode ser aterrada diretamente nas duas extremidades se elas
estiverem na mesma linha de conexao terra sem quedas de tenséo significativas entre os

dois pontos extremos.

Mantenha os pares de fios de sinal trancados, 0 mais préximo possivel dos terminais.
Trancar o fio com seu fio de retorno reduz as perturbaces causadas pelo acoplamento
indutivo.

Fixacdo mecénica dos cabos de controle

Utilize bracadeiras de prote¢cdo como as mostradas acima. Fixe os cabos de controle
ao quadro do gabinete.

Instalacdo elétrica



57

Ajustes do transformador do ventilador de refrigeracédo

O transformador de tenséo do ventilador de refrigeracdo localiza-se no canto superior
direito do médulo de acionamento. Remova a tampa frontal para realizar os ajustes e

recoloque-a ao terminar.

Ajuste para 220 V se a freqiiéncia de alimentacéo for de 60 Hz.
Ajuste para 230 V se a frequéncia de alimentacao for de 50 Hz.

Ajuste de acordo com a tenséo de alimentagéo:

380V, 400V, 415V, 440V, 480 V ou 500 V;

ou 525V, 575V, 600 V, 660 V ou 690 V.

Nota:N&o sdo necessarios ajustes para unidades de 230 V.

Instalacdo dos modulos opcionais

O mddulo opcional (como um adaptador de fieldbus, um médulo de extensdo de
E/S e a interface do gerador de pulsos) é inserido nas fendas da placa RMIO na
unidade da RDCU e fixado com dois parafusos. Consulte o0 manual do médulo
opcional apropriado para informacdes sobre as conexfes dos cabos.

Cabeamento dos moédulos fieldbus de E/S

Fio de aterramento da blindagem externa

Alternativa para a)
O mais curto possivel

Protetor de conexdes
com cinta para cabo

Modulo

Blindagem O
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Cabeamento do médulo do gerador de pulsos

Protetor de conexdes
com cinta para cabo

Coloque a bracadeira o mais
préximo possivel dos terminais.

Alternativa para a)

O mais curto
possivel.
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Nota 1: Se o gerador de pulsos for do
tipo sem isolamento, aterre o cabo do
gerador apenas na extremidade do
conversor. Se o gerador for
galvanicamente isolado do eixo do
motor e do quadro do estator, aterre
a blindagem do cabo do gerador na
extremidade do conversor e na
extremidade do gerador.

Nota 2:Trance os pares de fios dos
cabos.

Nota 3:Como alternativa, o fio de
aterramento da blindagem externa
do cabo pode ser conectado ao
terminal SHLD do médulo RTAC.

Conexdo de fibra 6tica

Uma conexao de fibra 6tica DDCS é fornecida através do modulo opcional RDCO para
ferramentas PC, ligacdo Mestre/Escravo, NDIO, NTAC, NAIO, adaptador de médulo
AIMA E/S e mo6dulos de adaptador de fieldbus do tipo Nxxx. Consulte o RDCO User's

Manual [3AFE64492209 (Inglés)] para informacdes sobre as conexdes.

Ao instalar varios médulos no mesmo canal, conecte-os em anel.

Etiqueta de adverténcia

Existem etiquetas de adverténcia em diferentes idiomas dentro da caixa da embalagem do
conversor. Cole uma etiqueta de adverténcia no idioma local sobre a tampa do modulo de

acionamento.

Instalacdo elétrica




59

Placa de controle do motor e de E/S (RMIO)

Conteudo deste capitulo

Este capitulo mostra:

* as conexdes de controle externo da placa RMIO do Programa de Aplicacdo
Padrédo do ACS800 (macro de fabrica).

» as especificacdes das entradas e saidas da placa.

Produtos aos quais este capitulo se aplica

Este capitulo se aplica as unidades ACS800 que utilizam a placa RMIO.

Nota para o ACS800-02 com extensao de gabinete e ACS800-07

As conexdes para a placa RMIO mostradas abaixo também se aplicam ao bloco de
terminais X2 opcional disponivel para o ACS800-02 e 0 ACS800-07. Os terminais
da placa RMIO séo conectados internamente ao bloco de terminais X2.

Os terminais de X2 aceitam cabos de 0,5 a 4,0 mm?2(22 a 12 AWG). O torque de
aperto dos terminais dos parafusos € de 0,4 a 0,8 Mn (0,3 a 0,6 Ibf ft). Para
desconectar os fios dos terminais com conexdo a mola, utilize uma chave de
fenda com lamina de espessura de 0,6 mm (0,024 pol.) e largura de 3,5 mm
(0,138 pol.), ex.: PHOENIX CONTACT SZF 1-0,6X3,5.

Nota sobre fonte de alimentacéo externa

ADVERTENCIA! Se a placa RMIO for alimentada por uma fonte externa, a
A extremidade solta do cabo removido do terminal da placa RMIO precisara ser
fixada mecanicamente a um local em que ndo entre em contato com pecas
condutoras de eletricidade. Se o conector do terminal do parafuso do cabo
for removido, as extremidades do fio precisarao ser isoladas individualmente.

Placa de controle do motor e de E/S (RMIO)
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Conexdes de controle externo (exceto US)

As conex0des de controle externo da placa RMIO para o Programa de Aplicacdo Padréo
do ACS800 (macro de fabrica) sdo mostradas a seguir. Para as conexdes de controle
externo de outras macros e programas de aplic agdo, consulte o Firmware Manual

apropriado.

RMIO
Tamanho do bloco de terminais:
cabos 0.3 a 3.3 mm? (22 a 12 AWG)

0.

Torque de aperto:
2a0.4Nm L'?

(0.2 2 0.3 Ibf ft)

* bloqueio de terminais opcional no ACS800-02
e ACSB00-07

1) Efetivo apenas se usuério
gjustar par. 10.03 em PEDIDO.

2) 0 = aberto, 1 = fechado

DI4 [Tempos de rampa segundo

0

parametros 22.02 e 22.03

1

parametros 22.04 e 22.05

3) Consulte grupo de parametros 12
VELOCIDADES CONSTANTES.

DI5 | DI6 [Operagéo

0 (o elocidade ajustada com
1 |0 elocidade constante 1

0 1 elocidade constante 2

1 1 elocidade constante 3

4) Consulte parametro 21.09 START

INTRL FUNC.

5) Corrente méxima total compartilhada
entre esta saida e médulos opcionais

instalados na placa.

X2* RMIO
X20 X20
1 1 VREF- | Tens&o de referéncia -10 VDC, 1 kohm <
2 2 AGND | R, <
X21 X21
] 1 1 VREF+ | Tensao de referéncia 10 VDC, 1 kohm < R||
T2 2 AGND |<
: | 3 All+ Velocidade de referéncia 0(2) ... 10V, R;, >
1 | t- 14 All- 200 kohm
s 5 Al2+ Por padréo, ndo é utilizada. 0(4) ... 20 mA,
6 6 Al2- Rin =
7 7 Al3+ Por padréo, ndo é utilizada- 0(4) ... 20 mA,
8 8 Al3- Rin =
A 9 -9 AO1+ | Velocidade do motor 0(4)...20 mA = 0...
I 10 10 AO1- velocidade nom. do motor, R, < 700 ochm
% 11 11 |AO2+ | Corrente de saida 0(4)...20 mA = O...
12 F-1|12 AO2- velocidade nom. do motor, R < 700
= X22 X22
— —]1 -1 DI1 Parada/Funcionamento
— — 2 DI2 IAvanco/Retrocesso
3 r— 13 DI3 Né&o é utilizada
— 4 r— |4 Dl4 Selecéo de aceleracdo & desaceleracéo
— —] 5 5 DI5 Selecao de velocidade constante
— — 6 6 DI6 Selecéo de velocidade constante
7 r 7 +24VD | +24 VDC max. 100 mA
8 r 8 +24VD
9 r—19 DGND1 [Terra digital
10 -1(10 DGND2 [Terra digital
1 11 |[DIL  [Blogueio de funcionamento (0 = stop) ¥
X23 X23
1 r 1 +24V Saida de tensdo auxiliar, sem isolamento ,
2 |-[2 GND | 24VDC 250 mA ¥
X25 X25
1 11 RO1 __/l Saida de rele 1: pronta
2 F—12 RO1
— 3 1-[3 [ro1 | —
X26 X26
11 1|RO2 — Saida de rele 2:em funcionamento
2 2|RO2 —]
— 3 3| RO2 —
X27 X27
ralfa [1 1[ros  —] Saida de rele 3:falha: fault (-1)
2 2| RO3
3 3| RO3 I

Placa de controle do motor e E/S (RMIO)
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Conexo0es de controle externo US

As conex0des dos cabos de controle externo da placa RMIO para o Programa de
Aplicacdo Padrao do ACS800 (macro de fabrica versdo US) sdo mostradas a seguir.
Sobre as conexdes de controle externo de outras macros e programas de aplicagéo,
consulte o Manual de Firmware apropriado.

X2* RMIO
RMIO X20 X20
Tamanho do bloco de terminais: 1 -1 VREF- | Tens&o de referéncia -10 VDC, 1 kohm <
cabos 0.3 a 3.3 mm? (22 a 12 AWG) 2 [7[2 AGND | R, =
Torque de aperto: - )1(21 VREF 10 VDC, 1 koh R
= + 5 anci <
0.2a0.4Nm (0.2 a 0.3 Ibf ft) | 1 Tensao de referéncia , Lkohm < Ry
—T1 2 r=12 AGND | =
|
I All+ | Velocidade de referéncia 0(2) ... 10 V, Ry, >
j__ 4 F-14 All- 200 kohm
~ 1|5 -5 Al2+ Por padréo, ndo é utilizada. 0(4) ... 20 mA,
6 L _ 6 Al- Rin = 100 ohm
7 - |7 AI3+ | Por padrao, ndo é utilizada- 0(4) ... 20 mA,
8 -8 Al3- Rin =
@ = 9 -9 AO1+ | Velocidade do motor 0(4)...20 mA = 0...
|~ 7 | 10 (-110 AO1- velocidade nom. do motor, R < 700 ohm
11 - |11 AO2+ | Corrente de saida 0(4)...20 mA = 0...
12 r-112 AO2- | corrente nom. do motor, R, < 700 ohm
= X22 X22
— o—|1 r— 1(DI1 Start (")
—olo—-H2 - 2| DI2 Stop ()
* bloqueio de terminais opcional no 3 | _ 3 p13 A = 1)
ACS800-U2 e ACS800-U7 UTS AVAITL,UTRTUULESSU
1 14 |- 4| Dl4 Selec&o de aceleracéo e desaceleracéo 2)
) Efetivo apenas se UsUario ajustar ] 5 15 15 Sefeciodevetocidad stante 2
par. 1003 em PEDIDO I o Clg(j.U UcT VI UL,.UO.UC LU AT -
— — |6 r—16 DI6 Selecéo de velocidade constante 3)
7 | L 7l+24vD | +24 VDC max. 100 mA
8 I gl +24VD
D14 [Tempos de rampa segundo a F = o DGND1 Terra digital
0 pparametros 22.02 e 22.03 10 | ] 14 DGND2[Terra digital
1 |parametros 22.04 e 2205 11 7] 11 DIl Bloqueio de funcionamento (Q = stop) 4)
3) Cons.grupo de parametros 12 %23 X23
VELOC]gDABES é)ONSTANTES. 1|1 +24V | Saida de tensdo ?uxiliar, sem isolamento,
DI5 | DI6 [Operag&o 2 [T |2 GND 24 VDC 250 mA ¥
0 |0 |Velocidade ajustada com X285 X25
1 |0 |Velocidade constante 1 1 Bk RO1 j Saida de rele 1: pronta
0 |1 |Velocidade constante 2 5 r~ 1o RO1
1 |1 |Velocidade constante 3 —X) n F~1a PO —
X26 X26
#) Consulte parametro 21.09 START 1| 1—1lro2 Saida de rele 2:em funcionamento
INTRL FUNC. 5 L - 5| pao A
5) Corrente maxima total compartilhada _® R |
entre esta saida e médulos 3 3-RQ2 T
opcionais instalados na placa. X27 X27
—& 1 | 1 1!lrO3 Saida de rele 3:falha (-1)
Falha 2 B 21 RO3
3 [ — 31 RO3

Placa de controle do motor e E/S (RMIO)
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Especificacdes da placa RMIO

Entradas analdgicas

Com o Programa de Aplicagdo Padréo, duas entradas de correntes diferenciais
programaveis (0 mA /4 mA ... 20 mA, Rin =100 ohm) e uma entrada de tensao
diferencial programével (-10V/0V/2V ... +10V, Rin > 200 kohm).
As entradas analdgicas sdo galvanicamente isoladas em grupo.

Tensdo de teste de isolamento 500 VAC, 1 min

Tensdo max. modo comum +15 VDC
entre os canais

Taxa de rejeicdo de modo comum > 60 dB at 50 Hz

Resolucao 0.025 % (12 bit) p/entrada de -10 V ... +10 V. 0.5 % (11 bit p/entradas de +10 V e O
Entradas de 20 mA.
Imprecisdo + 0.5 % (Faixa Escala Plena) a 25 °C (77 °F). Coeficiente temperatura: + 100 ppm/°C

(x 56 ppm/°F), max.

Saida de tensdo constante

Tenséo +10 VDC, 0, -10 VDC + 0.5 % (Faixa Escala Plena) a 25 °C (77 °F). Coeficiente
temperatura: = 100 ppm/°C (x 56 ppm/°F) max.

Carga maxima 10 mA

Potenciémetro aplicavel 1 kohm a 10 kohm

Saida de alimentacéo auxiliar
Tensado 24 VDC + 10 %, a prova de curto-circuito
Corrente maxima 250 mA (compartilhada entre esta saida e médulos opcionais instalados na RMIO )

Saidas analdgicas

Duas saidas de corrente programaveis: 0 (4) a 20 mA, R < 700 ohm

Resolucéo 0.1 % (10 bit)

Imprecisdo + 1 % (Faixa Escala Plena) a 25 °C (77 °F). Coeficiente temperatura: + 200 ppm/°C
(+ 111 ppm/°F) max.

Entr. digitais

Com o Programa de Aplicagdo Padréo, seis entradas digitais programaveis (terra
comum: 24 VDC, -15 % a +20 %) e uma entrada de bloqueio de funcionamento.
Isoladas em grupo podem ser divididas em dois grupos isolados (consulte o
Diagrama de isolamento e aterramento abaixo).

Entrada termistor:5 mA, < 1.5 kohm 2 i17 (temperatura normal), > 4 kohm = i07
( alta temperatura), circu. aberto= i07 (alta temperatura).

Alimentac&o interna para entradas digitais (+24 VDC): & prova de curto-circuito. Pode
ser usada uma alimentagéo externa de 24 VDC em vez da alimentacao interna.

Tensao de teste de isolamento 500 VAC, 1 min

Limiares logicos <8VDC 2 i01,>12VDC = i1}
Corrente de entrada DI1 a DI 5: 10 mA, DI6: 5 mA
Constante de tempo do filtro 1ms

Placa de controle do motor e E/S (RMIO)
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Capacidade de comutagéo
Corrente continua minima
Corrente continua maxima
Tensao de teste de isolamento

Conexao de fibra

Trés saidas de rele programaveis

8 A a24VDC ou 250 VAC, 0.4 A a 120 VDC
5 mA rms a 24 VDC

2Arms

4 kVAC, 1 minuto

otica DDCS

Entr. aliment. 24 VDC

Com mddulo adaptador de comunicagéo opcional RDCO. Protocolo: DDCS
(ABB Distributed Drives Communication Sys tem)

Tensao

Consumo de corrente tipico
(sem maodulos opcionais)
Consumo de corrente maximo

24VDC + 10 %
250 mA

1200 mA (com mddulos opcionais inseridos)

Os terminais na placa RMIO, assim como nos médulos opcionais que podem ser acoplados a placa, cu mprem os
requisitos de extrabaixa tensdo (PELV), contidos na norma EN 50178, contanto que 0s circuitos externos conectados aos
terminais também cumpram os requisitos .

Placa de controle do motor e E/S (RMIO)
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Diagrama de isolamento e aterramento

X20 N (Tenséo de teste: 500 V AC)
1 VREF-
2 AGND
X21
1 VREF+
2 AGND <'I:|l>
3 Al1+
4 Al1- Tensédo de modo
s || e
6 Al2-
7 Al3+
8 Al3- )
9 AO1+ | )
10 AO1-
11 AO2+
12 AO2- )
X22
1 DI1 )
2 DI2
3 DI3 <l|::>
4 Dl4 :
7/ Ajustes da ponte J1:
9 DGND1
5 DI5 E i i Todas as entradas digitais f:ompar_tilham~um .
6 DI6 .| aterramento comum. Esta é a configuracéo padréo.
7 +24VD -
8 +24VD _ Os terras dos grupos de entrada ED1.ED4 e
1 | DIIL ) ° ou EDS/EDG/DIIL séo separados (tenséo de
0 | DGND2 ! isolamento 50 V)
/A
X23
1 24V |\
2 GND | [
X25
1 RO1 j
2 RO1 (—"+----- CE
3 RO1 —
X26
1 RO2
2 RO2 j .- - Eil
3 RO2 |— -
X27
1 RO3
2 RO3 j .- - Eil
3 rRO3 | — -
(Tensao de teste:
4 kVAC)
Terra

Placa de controle do motor e E/S (RMIO)
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Manutencao

Conteudo deste capitulo

Este capitulo contém instrucbes de manutencado preventiva.

Seguranca

ADVERTENCIA! Siga as Instru¢des de segurancanas paginas iniciais deste manual,
antes de realizar qualquer tarefa de manutenc¢do no equipamento. O descumprimento
instrucdes de segurancga podera causar lesdes ou morte.

gquadro de tamanho R8: 200 kg (441 Ib)] Levante o médulo pela parte superior
usando as barras de levantamento no topo da unidade. N&o incline o conversor.

O conversor possui um centro de gravidade alto. A unidade caird com uma
inclinacéo de cerca de 6 graus. A queda da unidade poderé causar lesdes fisicas.

Q ADVERTENCIA! O conversor é pesado [quadro de tamanho R7: 100 kg (220 Ib),

N&o inclinar!

Manutencao
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Intervalos de manutencéo

If Se instalado em um ambiente apropriado, o conversor requer muito pouca
manutencéo. Esta tabela lista os intervalos de manutencéo rotineira recomendados

pela ABB.

Intervalo Manutencgéo Instrucéo

IA cada ano quando armazenado |[Recondicionamento de Consulte Recondicionamento
apacitores

De cada 6 a 12 meses \Verificac@o da temperatura e Consulte Dissipador.

dependendo do grau de poeira  [impeza do dissipador
no ambiente)

IA cada 6 anos Substituicdo do ventilador de Consulte Ventilador.
efriageracdo
A cada 10 anos Substituicdo dos capacitores. Consulte Capacitores

Manutencao
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Os adesivos relativos ao layout do conversor sdo mostrados abaixo. Os adesivos
mostram todos os componentes possiveis. Alguns componentes ndo se encontram
descritos aqui nem estardo presentes em todas as entregas. Os componentes que
precisam ser substituidos regularmente séo listados abaixo.

Designacéo Componente
Y41 Ventilador de refrigeracao
C Capacitores

Codigo: 64572261

R8
V2428
Fdi, F42 6231
A13 ~ G233
T4q Ny Adg
A9 ; ALL
i AL3
R ——=4 G221
- G226
- A24,
R28 | X
AL2
Vif- /| @
Vi3
A45 J

C2e1-
C214

Z31

C227-C229

A21-A23
V2123

U3{-U3s /

Yaq ]

A91,
A92, —]
A15

Codigo: 64601423

Manutencéo
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Dissipador

Ventilador

Manutencéo

Verifique a limpeza do gabinete e dos locais em torno dele. Quando necessario,
limpe o interior do gabinete com uma escova macia e um aspirador de po.

As aletas do dissipador do modulo acumulam o p6 do ar de refrigeracdo. O
conversor de freqiiéncia apresenta adverténcias e faltas por temperatura
excessivamente alta se o dissipador ndo estiver limpo. Quando necessario, entre
em contato com a ABB para informagdes sobre a limpeza do dissipador .

O tempo de vida do ventilador de refrigeragdo do conversor de freqiiéncia é de
cerca de 50.000 horas. Seu tempo de vida real depende do tempo de
funcionamento do ventilador, da temperatura ambiente e da concentracéo de po.

Consulte 0 ACS800 Firmware Manual apropriado para informagdes sobre o sinal
real que indica o tempo de funcionamento do ventilador de refrigeracao.

A ABB disponibiliza ventiladores para substituicdo. Nao utilize pecas avulsas
diferentes das especificadas pela ABB.
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Substituicdo do ventilador (R7)
1. Remova a cobertura frontal.
2. Desconecte o(s) fio(s) do resistor de descarga..

3. Remova o grupo de capacitores DC soltando os parafusos vermelhos de fixagéo e
retirando o grupo.

. Desconecte os fios de alimentacao do ventilador (conector destacéavel).
. Desconecte os fios do capacitor do ventilador.

. Desconecte os fios da placa AINP dos conectores X1 e X2.

. Solte os parafusos vermelhos de fixacao da gaveta de ventilacao.

. Pressione os suportes com encaixe a pressao para soltar a tampa lateral.

4
5
6
7
8
9

10. Instale o novo ventilador e o capacitor do ventilador na ordem inversa da
indicada acima.

. Levante a alca e retire a gaveta de ventilacao.

2 elem.
em unidadesji
de 690 V.

Manutencao
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Substituicdo do ventilador (R8)
1. Remova a tampa frontal.
2. Desconecte os fios de alimentacao e do capacitor do ventilador.

3. Solte os parafusos vermelhos de fixagdo da tampa pléstica lateral do ventilador.
Deslize a tampa para a direita a fim de liberar a borda direita e levante-a.

4. Solte os parafusos vermelhos de fixa¢ao do ventilador.
5. Retire o ventilador do gabinete.

6. Instale o novo ventilador e o capacitor do ventilador na ordem inversa da indicada acima.

Manutencéo
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Capacitores

O circuito intermediario do conversor de freqiiéncia emprega diversos capa citores
eletroliticos. Seu tempo de vida é de no minimo 90.000 horas, dependendo do
tempo de funcionamento do conversor, da carga e da temperatura ambiente. A vida
do capacitor pode ser prolongada pela reducdo da temperatura ambiente.

E impossivel prever a falha de um capacitor. As falhas dos capacitores geralmente
sdo seguidas de danos a unidade e de uma falha do fusivel do cabo de alimentacéo,
ou de um disparo de falha. Entre em contato com a ABB se suspeitar da existéncia
de uma falha no capacitor. A ABB disponibiliza pecas de substituicdo. N&o utilize
pecas avulsas diferentes das especificadas pela ABB .

Recondicionamento
Recondicione (atualize) os capacitores de substituicdo uma vez por ano de acordo
com o ACS600/800 Capacitor Reforming Guide [cddigo: 64059629 (Inglés)].

Substituicdo do conjunto de capacitores (R7)

Substitua o conjunto de capacitores conforme a descri¢cdo contida na segéo
Substituicdo do ventilador (R7).

Manutencao
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2 elem. Pal
tipo combi

Substituicdo do conjunto de capacitores (R8)
1. Remova a tampa frontal. Remova a placa lateral perfilada.
2. Desconecte os fios do resistor de descarga.
3. Solte os parafusos de fixacao.
4. Retire o conjunto de capacitores.
5. Instale o novo conjunto de capacitores na ordem inversa da indicada acima.

Na parte traseira (vista de baixo)

2 elem. em
unidades de
690 V.

rafuso
M6x12

Manutencéo
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Substituicdo do modulo de acionamento

» Desconecte o cabo de alimentacdo da entrada do modulo.

» Desconecte o cabo de alimentacéo e os cabos de fibra 6tica da placa
RMIO e enrole-0s no topo do médulo do conversor.

» Desconecte as barras de distribuicdo no exterior do médulo.
» Solte os parafusos de fixagédo superiores do médulo (se necessario).

» Desconecte o pedestal do modulo, soltando os parafusos de fixacao (a)
e a conexao da barra de distribuicao (b).

Quadro de tamanho R7

@ M6 parafuso combi
Torque de aperto: 5 Nm (3.7 Ibf ft)

@ Parafuso tipo combi M6x25
Torque de aperto: 15...22 Nm (11...16 Ibf ft)

Quadro de tamanho R8

-_ .
@ M6x16 parafusos tipo combi @ Parafusos tipo combi M10x25
Torque de aperto: 5 Nm (3.7 Ibf ft) Torque de aperto: 30...44 Nm (22...32 Ibf ft)

» Fixe 0 médulo dos ganchos de levantamento em sua parte superior.
» Retire 0 médulo do gabinete e coloque-o sobre um carrinho para pallets.

* |nstale o novo moédulo na ordem inversa da indicada acima.

Manutencao
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LEDs
Esta tabela descreve os LEDs do conversor de freqiiéncia.
Localizagéo LED Quando o LED esta aceso
Placa RMIO \Vermelho Conversor em estado de falha
Verde A alimentacao na placa esta OK.
Plataforma de montagem do painel |Vermelho Conversor em estado de falha
de controle - - -
Verde A fonte de alimentacg&o principal de + 24 V do painel de controle
e a placa RMIO estédo OK.
Placa AINT V204 (verde) [Tensdo de +5 V da placa esta OK.
V309 (vermelho) | Prevengao de Funcionamento imprevisto de funcionamento esta
V310 (verde) Transmissao de sinais de controle IGBT para as placas de
controle do gate esté habilitada.

Manutencéo
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Conteudo deste capitulo

Este capitulo contém as especifica¢des té cnicas do conversor, como as especificagdes, dimensdes e
requisitos técnicos, as disposi¢cGes para o cumprimento dos requisitos de CE e outras marcacdes e a

politica de garantia.

Especifica-

coes Seguem as especificacdes IEC para 0 ACS800-04 com fontes de alimentacéo de 50

IEC Hz e 60 Hz. A descri¢do dos simbolos encontra -se na continuacdo da tabela.
Tamanho \Valores nominais [Uso sem [Uso com Uso em trabalho | Taman [Fluxo de [Dissipacgéo
doACS800-04 sobrecarg|sobrecarga leve pesado hodo fr de calor

a quadro
lcont.max Imax Pcont.max Iy Pn lohd Pha W
A A kw A KW A KW mdh

Tensao de alimentagéo trifasica de 208 V, 220 V, 230V ou 240 V
-0080-2 214 326 55 211 55 170 45 R7 [540 2900
-0100-2 253 404 75 248 75 202 55 R7 [540 3450
-0120-2 295 432 90 290 90 2404 |55 R7 [540 4050
-0140-2 405 588 110 396 110 316 90 R8 [1220 5300
-0170-2 447 588 132 440 132 340 90 R8 [1220 6100
-0210-2 528 588 160 516 160 370 110 R8 [1220 6700
-0230-2 613 840 160 598 160 480 132 R8 [1220 7600
-0260-2 693 1017 |200 679 200 5902 [160 R8 [1220 7850
-0300-2 720 1017 |200 704 200 635° [200 R8 [1220 8300
Tenséo de alimentagao trifasica de 380 V, 400 V ou 415 V
-0140-3 206 326 110 202 110 163 90 R7 [540 3000
-0170-3 248 404 132 243 132 202 110 R7 [540 3650
-0210-3 289 432 160 284 160 240D [132 R7 [540 4300
-0260-3 445 588 200 440 200 340 160 R8 [1220 6600
-0320-3 521 588 250 516 250 370 200 R8 [1220 7150
-0400-3 602 840 315 590 315 477 250 R8 [1220 8100
-0440-3 693 1017 [355 679 355 5902 [315 R8 [1220 8650
-0490-3 720 1017 [400 704 400 6353 [355 R8 [1220 9100
Tenséo de alimentagao trifasica de 380 V, 400 V, 415V, 440 V, 460 V, 480 V oU 500 V
-0170-5 196 326 132 192 132 162 110 R7 [540 3000
-0210-5 245 384 160 240 160 192 132 R7 [540 3800
-0260-5 289 432 200 284 200 224 160 R7 [540 4500
-0320-5 440 588 250 435 250 340 200 R8 [1220 6850
-0400-5 515 588 315 510 315 370 250 R8 [1220 7800
-0440-5 550 840 355 545 355 490 315 R8 [1220 7600
-0490-5 602 840 400 590 400 5152 [355 R8 [1220 8100
-0550-5 684 1017 [450 670 450 5902  [400 R8 [1220 9100
-0610-5 718 1017 [500 704 500 6323 [450 R8 [1220 9700

Dados técnicos
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Tamanho \Valores nominais [Uso sem [Uso com Uso em trabalho | Taman [Fluxo de [Dissipacdo
doACS800-04 sobrecarg|sobrecarga leve pesado hodo fr de calor
a quadro
lcont max Imax Pcont.max N Pn lohd Phd

A A kw A KW A KW m3/h w
Tens&o de alimentacao trifasica de 525 V, 550 V, 575 V, 600 V
-0140-7 134 190 132 125 110 95 90 R7 |540 2800
-0170-7 166 263 160 155 132 131 110 R7 |540 3550
-0210-7 166/203* | 294 160 165/195* | 160 147 132 R7 [540 4250
-0260-7 175/230* | 326 160/200* |175/212* |160/200* | 163 160 R7 [540 4800
-0320-7 315 433 315 290 250 216 200 R8 (1220 6150
-0400-7 353 548 355 344 315 274 250 R8 (1220 6650
-0440-7 396 656 400 387 355 328 315 R8 (1220 7400
-0490-7 445 775 450 426 400 387 355 R8 (1220 8450
-0550-7 488 853 500 482 450 426 400 R8 (1220 8300
-0610-7 560 964 560 537 500 482 450 R8 (1220 9750

Cédigo PDM: 00096931-G

1) Esta disponivel uma sobrecarga de 50 % durante um minuto a cada 5 minutos se a temperatura ambiente for
menor que 25 °C. Se a temperatura ambiente for de 40 °C, sobrec. max. disponivel é de 37 %.

2) Esta disponivel uma sobrecarga de 50 % durante um minuto a cada 5 minutos se a temperatura ambiente for
menor que 30 °C. Se a temperatura ambiente for de 40 °C, sobrec. max. disponivel é de 40 %.

3) Esta disponivel uma sobrecarga de 50 % durante um minuto a cada 5 minutos se a temperatura ambiente for
menor que 20 °C. Se a temperatura ambiente for de 40 °C, sobrec. max. disponivel é de 30 %.

4) Esta disponivel uma sobrecarga de 50 % durante um minuto a cada 5 minutos se a temperatura ambiente for
menor que 35 °C. Se a temperatura ambiente for de 40 °C, sobrec. max. disponivel é de 45 %.
* valor maior aplicavel se a frequéncia de saida for maior que 41 Hz

Simbolos

Valores nominais
leontmax ~ corrente de saida rms continua. Sem capacidade de sobrecarga a 40 °C .

Imax corrente méaxima de saida. Disponivel durante 10 s no arranque, desde que permitida pela
temperatura do conversor.

Especif. tipicas:
Uso s/sobrecarga

Pcontmax  poténcia tipica do motor. As especificagdes de poténcia aplicam -se & maioria
dos motores IEC 34 a tensdo nominal, 230 V, 400 V, 500 V, ou 690 V.

Uso com sobrecarga leve (capacidade de sobrecarga de 10 %)

Ion corrente rms continua. Uma sobrecarga de 10% é permitida durante 1 minuto a cada 5 min .
Pn poténcia tipica do motor . As especificacdes de poténcia aplicam -se a maioria dos motores
IEC 34 a tensao nominal: 230 V, 400 V, 500 V ou 690 V.

Uso em trabalho pesado (capacidade de sobrecarga de 50 %)

Iohg corrente rms continua. Uma sobrecarga de 50 % é permitida durante 1 minuto a cada 5 mi n.
Phd poténcia tipica do motor. As especifica¢cdes de poténcia aplicam -se & maioria dos motores
IEC 34 & tensd@o nominal, 230 V, 400 V, 500 V ou 690 V.
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Dimensionamento

The As especificagfes de corrente sdo as mesmas, independente da tensédo de alimentagao dentro de
uma faixa de tensao. Para atingir a poténcia nominal do motor dada na tabela, a corrente nominal do
conversor deve ser maior ou igual a corrente nominal do motor.

Nota 1: A poténcia maxima permitida no eixo do motor limita-se a 1.5 - Phd, 1.1 - PN or Pcont.max
(considerando o maior valor). Se o limite for excedido, o torque e a corrente do motor seréo
automaticamente restringidos. A fungao protege a ponte de entrada do conversor contra sobrecargas. Se
a condigao persistir por 5 minutos, o limite ficard estabelecido em Pcont.max.

Nota 2: As especificagdes aplicam-se em temperatura ambiente de 40 °C (104 °F). Em temperaturas mais
baixas, as especificagfes tém valores maiores (exceto Imax).

Nota 3: Utilize a ferramenta para PC DriveSize para um dimensionamento mais preciso, se a
temperatura ambiente for menor que 40 °C (104 °F) ou se o conversor for carregado de forma ciclica.

Reducéo da capacidade normal

A capacidade de carga (corrente e poténcia) diminui se a altitude do local de instalagao for maior que
1.000 metros. (3281 pés) ou se a temperatura ambiente exceder os 40 ° C (104 °F).

Nota: Se a temperatura do ar de refrigeragdo que entra no conversor for de no maximo 40 °C (104 °F),
ndo sera necessaria a reducao da corrente de saida do conversor, apesar da temperatura do gabinete
elevar-se acima dos 40 °C (104 °F).

Alteragdo das especificagbes por temper atura
Na faixa de temperatura de +40 °C (+104 °F) a +50 °C (+122 °F), a corrente nominal de saida
diminui em 1% a cada 1 °C (1,8 °F) adicional. A corrente de saida é calculada multiplicando -se a
corrente fornecida na tabela de especificagfes pelo “derating factor” ou fator de redugéo

Exemplo Se a temperatura ambiente for de 50 °C (+122 °F), o fator de redugédo sera de 100 % - 1 %/°C
.10 °C =90 % ou 0,90. Entao, a corrente de saida sera 0.90 - Iy, 0.90 - Iong OF 0.90 - lcontmax-

Alteragdo das especifica¢fes por altitude
Em altitudes entre 1.000 e 4.000 m (3281 e 13.123 pés) acima do nivel do mar, a redugdo na
capacidade normal é de 1 % a cada 100 m (328 pés). Para uma maior precisdo na redugdo da
capacidade normal, utilize a ferramenta para PC DriveSize. Se o local de instalagao for mais
alto que 2.000 m (6.600 pés) acima do nivel do mar, entre em contato com o distribuidor ou
escritdrio local da ABB para mais informacdes .

Fusiveis do cabo de rede

Sao listados abaixo os fusiveis para protecdo do cabo d e rede contra curtos-circuitos. Os fusiveis
também protegem os equipamentos adjacentes ao conversor no caso de curto -circuito no interior do
conversor. Certifique-se de que o tempo de operacdo do fusivel esteja abaixo de 0,5 segundo . O
tempo de operacao depende da impedancia da rede de alimentacéo e da area de sec¢édo transversal,
do material e do comprimento do cabo de alimentacdo. Caso se exceda o tempo de operacdo de 0,5
segundo com os fusiveis fG, os fusiveis ultra-rapidos (aR) reduzirdo o tempo de operagao a um nivel
aceitavel na maioria dos casos. Consulte também Planejamento da instalacéo elétrica: Protecéo
contra sobrecargas térmicas e curtos-circuitos Sobre fusiveis UL reconhecidos, consulte Tabelas US.

Nota 1: Nas instalagBes com diversos cabos, ins tale apenas um fusivel por fase (e ndo um fusivel por condutor).
Nota 2: N&o devem ser utilizados fusiveis maiores.

Nota 3: Poderéo ser utilizados fusiveis de outros fabricantes, se cumprirem as especificagdes .
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Fusiveis padrdo gG

Tamanho do |Corrente de Fusivel
IACS800-04 Entrada

A A | AZs | Y |Fabricante |Tipo |Tam. IEC
Tensé&o de alimentag&o trifasica de 208 V, 220 V, 230 V ou 240 V
-0080-2 201 250 550 000 500 |[Controle ABB OFAF1H250 1
-0100-2 239 315 1100 000 500 [Controle ABB OFAF2H315 2
-0120-2 285 315 1100 000 500 [Controle ABB OFAF2H315 2
-0140-2 391 500 2900 000 500 [Controle ABB OFAF3H500 3
-0170-2 428 500 2900 000 500 [Controle ABB OFAF3H500 3
-0210-2 506 630 4000 000 500 [Controle ABB OFAF3H630 3
-0230-2 599 630 4000 000 500 [Controle ABB OFAF3H630 3
-0260-2 677 800 7 400 000 500 [Controle ABB OFAF3H800 3
-0300-2 707 800 7 400 000 500 [Controle ABB OFAF3H800 3
Tens&o de alimentacéo trifasica de 380 V, 400 V ou 415 V
-0140-3 196 250 550 000 500 |[Controle ABB OFAF1H250 1
-0170-3 237 315 1100 000 500 [Controle ABB OFAF2H315 2
-0210-3 286 315 1100 000 500 [Controle ABB OFAF2H315 2
-0260-3 438 500 2900 000 500 [Controle ABB OFAF3H500 3
-0320-3 501 630 4000 000 500 [Controle ABB OFAF3H630 3
-0400-3 581 630 4000 000 500 [Controle ABB OFAF3H630 3
-0440-3 674 800 7 400 000 500 [Controle ABB OFAF3H800 3
-0490-3 705 800 7 400 000 500 [Controle ABB OFAF3H800 3
Tensé&o de alimentag&o trifasica de 380 V, 400 V, 415V, 440 V, 460 V, 480 V ou 500 V
-0170-5 191 250 550 000 500 |[Controle ABB OFAF1H250 1
-0210-5 243 315 1100 000 500 [Controle ABB OFAF2H315 2
-0260-5 291 315 1100 000 500 [Controle ABB OFAF2H315 2
-0320-5 424 500 2900 000 500 [Controle ABB OFAF3H500 3
-0400-5 498 630 4000 000 500 [Controle ABB OFAF3H630 3
-0440-5 543 630 4000 000 500 [Controle ABB OFAF3H630 3
-0490-5 590 630 4000 000 500 [Controle ABB OFAF3H630 3
-0550-5 669 800 7 400 000 500 [Controle ABB OFAF3H800 3
-0610-5 702 800 7 400 000 500 [Controle ABB OFAF3H800 3
Tensé&o de alimentag&o trifasica de 525V, 550 V, 575V, 600 V, 660 V ou 690 V
-0140-7 126 160 220 000 690 |[Controle ABB OFAA1GG160 1
-0170-7 156 200 350 000 690 |[Controle ABB OFAA1GG200 1
-0210-7 158/191* 250 700 000 690 |[Controle ABB OFAA2GG250 2
-0260-7 166/217* 250 700 000 690 |[Controle ABB OFAA2GG250 2
-0320-7 298 315 820 000 690 |[Controle ABB OFAA2GG315 2
-0400-7 333 400 1300 000 690 [Controle ABB OFAA3GG400 3
-0440-7 377 500 3800 000 690 [Controle ABB OFAA3H500 3
-0490-7 423 500 3800 000 690 [Controle ABB OFAA3H500 3
-0550-7 468 500 3800 000 690 [Controle ABB OFAA3H500 3
-0610-7 533 630 10000 000 | 690 Bussmann 630NH3G-690 ** 3

Cadigo PDM: 00096931-G

* freqiiéncias de saida maiores que 41 Hz
** capacidade nominal de frenagem somente até 50 kA
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[Tamanho do [Corrente de Fusivel

ACS800-04 eAntrada A AZs vV [Fabricante Tipo % Tamanho
Tens&o de alimentacéo trifasica de 208 V, 220 V, 230 V ou 240 V

-0080-2 201 400 105 000 690 Bussmann 170M3819 DIN1*
-0100-2 239 500 145 000 690 Bussmann 170M5810 DIN2*
-0120-2 285 550 190 000 690 Bussmann 170M5811 DIN2*
-0140-2 391 800 465 000 690 Bussmann 170M6812 DIN3
-0170-2 428 800 465 000 690 Bussmann 170M6812 DIN3
-0210-2 506 1000 | 945 000 690 Bussmann 170M6814 DIN3
-0230-2 599 1250 |1 950 000 690 Bussmann 170M8554 DIN3
-0260-2 677 1600 |3 900 000 690 Bussmann 170M8557 DIN3
-0300-2 707 1600 |3 900 000 690 Bussmann 170M8557 DIN3
Tens&o de alimentacéo trifasica de 380 V, 400 V ou 415 V

-0140-3 196 400 105 000 690 Bussmann 170M3819 DIN1*
-0170-3 237 500 145 000 690 Bussmann 170M5810 DIN2*
-0210-3 286 550 190 000 690 Bussmann 170M5811 DIN2*
-0260-3 438 800 465 000 690 Bussmann 170M6812 DIN3
-0320-3 501 1000 | 945 000 690 Bussmann 170M6814 DIN3
-0400-3 581 1250 |1 950 000 690 Bussmann 170M8554 DIN3
-0440-3 674 1600 |3 900 000 690 Bussmann 170M8557 DIN3
-0490-3 705 1600 |3 900 000 690 Bussmann 170M8557 DIN3
Tens&o de alimentagéo trifasica de 380 V, 400 V, 415V, 440V, 460 V, 480 V ou 500 V

-0170-5 191 400 105 000 690 Bussmann 170M3819 DIN1*
-0210-5 243 500 145 000 690 Bussmann 170M5810 DIN2*
-0260-5 291 550 190 000 690 Bussmann 170M5811 DIN2*
-0320-5 424 800 465 000 690 Bussmann 170M6812 DIN2*
-0400-5 498 1000 | 945 000 690 Bussmann 170M6814 DIN3
-0440-5 543 1250 |1 950 000 690 Bussmann 170M8554 DIN3
-0490-5 590 1250 |1 950 000 690 Bussmann 170M8554 DIN3
-0550-5 669 1600 |3 900 000 690 Bussmann 170M8557 DIN3
-0610-5 702 1600 |3 900 000 690 Bussmann 170M8557 DIN3
Tensao de alimentagao trifasica de 525V, 550 V, 575V, 600 V, 660 V ou 690 V

-0140-7 126 350 68 500 690 Bussmann 170M3818 DIN1*
-0170-7 156 350 68 500 690 Bussmann 170M3818 DIN1*
-0210-7 158/191* 400 74 000 690 Bussmann 170M5808 DIN2*
-0260-7 166/217* 400 74 000 690 Bussmann 170M5808 DIN2*
-0320-7 298 630 275 000 690 Bussmann 170M5812 DIN2*
-0400-7 333 630 210 000 690 Bussmann 170M6810 DIN3
-0440-7 377 800 465 000 690 Bussmann 170M6812 DIN3
-0490-7 423 900 670 000 690 Bussmann 170M6813 DIN3
-0550-7 468 900 670 000 690 Bussmann 170M6813 DIN3
-0610-7 533 1000 | 945 000 690 Bussmann 170M6814 DIN3

Valor A%s para -7 unidades a 660 V
* frequéncias de saida maiores que 41 Hz

Coddigo PDM: 00096931-G
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Tipos de

cabos A tabela abaixo apresenta os tipos de cabos de cobre e aluminio para correntes de
diferentes cargas. O dimensionamento dos cabos baseia -se em um maximo de 9
cabos dispostos lado a lado sobre uma bandeja de cabos, a uma temperatura
ambiente de 30 °C, com isolamento de PVC e temperatura superficial de 70 °C (EM
60204-1 e IEC 60364-5-2/2001). Em condi¢cBes diversas, dimensione os cabos de
acordo com as regulamentacdes locais de seguranca, tensdo de entrada adequada
e a corrente de carga do conversor,

Cabos de cobre com blindagem [Cabos de aluminio com blindagem
iconcéntrica em cobre iconcéntrica em cobre
Corrente de [Tipo de cabo Corrente de ITipo de cabo
carga maxima  mm2 carga maxima  jmm2

A A

62 3x16 61 3x25

79 3x25 75 3x35

98 3x35 91 3x50

119 3x50 117 3x70

153 3x70 143 3x95

186 3x95 165 3x120

215 3x120 191 3x150

249 3x150 218 3x185

284 3x185 257 3x240

335 3x240 274 3 x (3x50)
358 3 x (3x50) 285 2 x (3x95)
371 2 x (3x95) 331 2 x (3x120)
431 2 x (3x120) 351 3 x (3x70)
459 3 x (3x70) 382 2 x (3x150)
498 2 x (3x150) 428 3 x (3x95)
557 3 x (3x95) 437 2 x (3x185)
568 2 x (3x185) 496 3 x (3x120)
646 3 x (3x120) 515 2 x (3x240)
671 2 x (3x240) 573 3 x (3x150)
746 3 x (3x150) 655 3 x (3x185)
852 3 x (3x185) 772 3 x (3x240)
1006 3 x (3x240)

Cédigo PDM: 00096931-C

Entradas de cabo

A seguir, sdo indicados os tamanhos dos cabos de rede, motor e
resistor/resisténcia de freio (por fase), os cabos maximos aceitos e 0s
torques de aperto.

Tamanh U1, V1, W1, U2, V2, W2, UDC+/R+, UDC-, R- PE de conexdo terra

odo  INGmero de orificios |Parafuso Parafuso Torque de Screw Tightening

quadro |por fase aperto Nm torque
Nm

R7 3 1x240 or 2x185 M12 50...75 M10 30...44

R8 3 3x240 M12 50...75 M10 30...44
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Dimensdes, pesos e ruido

Tamanho do IP 00 Peso Ruido
quadro Barras de distribuicdo no lado mais [Barras de distribuicdo no lado mais [K9 dB
comprido (prateleira) curto (plano)
H W1 W2 D H W3 W4 D
mm mm mm mm mm mm mm mm

R7 1121 334 427 473 1181 525 631 259 100 71
R8 1564 415 562 568 1596 607 779 403 200 72

H altura

W1 largura da unidade béasica com terminal PE (prateleira)

W?2 largura com as placas dos terminais de conexdo dos cabos somente do lado esquerdo
(prateleira)

(R7: largura com as placas de terminais de conexao dos cabos dos d ois lados é de 579 mm)
(R8: largura com as placas de terminais de conex&o dos cabos dos dois lados é de 776 mm)

D profundidade sem suportes de fixagao
(R7 prateleira: profundidade com suportes de fixacéo é de 516 mm)
(R8 prateleira: profundidade com supor tes de fixacédo é de 571 mm)

W3 largura da unidade basica com terminal PE/barra de distribuigdo (plano)

W4 largura com placas de terminais de conexao dos cabos (plano)

Tamanho do IP 00, sem saida inferior | Peso *
quadro H W D

mm mm mm kg
R7 1126 264 471 91

H altura sem tampas das saidas superior e inferior das barras de distribuicao

W largura

D profundidade
* peso sem tampas da entrada superior e da saida inferior

Conexao da alimentacdo de entrada

Tens&o (U,)

Corrente de curto-
circuito (IEC 60439-1)

Frequéncia
Deseqilibrio

Fator de potEncia
fundamental (cos phiy)

208/220/230/240 VAC trifasica + 10 % unidades de 230 VAC

380/400/415 VAC trifasica + 10 % para unidades de 400 VAC
380/400/415/440/460/480/500 VAC trifasica + 10 % para unidades de 500 VAC
525/550/575/600/660/690 VAC trifasica + 10 % para unidades de 690 VAC

65 kA (Icf)

EUA e Canada: O conversor € adequado para uso em um circuito que ndo fornega mais
de 65.000 amperes simétricos (rms) a 600 V no maximo .

48 a 63 Hz, taxa maxima de variagdo 17 %/s
Max. + 3 % da tenséo de entrada nominal fase-fase
0.98 (com carga nominal)
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Conexao do motor

Tensé&o (Uy)
Frequéncia

Resolucéo de frequéncia
Corrente
Limite de poténcia

Regido de enfraguecimento de campo

Frequéncia de comutacao
Comprimento maximo

Recomendado para o
cabo do motor

Rendimento

0 to U,, 3- fase simétrica, U5« Na regiéo de enfraquecimento de campo
Modo DTC mode: 0 a 3.2 { fr,yp. Freqiiéncia maxima 300 Hz.

UNmains tHf
T T 'Nmotor
Nmotor

frwp =

frwp: freqiiéncia na regidio de enfraquecimento de campo ; Unmains: tenséo da rede
(alimentag&o de entrada);

UNmotor: tensdo nominal do motor; fnmotor: freqiiéncia nominal do motor

0.01 Hz

Consulte secdo Especificacdes IEC.

1.51Ppg, 1.11 Py ou Pegpemax (COnsidere o maior valor)

8 a 300 Hz

3 kHz (média). Em unidades de 690 V 2 kHz (média).

Cadigo do tipo (equipamento Comprimento maximo do cabo do motor

EMC) Controle DTC Controle escalar

300 m (984 pés) 300 m (984 pés)

+E202 *, +E210 *

100 m (328 pés) 100 m (328 pés)

*E permitido utilizar um cabo de motor maior que 100 m (328 pés); porém com a possibilidade de
descumprimento dos requisitos da Diretiva EMC .

Refrigeracéao

Aproximadamente 98 % no nivel nominal de poténcia

Método

Espaco livre em torno da unidade

Fluxo de ar de refrigeracao

Graus de protecéo

Ventilador interno, dire¢ao do fluxo da frente para cima
Consulte ACS800-04/04M/U4 Cabinet Installation [68360323 (Inglés)].
Consulte Especificagdes IEC

IP 00 (Tipo UL: chassi aberto)

Prevencdo de Inicio Inesperado de Funcionamento Placa AGPS -21

Tensao nominal de entrada

Faixa de tensao de
entrada
(selecionada por
meio de ponte)

Frequéncia nominal
Corrente

Fusivel externo max.
Conector de entrada X1
Conector de usuério 1, 2, 3
Tensao de saida

Corrente nominal de saida

115 VAC ou 230 VAC
95...132 VAC (X3 on), 185...265 VAC (X4 ligado, padrao)

50/60 Hz
0.77Aall5V,0.44 Aa 230V

16 A

3p 2.5 mm?

600 V, 25 A, 0.5...4 mm? (20...12 AWG)
24V +05V

1.7 A (50 °C, 122 °F)

Tipo de bloco de terminais X2 JST B3P-VH

Temperatura ambiente
Umidade relativa
Homologacgtes

Dados técnicos
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A seguir, apresentamos os limites ambientais do conversor de freqiiéncia. O conversor
deve ser utilizado em ambiente interno aquecido e controlado.

Operacédo
instalado para uso

IArmazenamento
lem embalagem protetora

[Transporte
lem embalagem protetora

IAltitude do local de
instalacédo

0 a 4.000 m (13.123 pés
acima do nivel do mar [acima
de 1.000 m (3.281 pés),
consulte a se¢do Reducao da

ITemperatura do ar

(154 +50 °C (5 a 122 °F).
Consulte a secdo Reducéo

-40 a +70 °C (-40 a+158 °F)

-40 a +70 °C (-40 a +158 °F)

Umidade relativa

5 a 95%

Max. 95%

Max. 95%

Condensacé&o nao permitida. A umidade relativa maxima permitida é de 60 % na
presenca de gases COrrosivos.

Niveis de contaminagdo
(IEC 60721-3-3, IEC 60721-3-
2, IEC 60721-3-1)

P6 ndo-condutor ndo permitido.

Placas sem
envernizamento:

Gases quimicos: Classe 3C1
Particulas sélidas: Classe
3S2

Placas sem
envernizamento:

Gases quimicos: Classe 1C2
Particulas sélidas: Classe
1S3

Placas sem
envernizamento:

Gases quimicos: Classe 2C2
Particulas sélidas: Classe
2S2

0.7 a 1.05 atmosferas

Placas com Placas com Placas com
envernizamento: envernizamento: envernizamento:
Pressdo atmosférica 70 to 106 kPa 70 a 106 kPa 60 a 106 kPa

0.7 a 1.05 atmosferas

0.6 a 1.05 atmosferas

Vibracio (IEC 60068-2)

Max. 1 mm (0.04 pol.)
(5a13.2 Hz),

méax. 7 m/s2 (23 pés/s2)
(13.2 a 100 Hz) sinusoidal

Max. 1 mm (0.04 pol.)
(5a13.2 Hz),

max. 7 m/s2 (23 pés/s2)
(13.2 a 100 Hz) sinusoidal

Max. 3,5 mm (0.14 pol.)
(2 a9 Hz),

max. 15 m/s2 (49 pés/s2)
(9 a 200 Hz) sinusoidal

Choques (IEC 60068-2-29)

Nao permitidos

Méax. 100 m/s2 (330 pés./s2),
11 ms

Méax. 100 m/s2 (23 pés/s2)
11 ms

Queda livre

Nao permitida

100 mm (4 pol.) para peso
superior a 100 kg (220 Ib)

100 mm (4 pol.) para peso
superior a 100 kg (220 Ib)
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Materiais

Gabinete do conversor

Embalagem

Descarte

T PC/ABS 2.5 mm, cor NCS 1502-Y (RAL 90021 / PMS 420 C)

T hot- lamina de aco galvanizado de 1,5 a 2,5 mm, espessura da galvaniza¢do de 100
micrémetros, cor NCS 1502-Y

Compensado e madeira. Cobertura plastica da embalagem. Polietileno de baixa
densidade, faixas de polipropileno ou ago.

O conversor de frequéncia contém matéria -prima que deve ser reciclada para preservar os
recursos energéticos e naturais. Os materiais da embalagem séo reciclaveis e
ambientalmente compativeis. Todas as pegas metalicas sao reciclaveis. As pecas plasticas
podem ser recicladas ou incineradas em condic¢des controladas, de acordo com as
regulamentacdes locais. A maioria das pecas re ciclaveis esta marcada com simbolos de
reciclagem.

Caso a reciclagem nao seja viavel, com excecéo dos capacitores eletroliticos e placas de
circuito impresso, todas as pec¢as podem ser descartadas em aterros. Os capacitores DC
(C1-1 a C1-x) contém eletrdlitos e as placas de circuito impresso contém chumbo, ambos
classificados como residuos perigosos nos EUA. Eles devem ser removidos e
manipulados de acordo com as regulamentacdes locais.

Para mais informagdes sobre os aspectos ambientais e instru¢gdes mais det alhadas sobre
reciclagem, entre em contato com o distribuidor local da ABB .

Normas aplicaveis

i EN 50178 (1997)
' EN 60204-1 (1997)

T EN 60529: 1991 (IEC 529)
' IEC 60664-1 (1992)

' EN 61800-3 (1996) +
Emenda A1l (2000)

| UL 508C
| CSA C22.2 No. 14-95

O conversor cumpre as seguinies normas: O cumprimento da Diretiva Européia de Baixa
Tens&o é verificado de acordo com as normas EM 50178 e EM 60204 -1.
Equipamentos eletrdnicos para uso em instalages de poténcia

Seguranga do maquinario. Equip. elétricos das maquinas. Parte 1: Requisitos gerais. .
Disposi¢Bes a serem cumpridas: O executor da montagem final da maquina é
responséavel pela instalagao de:

- um dispositivo de parada de emergéncia

- um dispositivo de desconex&o da fonte de alimentagéo

- ACS800-04/04M/U4 dentro de um gabinete

Graus de protecéo fornecidos pelos gabinetes (cédigo IP)

Coordenacao do isolamento em equipamentos em sistemas de baixa tensdo. Parte 1:
Principios, requisitos e testes.

Norma de produto EMC, incluindo métodos especificos de teste

Norma UL de Seguranca, Equipamentos de Conversao de Poténcia, segunda edigdo
Equipamentos de controle industrial
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Marcacao CE

A marcagao CE é colocada no conversor para certificar que a unidade se gue as disposicdes da
Diretiva Européia de Baixa Tensdo e da Diretiva EMC (Diretiva 73/23/EEC, conforme emendas
acrescentadas pela 93/98/EEC e pela Diretiva 89/336/ EEC, conforme emenda acrescentada pela

93/98/EEC).

Definicbes
EMC significa Compatibilidade Eletromagnética. Trata-se da capacidade elétrico/eletronica do
equipamento de operar sem problemas dentro de um ambiente eletromagnético. Do mesmo modo, o
equipamento ndo deve causar perturbacdes ou interferéncias em qualquer outro produto dentro de um
ambiente eletromagnético.

Primeiro Ambiente inclui estabelecimentos conectados a uma rede de baixa tenséo que alimenta
construgdes usadas com objetivos domeésticos.

Segundo ambiente inclui estabelecimentos conectados a uma rede que ndo alimenta instala¢de s
domeésticas.

Distribuicao restrita: modo de distribuicdo de vendas no qual o fabricante restringe o fornecimento de
equipamentos a fornecedores, clientes ou usuarios que possuam, de forma separada ou conjunta,
competéncia técnica nos requisitos EMC da ap licagéo dos conversores de freqiiéncia.

Distribuicdo irrestrita: modo de distribui¢cdo de vendas no qual o fornecimento dos equipamentos ndo
depende da competéncia EMC do cliente ou usuario para a aplicagédo dos conversores de freqiiéncia .

Cumprimento da Diretiva EMC

A Diretiva EMC define os requisitos relativos a imunidade e as emissdes dos equipamentos elétricos
usados dentro da Unido Européia. A norma para produtos EMC [EM 61800 -3 + Emenda A11 (2000)]
cobre os requisitos especificados para os conversores d e frequéncia.

Cumprimento da EN 61800-3 + Emenda A1l (2000)

Primeiro ambiente (distribuicao restrita)

Os requisitos da Diretiva EMC podem ser cumpridos da seguinte maneira para a distribuicao
restrita:

1. Conversor equipado com filtro EMC +E202.
2. Cabos do motor e de controle selecionados conforme especificagbes do Hardware Manual.

3. Conversor instalado de acordo com as instru¢des do Hardware Manual.
4. Comprimento maximo do cabo de 100 metros.

ADVERTENCIA! O conversor podera causar radiointerferénci a se utilizado em um ambiente
residencial ou doméstico. O usuario devera tomar medidas para evitar a interferéncia, além dos
requisitos para o cumprimento de CE listados acima, se necessario.

Nota: Nao é permitida a instalagdo de um conversor equipado com filtro EMC +E202 em
sistemas IT (sem neutro aterramento). A rede de alimentag&o conecta -se ao potencial de terra
por meio dos capacitores do filtro EMC, que sdo capazes de causar perigo ou danificar a
unidade.
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Segundo ambiente

O conversor de freqiéncia obedece as normas com as seguintes disposi¢oes:

1. Conversor equipado com filtro EMC +E210. Filtro adequado para sistemas TN
(sem neutro aterramento) e IT.

2. Cabos do motor e de controle selecionados conforme especificacées do Hardware Manual.
3. Conversor instalado de acordo com as instru¢es do Hardware Manual.
4. Comprimento maximo do cabo de 100 metros.

Caso néo sejam cumpridas as disposic¢des relacionadas acima, os requisitos da Diretiva
EMC poderéo ser cumpridos do seguinte modo para distribui¢éo restrita:

1. Assegura-se que nenhuma emissao excessiva se propague para as redes vizinhas de baixa
tensdo. Em alguns casos, a supressao natural nos transformadores e cabos € suficiente. Em
caso de davida, podera ser usado o transformador com blindagem estatica entre o
enrolamento priméario e o secundario.

Rede de média tensdo

Transformador de alimentagéo

Y S e e R o i
| P | | = Blindagem estatica |
| Ponto de medicéo I |
| I |
| Baixa Tensé&o | | Baixa Tens&o |
| eqj\ll;i)t;rqnsnto [ Conversor |
| | |
| Equipamento | Equipamento |
Lo - - 1 L - T = = = __ _ __ _— _ N

2. Estéa disponivel para instalacdo um plano EMC para prevencao de perturbagées. O
representante da ABB local disp6e de um modelo.

3. Cabos do motor e de controle selecionados conforme especificagdes do Hardware Manual
4. Conversor instalado de acordo com as instru¢des do Hardware Manual

Diretiva sobre o maquinério

O conversor obedece aos requisitos da diretiva da Unido Européia sobre maquinario
(989/37/EC) para equipamentos que devem ser incorporados ao maquinario.
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QMarcagéo "C-Tick"

A marcacao "C-tick" é exigida na Australia e na Nova Zelandia. Uma etiqueta "C-tick" é
colocada em cada conversor a fim de certificar o cumprimento da norma relevante (IEC
61800-3 (1996). Sistemas de acionamento de energia elétrica de velocidade ajustavel. Parte
3: Norma de produto EMC, incluindo métodos especificos de teste), de acordo com o
Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme.

Definicbes
EMC significa Compatibilidade Eletromagnética. Trata-se da capacidade elétrico/eletrénica
do equipamento de operar sem problemas dentro de um ambiente eletromagnético. Do
mesmo modo, 0 equipamento ndo deve causar perturbagfes ou interferéncias em qualquer
outro produto dentro de um ambiente eletromagnético.

O Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme (EMCS) foi introduzido pela
Australian Communication Authority (ACA) e pelo Radio Spectrum Management Group
(RSM) do Ministério do Desenvolvimento Econdmico da Nova Zelandia (NZMED) em
novembro de 2001. O objetivo do esquema € proteger o espectro de radiofreqiiéncia com a
introducédo de limites técnicos para as emissdes de produtos elétricos/eletronicos.

O primeiro Ambiente inclui estabelecimentos conectados a uma rede de baixa tensao que
alimenta constru¢des usadas com objetivos domésticos.

O segundo ambienteinclui estabelecimentos conectados a uma rede que néo alimenta
instalacdes domésticas.

Distribuicéo restrita: modo de distribuicdo de vendas no qual o fabricante restringe o fornecimento
de equipamentos a fornecedores, clientes ou usudrios que possuam, de forma separada ou conjunta,
competéncia técnica nos requisitos EMC da aplicacdo dos conversores de freqiiéncia.

Distribuicéo irrestrita: modo de distribuicéo de vendas no qual o fornecimento dos equipamentos ndo
depende da competéncia EMC do cliente ou usuario para a aplicagdo dos conversores de freqiiéncia.

Cumprimento da IEC 61800-3
Primeiro ambiente (distribuicao restrita)

O conversor obedece aos limites estabelecidos pela IEC 61800-3 com as disposi¢des seguintes:

1. O conversor é equipado com filtro EMC +E202.

2. O conversor € instalado de acordo com as instru¢8es do Hardware Manual.

3. Os cabos do motor e de controle sao selecionados conforme as especificagfes do Hardware Manual.
4. Comprimento maximo do cabo de 100 metros.

Nota: O conversor ndo deve ser equipado com filtro EMC +E202 quando instalado em
sistemas IT (sem neutro aterramento). A rede de alimentacdo conecta-se ao potencial de
terra por meio dos capacitores do filtro EMC. Nos sistemas IT, isso podera causar perigo ou
danificar a unidade.
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Segundo ambiente

O conversor obedece aos limites da norma IEC 61800-3 com as seguintes provisdes:

1. Assegura-se que ndo se propague nenhuma emisséo excessiva para as redes de baixa
tensédo nas proximidades. Em alguns casos, a supressédo natural nos transformadores e
cabos, é suficiente. Em caso de duvida, o transformador de alimentacédo, com blindagem
estatica entre os enrolamentos primario e secundario, é fortemente recomendado.

Rede de média tenséo

Transformador de alimentacéo

T T S A Retepima T YL T T i
| P | = Blindagem estatica |
| Ponto de medicédo | | |
| I |
| Baixa Tensé&o | | Baixa Tensédo |
| Eq(LJ\/ii;t)i?nn;)ento [ Conversor |
| [ |
| Equipamento | | Equipamento |
Lo - - == T S |

2. O conversor esta instalado de acordo com as instrugdes fornecidas no Hardware Manual

3. Os cabos do motor e de controle utilizados sdo selecionados conforme as especifica¢des do
Hardware Manual

Responsabilidade e garantia do equipamento

O fabricante da garantia ao equipamento fornecido contra defeitos no design, nos materiais
e na manufatura por um periodo de doze (12) meses apos a instalagéo ou vinte e quatro (24)
meses, a partir da data de fabricagéo, o que ocorrer primeiro. O escritorio ou o distribuidor
local da ABB podera fornecer um periodo de garantia diferente do descrito acima e referir-se
a clausulas locais de responsabilidade no contrato de fornecimento.

O fabricante néo se responsabiliza por

* nenhum custo resultante de falha caso a instalagdo, ajuste, conserto, alternancia ou as
condi¢des ambientais do conversor ndo cumpram o0s requisitos especificados na
documentacéo entregue com a unidade e outras documentagfes relevantes.

« unidades sujeitadas a uso impréprio, negligéncia ou acidente.
» unidades contendo materiais fornecidos pelo comprador ou desenhos por ele elaborados.

O fabricante, seus fornecedores ou subcontratados ndo dever&o ser responsabilizados por
danos, perdas ou penalidades especiais, de natureza indireta, incidental ou consequente, em
nenhuma eventualidade.

Esta é a garantia Unica e exclusiva fornecida pelo fabricante em relacdo ao equipamento e
substitui e exclui quaisquer outras garantias, expressas ou implicitas, derivadas da pratica
da lei ou de outra natureza, incluindo sem restricdes quaisquer garantias implicitas de
comercializagdo ou adequagdo a um proposito particular.

Caso haja duvidas em relagao ao conversor de freqiiéncia da ABB, entre em contato com o
distribuidor ou o escritério local da ABB. Os dados, informagdes e especificagfes técnicas

tém validade no momento da impressao do presente documento. O fabricante reserva-se o
direito a modificagbes sem aviso prévio.
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Especificacdes NEMA

As especificagdes NEMA para o ACS800-U4 e o ACS800-04 com alimentacéo de 60
Hz séo fornecidas abaixo. A descricao dos simbolos encontra-se na continuacao da
tabela. Para informacg@es sobre dimensionamento, reducfes na capacidade nor mal e

alimentacdes de 50 Hz, consulte Especificagbes IEC.

89

Tamanho do I Uso normal Uso em trabalho Fluxo de ar i
IACS800-U4 e pesado ga:jrganh gés;?::;ao
;%rgggg?ogo PN Pn I2hd Phg |Quadro - BTU/Hr
A A HP A HP ft*/min
Tenséo de alimentacéo trifsica de 208 V, 220V, 230 V, 240 V
-0080-2 326 211 75 170 60 R7 [318 9900
-0100-2 404 248 100 202 75 R7 [318 11750
-0120-2 432 290 100 240 % 75 R7 [318 13750
-0140-2 588 396 150 316 125 R8 [718 18100
-0170-2 588 440 150 340 125 R8 [718 20800
-0210-2 588 516 200 370 150 R8 [718 22750
-0230-2 840 598 200 480 200 R8 [718 25900
-0260-2 1017 679 250 590 3 200 R8 [718 26750
-0300-2 1017 704 250 635°) 250 R8 [718 28300
Tenséo de alimentagao trifasica de 380V, 400V, 415V, 440V, 460 V, 480 V
-0170-5 326 192 150 162 125 R7 [318 10100
-0210-5 384 240 200 192 150 R7 [318 12900
-0260-5 432 289 1) 2502 224 150 R7 [318 15300
-0270-5 ** 480 316 250 240 200 R8 [718 15350
-0300-5 ** 568 361 300 302 250 R8 [718 18050
-0320-5 588 435 350 340 250 R8 [718 23250
-0400-5 588 510 400 370 300 R8 [718 26650
-0440-5 840 545 450 490 400 R8 [718 25950
-0490-5 840 590 500 5153 450 R8 [718 27600
-0550-5 1017 670 550 590 3 500 R8 [718 31100
-0610-5 1017 7189 600 590 %) 500 R8 [718 33000
Tenséo de alimentagao trifasica de 525 V, 575 V ou 600 V
-0140-7 190 125 125 95 100 2 R7 [318 9600
-0170-7 263 155 150 131 125 R7 [318 12150
-0210-7 294 165/195* [150/200*  [147 150 R7 [318 14550
-0260-7 326 175/212* [150/200*  [163 150 R7 [318 16400
-0320-7 433 290 300 216 200 R8 [718 21050
-0400-7 548 344 350 274 250 R8 [718 22750
-0440-7 656 387 400 328 3502 R8 [718 25300
-0490-7 775 426 450 387 400 R8 [718 28900
-0550-7 853 482 500 426 450 R8 [718 28350
-0610-7 964 537 500 482 500 R8 [718 33300

Coédigo PDM: 00096931-G

1) disponivel se a temperatura ambiente for menor que 30 °C (86 °F). Se a temperatura ambiente for
de 40 °C (104 °F), I2N é 286 A.

2) motor NEMA especial de alto rendimento e 4 p6los
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3) E permitida uma sobrecarga de 50 % durante um m inuto a cada 5 minutos se a temperatura
ambiente for menor que 30 °C (86 °F). E permitida uma sobrecarga de 40 % se a temperatura
ambiente for de 40 °C (104 °F).
4) disponivel se a temperatura ambiente for menor que 30 °C (86 °F). Se a temperatura
ambiente for de 40 °C (104 °F), I2N sera 704 A.

* maior valor aplicavel se a freqiiéncia de saida for maior que 41 Hz

** Somente para os modelos ACS800-U4

Simbolos

Corrente maxima de saida. Disponivel durante 10 s no arranque, desde que permitida pela
temperatura do conversor.

Uso normal (capacidade de sobrecarga de 10 %)

PN Corrente rms continua. E permitida uma sobrecarga de 10% durante 1 minuto a cada 5 min .
Pn Poténcia tipica do motor. As especificacdes de poténcia aplicam -se & maioria dos motores
NEMA de 4 pélos especificados (230 V, 460 V ou 575 V).

Uso em trabalho pesado (capacidade de sobrecarga de 50 %)

Corrente rms continua. E permitida uma sobrecarga de 50 % durante 1 minuto a cada 5 min .

Imax

I2hd
Phd Poténcia tipica do motor. As especificagdes de poté ncia aplicam-se a maioria dos motores

NEMA de 4 pélos especificados (230 V, 460 V ou 575 V).

Nota: As especificacdes aplicam-se a temperatura ambiente de 40 °C (104 °F). Em temperaturas mais
baixas, as especificagfes serdo maiores.

Fusiveis do cabo de alimentacao

Os fusiveis recomendados séo para a prote¢do do circuito derivado de acordo com
a NEC. Os fusiveis limitam os danos ao conversor e evitam danos aos
equipamentos adjacentes em caso de curto -circuito no interior do conversor de
frequiéncia. Certifique-se de que o tempo de operacédo do fusivel esteja abaixo
de 0,5 segundo e que os fusiveis sejam do tipo “sem atraso temporal”. O
tempo de operagdo depende do tipo de fusivel (T/L ou aR), da impedéancia da rede
de alimentacgéo, da area de sec¢do transversal, do material e do comprimento do
cabo de alimentacdo. Caso se exceda o tempo de operacéo de 0,5 segundo com os
fusiveis T/L, os fusiveis ultra-rapidos (aR) reduzirdo o tempo de operagéo a um
nivel aceitavel na maioria dos casos. Os fusiveis devem ser do ti po “sem atraso.
temporal”. Consulte também Planejamento da instalacéo elétrica / Protecédo contra
sobrecargas térmicas e curtos-circuitos.

Nota 1: Nas instalagbes com diversos cabos, instale apenas um fusivel por fase (e ndo um
fusivel por condutor).

Nota 2: Ndo devem ser utilizados fusiveis maiores.

Nota 3: Poderao ser utilizados fusiveis de outros fabricantes, se cumprirem as especificagdes .
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Modelo de Corrente de Fusivel
IACS800-U4 entrada

A A | Vv  [Fabricante [Tipo Classe UL
Tensao de alimentagdo trifasica de 208 'V, 220V, 230V, 240 V
-0080-2 201 250 600 Bussmann JJS-250 T
-0100-2 239 300 600 Bussmann JJS-300 T
-0120-2 285 400 600 Bussmann JJS-400 T
-0140-2 391 500 600 Bussmann JJS-500 T
-0170-2 428 600 600 Bussmann JJS-600 T
-0210-2 506 600 600 Bussmann JJS-600 T
-0230-2 599 800 600 Bussmann KTU-800 D L
-0260-2 677 800 600 Bussmann KTU-800 D L
-0300-2 707 800 600 Bussmann KTU-900 L
Tensao de alimentagdo trifasica de 380 V, 400 V, 415V, 440V, 460 V, 480 V ou 500 V
-0170-5 175 250 600 Bussmann JJS-250 T
-0210-5 220 300 600 Bussmann JJS-300 T
-0260-5 267 400 600 Bussmann JJS-400 T
-0270-5 293 500 600 Bussmann JJS-500 T
-0300-5 331 500 600 Bussmann JJS-500 T
-0320-5 397 500 600 Bussmann JJS-500 T
-0400-5 467 600 600 Bussmann JJS-600 T
-0440-5 501 800 600 Bussmann KTU-800 D L
-0490-5 542 800 600 Bussmann KTU-800 D L
-0550-5 614 800 600 Bussmann KTU-900 L
-0610-5 661 800 600 Bussmann KTU-900 L
Tensao de alimentacao trifasica de 525V, 575 V ou 600 V
-0140-7 117 200 600 Bussmann JJS-200 T
-0170-7 146 200 600 Bussmann JJS-200 T
-0210-7 184 250 600 Bussmann JJS-250 T
-0260-7 199 300 600 Bussmann JJS-300 T
-0320-7 273 500 600 Bussmann JJS-500 T
-0400-7 325 500 600 Bussmann JJS-500 T
-0440-7 370 500 600 Bussmann JJS-500 T
-0490-7 407 600 600 Bussmann JJS-600 T
-0550-7 463 600 600 Bussmann JJS-600 T
-0610-7 513 700 600 Bussmann KTU-700 D L

1) também pode ser utilizado o fusivel JJS-800 da classe T de 800 A

Cédigo PDM: 00096931-G
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Fusiveis ultra-rapidos (aR)

Tamanho do [Corrente Fusivel
IACS800-U4 [de entrada

A A A?s V |Fabricante ITipo [Tamanho

DIN 43653/110

Tensdo de alimentagéo trifasica de 208 V, 220V, 230 V, 240 V
-0080-2 201 400 | 105000 | 690 Bussmann 170M3169 1*
-0100-2 239 500 | 145000 | 690 Bussmann 170M5160 2
-0120-2 285 550 | 190000 | 690 Bussmann 170M5161 2
-0140-2 391 800 | 465000 | 690 Bussmann 170M6162 3
-0170-2 428 800 | 465000 | 690 Bussmann 170M6162 3
-0210-2 506 1000 | 945000 | 690 Bussmann 170M6164 3
-0230-2 599 1250 |1 950 000| 690 Bussmann 170M6166 3
-0260-2 677 1600 |3 900 000| 690 Bussmann 170M6169 3
-0300-2 707 1600 |3 900 000| 690 Bussmann 170M6169 3
Tensao de alimentagéo trifasica de 380V, 400V, 415V, 440V, 460 V, 480 V ou 500 V
-0170-5 175 400 105 000 690 Bussmann 170M3169 1*
-0210-5 220 500 |145 000 690 Bussmann 170M5160 2
-0260-5 267 550 | 190 000 690 Bussmann 170M5161 2
-0270-5 293 800 |465 000 690 Bussmann 170M6162 3
-0300-5 331 800 |465 000 690 Bussmann 170M6162 3
-0320-5 397 800 |465 000 690 Bussmann 170M6162 3
-0400-5 467 1000 {945 000 690 Bussmann 170M6164 3
-0440-5 501 1250 |1 950000/ 690 Bussmann 170M6166 3
-0490-5 542 1250 |1 950000/ 690 Bussmann 170M6166 3
-0550-5 614 1600 |3 900000/ 690 Bussmann 170M6169 3
-0610-5 661 1600 |3 900 000| 690 Bussmann 170M6169 3
Tensao de alimentagéo trifasica de 525V, 575V ou 600 V
-0140-7 117 350 |68 500 690 Bussmann 170M3168 1*
-0170-7 146 350 |68500 690 Bussmann 170M3168 1*
-0210-7 184 400 |74 000 690 Bussmann 170M5158 2
-0260-7 199 400 |74 000 690 Bussmann 170M5158 2
-0320-7 273 630 [275000 690 Bussmann 170M5162 2
-0400-7 325 630 [275000 690 Bussmann 170M6160 3
-0440-7 370 800 |465 000 690 Bussmann 170M6162 3
-0490-7 407 900 |670 000 690 Bussmann 170M6163 3
-0550-7 463 900 |670 000 690 Bussmann 170M6163 3
-0610-7 513 1000 {945 000 690 Bussmann 170M6164 3

Cadigo PDM: 00096931-G
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Tipos de cabos
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O dimensionamento dos cabos baseia-se na Tabela NEC 310-16 para fios de cobre, com isolamento
dos fios de 75 °C (167 °F) a 40 °C (104 °F) em temperatura ambiente. N&o devem ser colocados
mais de trés condutores de corrente no duto elétrico, no cabo ou terra (diretamente ent errado). Em
condic¢des diversas, dimensione os cabos de acordo com as regulamentagdes locais de seguranca
apropriadas, a tensdo de entrada adequada e a corrente de carga do conversor .

Cabos de cobre com blindagem concéntrica
Corrente}de Tipo de cabo
carga max.
A AWG/kemil
57 6
75 4
88 3
101 2
114 1
132 1/0
154 2/0
176 3/0
202 4/0
224 250 MCMou2x 1
251 300 MCM ou 2 x 1/0
273 350 MCM ou 2 x 2/0
295 400 MCM ou 2 x 2/0
334 500 MCM ou 2 x 3/0
370 600 MCM ou 2 x 4/0 ou 3 x 1/0
405 700 MCM ou 2 x 4/0 ou 3 x 2/0
449 2 x 250 MCM ou 3 x 2/0
502 2 x 300 MCM ou 3 x 3/0
546 2 x 350 MCM ou 3 x 4/0
590 2 x 400 MCM ou 3 x 4/0
669 2 x 500 MCM ou 3 x 250 MCM
739 2 x 600 MCM ou 3 x 300 MCM
810 2 x 700 MCM ou 3 x 350 MCM
884 3 x 400 MCM ou 4 x 250 MCM
1003 3 x 500 MCM ou 4 x 300 MCM
1109 3 x 600 MCM ou 4 x 400 MCM
1214 3 x 700 MCM ou 4 x 500 MCM

Entradas de cabo

Fornecemos abaixo os tamanhos dos terminais dos cabos do motor e do
resistor de frenagem (por fase) e os torques de aperto. Podem ser utilizados

terminais de cabo com dois orificios (didmetro de % polegada) .

Taman| Cabo max. U1, V1, W1, U2, V2, W2, UDC+/R+, UDC-, R-| PE de aterramento

ho do Parafuso Torque de aperto  [Parafuso Torque de aperto
quadro kemil/AWG Ibf ft Ibf ft

R7 2x250 MCM 1/2 37...55 3/8 22..32

R8 3x700 MCM 1/2 37...55 3/8 22..32
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Dimensodes e pesos

Tamanho do Tipo UL: chassi aberto Peso
quadro Altura w1 W2 Profundidade
pol. pol. pol. pol. b
R7 44.13 13.15 16.36 18.31 220
R8 61.57 16.35 22.14 22.36 441
H altura

W1 largura da unidade béasica com terminal PE (prateleira)

W2 largura com as placas dos terminais de conexao dos cabos somente do lado esquerdo
(prateleira)

D profundidade sem suportes de fixagéao

(R7 prateleira: profundidade com suportes de fixagao € de 20,32 cm)
(R8 prateleira: profundidade com suportes de fixac&o é de

22,48 mm))

Marcag6es/marcas UL/CSA

UL

Dados técnicos

Os modelos ACS800-04, ACS800-U4 e ACS800-04M possuem etiquetas de especificacdo C-UL US e
CSA. A aprovagao é vélida com as tensdes nominais (até 600 V).

O conversor de freqiiéncia é adequado para uso em um circuito capaz de fornecer no maximo 65 kA de
ampeéres rms simétricos na tensdo nominal do conversor (méximo de 600 V para unida des de 690 V).

O conversor fornece protecdo contra sobrecargas em conformidade com o National Electrical Code
(US). Consulte o ACS800 Firmware Manual para informagdes sobre configuragfes. A configuragao
padrédo esté desativada, devendo ser ativada no arra nque.

Os conversores devem ser usados em um ambiente aquecido, interno e controlado. Consulte a se¢ao
Condigbes ambientais para informagdes sobre limites especificos.

Choppers de frenagem — a ABB possui choppers de frenagem que, quando aplicados a resist ores de
frenagem de dimensdes apropriadas, permitirdo que o conversor dissipe a energia regenerativa
(normalmente associada a desaceleragdo rapida do motor). A aplicagdo apropriada do chopper de
frenagem esta definida no capitulo Resistores de frenagem. Isso pode ser aplicado a um conversor
individual ou a varios conversores com barramento DC conectado para permitir um compartilhamento
da energia regenerativa.
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Resistores de frenagem

Conteudo deste capitulo

Este capitulo descreve como selecionar, proteger os choppers e resistores de
frenagem e efetuar sua conexao elétrica. Também contém dados técnicos .

Produtos aos quais este capitulo se aplica

Este capitulo se aplica ao ACS800-01/U1 (quadros de tamanhos R2 a R6), ACS800-
02/U2 (quadros de tamanhos R7 e R8), ACS800 -04/U4 (quadros de tamanhos R7 e
R8) e ACS800-07/ U7 (quadros de tamanhos R6, R7 e R8).

Disponibilidade de choppers e resistores de frenagem para o ACS800

Os conversores com quadros R2 e R3 p ossuem um chopper de frenagem integrado
de série. Para os quadro R4 e superiores, os choppers de frenagem estdo
disponiveis de modo opcional como unidades integradas, indicados no cédigo de
tipo por +D150.

Os resistores estdo disponiveis em forma de kits adicionais. No caso do
ACSB800-07/U7, os resistores sdo instalados pelo fabricante .

Como selecionar a combinacgao correta de conversor/chopper/resistor

1. Calcule a poténcia maxima (P,,,,) gerada pelo motor durante a frenagem.

2. Selecione a combinacdo adequada de conversor/ chopper de frenagem/ resistor
de frenagem para a aplicacdo de acordo com as seguintes tabelas (considere
também outros fatores na selecdo do conversor). Deve ser cumprida a condi¢ao
a sequir:

Py > P

max

onde

Por indica Py;s, Ppr10: Por3o: Porso: OU Pprcont dependendo do ciclo de trabalho -

3. Check Verifique a selecéo do resistor. A energia gerada pelo motor durante um
periodo de 400 segundos ndo deve exceder a capacidade de dissipacao de calor
do resistor Eg.

Se o valor ER nao for suficiente, é possivel utilizar um conjunto de quatro resistores, no qual dois
resistores padrdo sdo conectados em paralelo e dois em série. O valor ER do conjunto de quatro
resistores € quatro vezes o valor especificado para o resistor padréo .

Resistores de frenagem
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Nota: Podera ser utilizado um resistor diferente do padréo, desde que:

e sua resisténcia ndo seja mais baixa do que a do resistor padrao.

ADVERTENCIA! Nunca utilize um resistor de frenagem com uma resisténcia abaixo do valor
especificado para a combinacédo de conversor/ chopper de frenagem/ resistor. O conversor
e o chopper ndo séo capazes de suportar a sobrecorrente gerada pela resisténcia baixa.

» aresisténcia ndo restringe a capacidade de frenagem necesséaria; ou seja,

2
Ubc

Prax Poténcia méaxima gerada pelo motor durante a frenagem

Upc Tensdao sobre o resistor durante a frenagem, ex.,
1.35-1.2 - 415 VDC (quando a tenséo de alimentacao é de 380 a 415 VAC),
1.35:1.2 - 500 VDC. (quando a tenséo de alimentacdo é de 440 a 500 VAC) ou
1.35-1.2 - 690 VDC (quando a tenséo de alimentagdo é de 525 a 690 VAC).

R Resisténcia do resistor (ohm)

» acapacidade de dissipagéo de calor (ER) é suficiente para a aplicacao
(consulte o passo 3 acima).

Choppers e resistores de frenagem opcionais para o ACS800-01/U1

Fornecemos abaixo os valores nominais para o dimensionamento dos resistores de frenagem
para o0 ACS800-01 e o ACS800-U1, a uma temperatura ambiente de 40° C (104 °F).

Tipo de ACS800-01 Poténcia Resistor(es) de frenagem
Tipo de ACS800-U1 de frenagem do chopper

e do conversor

Pbrcont Tipo ‘ R | ER ‘ PRcont

(kW) (ohm) (kJ) (kW)
unidades de 230 V
-0001-2 0.55 SACEO8BRE44 44 248 1
-0002-2 0.8 SACEO8RE44 44 248 1
-0003-2 1.1 SACEO8BRE44 44 248 1
-0004-2 15 SACEO8RE44 44 248 1
-0005-2 2.2 SACE15RE22 22 497 2
-0006-2 3.0 SACE15RE22 22 497 2
-0009-2 4.0 SACE15RE22 22 497 2
-0011-2 5.5 SACE15RE13 13 497 2
-0016-2 11 SAFUR90F575 8 1800 4.5
-0020-2 17 SAFUR90F575 8 1800 4.5
-0025-2 23 SAFURB8OF500 6 2400 6
-0030-2 28 SAFUR125F500 4 3600 9
-0040-2 33 SAFUR125F500 4 3600 9
-0050-2 45 2xSAFUR125F500 2 7200 18
-0060-2 56 2xSAFUR125F500 2 7200 18
-0070-2 68 2xSAFUR125F500 2 7200 18

Resistores de frenagem
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[Tipo de ACS800-01 Poténcia de Resistor(es) de frenagem
ITipo de ACS800-Ul  [frenagem do

ichopper e do

Pbrcont Tipo ‘ Pbrcont ’Tipo

(kw) (kw)
unidades de 400 V
-0003-3 11 SACEO8RE44 44 210 1
-0004-3 15 SACEO8RE44 44 210 1
-0005-3 2.2 SACEO8RE44 44 210 1
-0006-3 3.0 SACEO8RE44 44 210 1
-0009-3 4.0 SACEO8RE44 44 210 1
-0011-3 55 SACE15RE22 22 420 2
-0016-3 7.5 SACE15RE22 22 420 2
-0020-3 11 SACE15RE22 22 420 2
-0025-3 23 SACE15RE13 13 435 2
-0030-3 28 SACE15RE13 13 435 2
-0040-3 33 SAFUR90F575 8 1800 4.5
-0050-3 45 SAFUR90F575 8 1800 4.5
-0060-3 56 SAFUR90F575 8 1800 4.5
-0070-3 68 SAFUR80F500 6 2400 6
-0100-3 83 SAFUR125F500 4 3600 9
-0120-3 113 SAFUR125F500 4 3600 9
unidades de 500 V
-0004-5 15 SACEO8RE44 44 210 1
-0005-5 2.2 SACEO8RE44 44 210 1
-0006-5 3.0 SACEO8RE44 44 210 1
-0009-5 4.0 SACEO8RE44 44 210 1
-0011-5 55 SACEO8RE44 44 210 1
-0016-5 7.5 SACE15RE22 22 420 2
-0020-5 11 SACE15RE22 22 420 2
-0025-5 15 SACE15RE22 22 420 2
-0030-5 28 SACE15RE13 13 435 2
-0040-5 33 SACE15RE13 13 435 2
-0050-5 45 SAFUR90F575 8 1800 4.5
-0060-5 56 SAFUR90F575 8 1800 4.5
-0070-5 68 SAFUR90F575 8 1800 4.5
-0100-5 83 SAFUR125F500 4 3600 9
-0120-5 113 SAFUR125F500 4 3600 9
-0140-5 135 SAFUR125F500 4 3600 9
unidades de 690 V
-0011-7 8.0 SACEO8RE44 44 248 1
-0016-7 11.0 SACEO8RE44 44 248 1
-0020-7 16 SACEO8RE44 44 248 1
-0025-7 22 SACEO8RE44 44 248 1
-0030-7 28.0 SACE15RE22 22 497 2
-0040-7 33 SACE15RE22 22 497 2
-0050-7 45 SAFUR90F575 8 1800 4.5
-0060-7 56 SAFUR90F575 8 1800 4.5
-0070-7 68 SAFUR90F575 8 1800 4.5
-0100-7 83 SAFUR80F500 6 2400 6
-0120-7 113 SAFUR80F500 6 2400 6

Cadigo PDM 00096931-G

O conversor e o chopper suportardo esta poténcia de frenagem continua. A frenagem é considerada continua se o tempo de
frenagem exceder 30 s.
Nota: Verifique se a energia de frenagem transmitida ao(s) resistor(es) especificado(s) em 400 segundos ndo excede ER.
Valor da resisténcia para o conjunto de resistores. Nota: Também é a resisténcia minima permitida para o resistor de frenagem.

Pulso de energia curto que o conjunto de resistores suporta a cada 400 segundos. Esta energia aquecera o elemento do resistor de
40 °C (104 °F) a temperatura maxima permitida .

Preont Dissipagéo continua de poténcia (calor) do resistor quando corretamente instalado. A energia ER dissipa-se em 400 segundos.
Todos os resistores de frenagem devem ser instalados no exterior do médulo do conversor. Os resistores de frenagem SACE séo
integrados em uma estrutura metdlica IP 21. Os resistores de freio SAFUR estédo embutidos em um quadro metdlico IP 00. Nota: Os
resistores SACE e SAFUR néo sao listados por UL .

Resistores de frenagem
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Choppers e resistores de frenagem opcionais para o ACS800 -
02/U2, ACS800-04/04M/U4 e ACS800-07/U7
Encontram-se abaixo os valores nominais para o dimensionamento dos resistores

de frenagem para o ACS800-02/U2, ACS800-04/04M/U4 e ACS800-07/U7, em
temperatura ambiente de 40 °C (104 °F).

[Tipo de ACS800 [Tamanh| Poténcia de frenagem do chopper e do Resistor(es) de frenagem
o do conversor
quadro [5/60 s 10/60 s 30/60 s Tipo R ER PRcont
Ppors Por1o Porao Phrcont (ohm) (kJ) (kw)
(kW) (kW) (kW) (kW)

unidades de 230

-0080-2 R7 |68 68 68 54 SAFUR160F380 1.78 3600 9
-0100-2 R7 (83 83 83 54 SAFUR160F380 1.78 3600 9
-0120-2 R7 |[105 67 60 40 2xSAFUR200F500 1.35 10800 27
-0140-2 R8 [135 135 135 84 2xSAFUR160F380 0.89 7200 18
-0170-2 R8 [135 135 135 84 2xSAFUR160F380 0.89 7200 18
-0210-2 R8 [165 165 165 98 2xSAFUR160F380 0.89 7200 18
-0230-2 R8 [165 165 165 113 2xSAFUR160F380 0.89 7200 18
-0260-2 R8 [223 170 125 64 4xSAFUR160F380 0.45 14400 36
-0300-2 R8 [223 170 125 64 4xSAFUR160F380 0.45 14400 36
unidades de 400 V

-0070-3 R6 |- - - 68 SAFUR80F500 6 2400 6
-0100-3 R6 |- - - 83 SAFUR125F500 4 3600 9
-0120-3 R6 |- - - 113 SAFUR125F500 4 3600 9
-0140-3 R7 [135 135 100 80 SAFUR200F500 2.70 5400 13.5
-0170-3 R7 [165 150 100 80 SAFUR200F500 2.70 5400 13.5
-0210-3 R7 [165 150 100 80 SAFUR200F500 2.70 5400 13.5
-0260-3 R8 240 240 240 173 2XSAFUR210F575 1.70 8400 21
-0320-3 R8 [300 300 300 143 2xSAFUR200F500 1.35 10800 27
-0400-3 R8 [375 375 273 130 4xSAFUR125F500 1.00 14400 36
-0440-3 R8 [473 355 237 120 4xSAFUR210F575 0.85 16800 42
-0490-3 R8 [500 355 237 120 4xSAFUR210F575 0.85 16800 42
unidades de 500 V

-0100-5 R6 |- - - 83 SAFUR125F500 4 3600 9
-0120-5 R6 |- - - 113 SAFUR125F500 4 3600 9
-0140-5 R6 |- - - 135 SAFUR125F500 4 3600 9
-0170-5 R7 [165 1329 120 80 SAFUR200F500 2.70 5400 135
-0210-5 R7 [198 1329 120 80 SAFUR200F500 2.70 5400 13.5
-0260-5 R7 [198 7D 1329 120 80 SAFUR200F500 2.70 5400 13.5
-0270-5* R8 [240 240 240 240 2xSAFUR125F500 2.00 7200 18
-0300-5* R8 [280 280 280 280 2xSAFUR125F500 2.00 7200 18
-0320-5 R8 [300 300 300 300 2xSAFUR125F500 2.00 7200 18
-0400-5 R8 [375 375 375 234 2XSAFUR210F575 1.70 8400 21
-0440-5 R8 |[473 473 450 195 2xSAFUR200F500 1.35 10800 27
-0490-5 R8 [480 480 470 210 2xSAFUR200F500 1.35 10800 27
-0550-5 R8 [600 400% 300 170 4xSAFUR125F500 1.00 14400 36
-0610-5 R8 [600% 4009 300 170 4xSAFUR125F500 1.00 14400 36

Resistores de frenagem
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[Tipo de ACS800 [Tamanh|Poténcia de frenagem do chopper e do Resistor(es) de frenagem
o do conversor
quadro [5/60 s 10/60 s 30/60 s [Tipo R ER PRcont
Pors Porio Por3o Porcont (ohm) (kJ) (kw)
(kW) (kW) (kW) (kW)
unidades de 690 V
-0070-7 R6 |- - - 45 SAFUR90F575 8.00 1800 4.5
-0100-7 R6 |- - - 55 SAFUR80F500 6.00 2400 6
-0120-7 R6 |- - - 75 SAFUR80F500 6.00 2400 6
-0140-7 R7 [125°) 110 90 75 SAFUR80F500 6.00 2400 6
-0170-7 R7 [1259 110 90 75 SAFUR80F500 6.00 2400 6
-0210-7 R7 [1259 110 90 75 SAFUR80F500 6.00 2400 6
-0260-7 R7 [1357 120 100 80 SAFUR80F500 6.00 2400 6
-0320-7 R8 300 300 300 260 SAFUR200F500 2.70 5400 13.5
-0400-7 R8 375 375 375 375 SAFUR200F500 2.70 5400 13.5
-0440-7 R8 430 430 430 385 SAFUR200F500 2.70 5400 13.5
-0490-7 R8 |550 400 315 225 2xSAFUR125F500 2.00 7200 18
-0550-7 R8 |550 400 315 225 2xSAFUR125F500 2.00 7200 18
-0610-7 R8 | 550 400 315 225 2xSAFUR125F500 2.00 7200 18

Cédigo PDM 00096931-G

Pns  Poténcia de frenagem méxima do conversor com resistor(es) especificado(s). O conversor e o chopper suportaréo esta poténcia
de frenagem por 5 segundos a cada minuto.

Pyrig O conversor e o chopper suportaréo esta poténcia de frenagem por 10 segundos a cada minuto .
Pursg O conversor e o chopper suportaréo esta poténcia de frenagem por 30 segundos a cada minuto .

Pureont O conversor e o chopper suportaréo esta poténcia de frenagem continua. A frenagem é considerada continua se o tempo de
frenagem exceder 30 s.

Nota: Verifique se a energia de frenagem transmitida ao(s) resistor(es) especificado(s) em 400 segundos nédo excede ER.

R Valor da resisténcia para o conjunto de resistores. Nota: Também é a resisténcia minima permitida para o resistor de frenagem .

Er Pulso de energia curto que o conjunto de resistores suporta a cada 400 segundos. Esta energia aquecera o elemento do resistor
de 40 °C (104 °F) a temperatura maxima permitida .

Preont Dissipagdo continua de poténcia (calor) do resistor quando corretamente i nstalado. A energia ER dissipa-se em 400 segundos.

* Somente para os modelos ACS800-Ux
1) 240 kW possivel, se a temperatura ambiente for menor que 33 °C (91 °F)

2) 160 kW possivel, se a temperatura ambiente for menor que 33 °C (91 °F)
3) 630 kW possivel, se a temperatura ambiente for menor que 33 °C (91 °F)
4) 450 kW possivel, se a temperatura ambiente for menor que 33 °C (91 °F)
5) 135 kW possivel, se a temperatura ambiente for menor que 33 °C (91 °F)
6) 148 kW possivel, se a temperatura ambiente for menor que 33 °C (91 °F)

7) 160 kW possivel, se a temperatura ambiente for menor que 33 °C (91 °F)

Resistores de frenagem
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Ciclos de frenagem combinados para R7:

Exemplos Py, max 5s ou 10s

Pprs 0UPprig T — —

Porso 1 — — - — —

Porcont 4 — — — - — — — — —

Sem frenagem ] t

min.30s max30s min.30s max30s min. 30 s

* Apos frenagem Pps, Ppr1o 0U Ppr3g, 0 conversor e o chopper suportaréo Py,ont CONtinuamente.

« Apés frenagem Pors: Por1o0U Ppr3g S80 permitidas uma vez a cada minuto.

* Ap6s frenagem Pycont € necessario haver um periodo de no minimo 30 segundos sem nenhuma frenagem, se a poténcia de frenagem
posterior for maior que Pprcont .

* Apds frenagem Pp50U Py, 0 conversor e o chopper suportaréo Py, 3gdentro de um tempo total de frenagem de 30 segundos.

« Frenagem com Py1on&o aceitavel apos frenagem Py,5.

Ciclos de frenagem combinados para R8:

Exemplos
Per max 5s, 10s ou 30s

Pors: PortoOUPy30 4 — — - - <0

Porcont + — — — — i

Sem frenagem ¢

min. 60s min. 60s
* Apos frenagem Pprs, Ppr1g 0U Py, 0 conversor e o chopper suportaréo Py,ont CONtinuamente. (Porcont € a Unica poténcia de frenagem
permitida ap6s Ppys, Popr1o OU Porso-)
« As frenagens Pors, Por1o0U Ppr3p S80 permitidas uma vez a cada minuto.

* Apos frenagem Pprcont € necessario haver um periodo de no minimo 60 segundos sem nenhuma frenagem, se a poténcia de frenagem

for maior que Pyreont

Todos os resistores de frenagem devem ser instalados no exterior do médulo do conversor. Os resistores de frenagem estéo integrados em um

quadro metalico IP 00. Os resistores 2xSAFUR e 4xSAFUR estédo conectados em paralelo.
Nota:Os resistores SAFUR nao séo listados por UL.

Instalacéo e conex&ao elétrica dos resistores

Todos os resistores devem ser instalados no exterior do médulo de acionamento, em um

local no qual possam resfriar-se.

ADVERTENCIA! Os materiais proximos ao resistor de freio ndo devem ser inflaméaveis.

A temperatura superficial do resistor € alta. O ar que vem do resistor esta a uma
temperatura de centenas de graus Celsius. Proteja o resistor contra contatos.

Utilize o mesmo tipo de cabo usado no cabeamento de entrada do conversor (consulte o
capitulo Dados Técnicos) para assegurar que os fusiveis de entrada também protegeréo o
cabo do resistor. Como alternativa, também pode ser utilizado um cabo blindado de dois
condutores com a mesma area de secao transversal. O comprimento maximo do(s) cabo(s)
do resistor é de 10 m (33 pés). Para informacdes sobre as conexdes, consulte o diagrama de

conexdes de alimentacdo do conversor.

Resistores de frenagem
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ACS800-07/U7

Quando solicitado, os resistores sao instalados na fabrica em um cubiculo
(ou cubiculos) préximo ao gabinete do conversor.

Protecdo dos tamanhos de quadro R2 a R5 (ACS800-01/U1)

E altamente recomendavel equipar o conversor de freqii&ncia com um contator principal
por razBes de seguranca. Conecte o contator de modo que ele se abra caso o resistor
apresente um superaquecimento. Isto é essencial para a seguranca, pois sendo o
conversor ndo sera capaz de interromper a alimentacao principal, se o chopper
permanecer condutor em uma situacéo de falha.

Segue abaixo um exemplo de diagrama simplificado de conexdes elétricas.

L1 L2 L3

1
DESLIGADO[ - &- Z

o [

| 13 3
S LIGADOE - -
2] 4 \é X \14\ \4\
a1 T 1 T T
Acsgoo L L) ,

ut vi w1 |

7‘ Interruptor térmico
(padréo nos resistores da ABB)

Lo -

Protecdo dos quadros de tamanhos R6 (ACS800-01, ACS800-07) e
tamanhos R7 e R8 (ACS800-02, ACS800-04, ACS800-07)

N&o é necessario um contator principal para protecéo contra superaquecimento do
resistor, quando o resistor é dimensionado de acordo com as instru¢des e o chopper
de frenagem interno estiver em uso. O conversor desabilitara o fluxo de alimentagéo
por meio da ponte de entrada, se o chopper permanecer condutor em uma situagao
de falha.

Nota: Se for utilizado um chopper de frenagem externo (no exterior do médulo de
acionamento), sera sempre necessario utilizar um contator principal.

E necessario um interruptor térmico (padréo nos resistores da ABB), por razdes de
seguranca. O cabo deve ser blindado e ndo deve ser mais longo que o cabo do resistor.

Resistores de frenagem
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Com o Programa de Aplicacdo Padrao, conecte o interruptor térmico conforme mostrado
abaixo. Como padréo, o conversor realizara uma parada livre, quando o interruptor se abrir.

RMIO:X22 or X2: X22
DI1
DI2
DI3
Dl4
DI5
DI6
+24VD
+24VD
DGND1
0 DGND2
1 DIIL

Interruptor térmico
(padréo nos resistores da ABB)

A2l (N[O W|IN|=~

Para outros programas de aplicacéo, o interruptor térmico pode ser conectado a uma entrada
digital diferente. Pode ser necessario programar a entrada para disparar o conversor por
FALHA EXTERNA. Consulte o0 manual de firmware apropriado.

Ajuste do circuito de frenagem

Para o Programa de Aplicacdo Padréo:

» Habilite a func&o do chopper de frenagem (parametro 27.01).

» Desconecte o controle de sobretensdo do conversor (parametro 20.05).
 Verifique a configuragéo do valor de resisténcia (parametro 27.03).

» Quadros de tamanho R6, R7 e R8: Verifiqgue a configuracdo do parametro 21.09.
Se for necessaria uma parada livre, selecione OFF2 STOP.

Para informacdes sobre o uso da protecéo contra sobrecargas do resistor de frenagem
(parametros 27.02...27.05), consulte um representante da ABB.

nao estiver habilitado pela configuracao de parametros, o resistor de frenagem deve ser

c ADVERTENCIA! Se o conversor for equipado com um chopper de frenagem, mas este
desconectado porgque a protecdo contra superaquecimento do resistor ndo estard em uso.

Para configuracfes de outros programas de aplicacdo, consulte o manual de firmware
apropriado.

Resistores de frenagem
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