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Instrucées de Seguranca

Introdugéao Este capitulo estipula as instru¢des de seguran¢a que devem ser
seguidas na instalacio, funcionamento e manutenc¢ao dos ACS/ACC/
ACP 601. Se nao forem respeitadas, podem ocorrer danos fisicos e
morte, ou danificar o conversor de frequéncia, motor ou equipamento
accionado. O material apresentado neste capitulo deve ser estudado
antes de qualquer intervencao sobre o equipamento ou sua utilizagdo.

Sao usados os seguintes simbolos ao longo deste manual:

ADVERTENCIA de Tensio Perigosa! alerta sobre situacdes em
gue alta tensdo pode provocar danos fisicos e/ou danificar o
equipamento. O texto junto a este simbolo descreve como evitar o
perigo.

danos fisicos e/ou danificar o equipamento por outros meios que
nao sejam eléctricos. O texto junto a este simbolo descreve como
evitar o perigo.

ADVERTENCIA de Descarga Electrostatica! alerta sobre
situacées em que uma descarga electrostatica pode danificar o
equipamento. O texto junto a este simbolo descreve como evitar o
perigo.

c ADVERTENCIA Geral! alerta sobre situagdes que podem provocar

ATENCAO! Pretende chamar a atencdo para um ponto em particular.

Nota: Fornece informacdes adicionais ou indica mais informag¢des
disponiveis sobre o assunto.
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Instrugbes de Seguranca

Seguranca na

Instalagéo e

Manutencéo

Ligacdes de
Alimentagéao

Estas instru¢ées de seguranc¢a dirigem-se a todas as interven¢des no
ACx 601. A ndo observacio destas instru¢des pode causar danos
fisicos e morte.

ATENGAO! Todas as instalagdes eléctricas e trabalhos de
manuten¢do no ACx 600 devem ser executados por electricistas
qualificados.

Nao tente trabalhar num ACx 600 ligado a rede. Depois de o ter
desligado da rede, deixe sempre os condensadores do circuito
intermédio a descarregar durante 5 minutos antes de trabalhar no
conversor de frequéncia, motor ou cabo do motor. A tenséo entre cada
terminal de entrada (U1, V1, W1) e a ligacdo a terra deve ser medida
com um multimetro (impedancia de pelo menos 1 M) de modo a
assegurar que o conversor de frequéncia seja descarregado antes de
comecar o trabalho.

Todos os testes de isolamento devem ser feitos com o ACx 600
desligado da cablagem.

Os terminais dos cabos do motor do ACx 600 tém uma tenséo
perigosamente alta quando a rede de alimentacio esta ligada,
independentemente do funcionamento do motor. Nao se deve tentar
fazer nenhum trabalho no cabo do motor com a frequéncia da rede
aplicada.

Os terminais de liga¢do da unidade de travagem (terminais UDC+,
UDC-, R+ e R-) transmitem uma tensao DC perigosa (superior a
500 V).

Podem existir tensdes perigosas dentro do ACx 600 provenientes de
dispositivos de controlo externos mesmo quando a alimentacao do
ACx 600 esta desligada. Nao se deve tentar fazer nenhum trabalho
nos cabos de controlo quando o conversor de frequéncia ou 0s
dispositivos de controlo externos estiverem energizados. Tenha os
devidos cuidados quando estiver a trabalhar com a unidade.

Deve ser instalado um dispositivo de seccionamento no ACx 601
através do qual as partes eléctricas da unidade possam ser separadas
da rede de alimentagcdo durante a instalacdo e manutencéo. O
dispositivo de seccionamento deve estar travado na posi¢ao aberta
durante os trabalhos de instalacdo e manutencéo.

Para ir de encontro as Directivas da Uniao Europeia, o isolador deve
ser um tipo de interruptor de carga de acordo com a norma

EN 60947-3 Classe B ou um tipo de interruptor que desligue o circuito
em carga através de um contacto auxiliar que abra os contactos
principais de um interruptor.
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A

Func¢ao de Protecgdo de
Falha a Terra

Dispositivos de
Paragem de
Emergéncia

InstrugBes de Seguranca

Se um ACx 601 com o filtro integrado EMC (cédigo 0 no tipo de codigo
para os Filtros EMC) estiver instalado numa rede sem ligacdo a terra
(um sistema de alimentac&o nao ligado a terra ou um sistema de
alimentacao de ligacdo a terra de alta resisténcia (superior a

30 ohms)), a rede sera ligada a um potencial de terra através dos
condensadores do filtro EMC do ACx 601. Isto pode provocar perigos
ou danificar a unidade. Desligue os condensadores do filtro EMC antes
de ligar o ACx 601 a uma rede sem ligagcio a terra. Para obter
instrucdes mais detalhadas sobre como fazer isto, por favor contacte o
seu distribuidor local ABB.

O motor nao deve ser controlado com o dispositivo de seccionamento;
em vez disso, devem-se usar os botdes e do Painel de
Controlo ou 0s comandos do painel I/O do ACx 600. O numero
maximo de ciclos de carregamento dos condensadores d.c. do

ACx 600 (i.e. aumentos de poténcia aplicando a poténcia da rede) é de
cinco em dez minutos.

ATENGAO! Nunca ligue a rede (alimentagéo da linha) & saida do
ACx 600. Se for necessaria uma derivacao frequente, devem ser
utilizados interruptores ou contactores ligados mecanicamente. A
tensao da rede (linha) aplicada a saida pode danificar
permanentemente a unidade.

Nao se deve tentar o funcionamento fora do alcance da tensao
nominal, dado que as voltagens excessivas podem danificar
permanentemente o ACx 600.

O ACx 600 esta equipado com uma fun¢éo de proteccao de falha a
terra para proteger a unidade contra falhas a terra no inversor, motor e
cabos do motor. Esta ndo é uma caracteristica de seguranc¢a pessoal
ou de protecgao contra incéndios. A fun¢do de proteccao de falha a
terra do ACS/ACP 600 pode ser desligada pelo Parametro

30.17 (ACC: 30.11).

O filtro EMC do ACx 600 inclui condensadores ligados entre o circuito
principal e o chassis. Estes condensadores aumentam a corrente de
fuga a terra através do conector PE para a rede (linha) e podem
provocar o disparo de alguns disjuntores.

Devem ser instalados dispositivos de paragem de emergéncia em
cada posto de operagio e outros pontos de funcionamento onde a
paragem de emergéncia possa ser necessaria. Premir o botao do
Painel de Controlo do ACx 600 nao provoca uma paragem de
emergéncia do motor nem separa o accionamento de uma tensao
perigosa.
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Instrugbes de Seguranca

Ligacées do Motor

Requisitos de
Isolamento do Motor

ATENGAO! Né&o é permitido o funcionamento se a tenso nominal do
motor for inferior a metade (ACP: 0.4 vezes) da tensdo nominal de
entrada do ACx 600, ou se a corrente nominal do motor for inferior a
1/6 da corrente nominal de saida do ACx 600.

Como todos os conversores de frequéncia que utilizam a mais recente
tecnologia de inversores IGBT, a saida do ACx 600 abrange —
independentemente da frequéncia de saida — impulsos de
aproximadamente 1.35 vezes a tensdo da rede de distribuicdo com um
tempo de subida muito curto.

A voltagem dos impulsos pode ser quase o dobro nos terminais do
motor, dependendo das propriedades do cabo do motor. Por sua vez,
isto pode provocar um stress adicional no isolamento do motor. Deve-
se consultar o fabricante do motor a respeito da construgdo do
isolamento do motor. A incapacidade do motor preencher os seguintes
requisitos pode encurtar o seu tempo de vida.

Os requisitos do nivel de isolamento do motor quando usados
conversores de frequéncia ACx 600 sao apresentados a seguir.

Tipo de Motor Tensao Nominal da Rede Requisitos de Isolamento do Motor

chassis IEC

ABB M2_ Motores com Un< 500V Sistema de isolamento padrao

500V <Uy<600V Isolamento padréo e filtro du/dt
ou sistema de isolamento refor¢cado

600V < Uy<690V Sistema de isolamento reforgado e
filtro du/dt

chassis NEMA

ABB M2_ Motores com 460V < Uy <600V Sistema de isolamento refor¢cado

aleatodria

Motores de bobinagem Uy<420V O sistema de isolamento do motor

deve suportar Uy | = 1300 V.

420V < Uy <500V Se o sistema de isolamento do motor
suportar Uy, =1600V e 0.2 s de
tempo de subida, ndo é necessario um
filtro du/dt.

Com um filtro du/dt na saida do ACx
600, o sistema de isolamento do motor
deve suportar Uy | = 1300 V.

500V < Uy<600V Sistema de isolamento do motor deve
suportar U, = 1600 V. Deve-se usar
um filtro du/dt na saida do ACx 600.

600V < Uy<690V O sistema de isolamento do motor
deve suportar

U, = 1800 V. Deve-se usar um filtro
du/dt na saida do ACx 600.

conformado

Motores de bobinagem Un<690V Se o sistema de isolamento do motor

suportar U, = 2000V e o tempo de
subida for 0.3 ps, n&o é necessario um
filtro du/dt.

vi
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InstrugBes de Seguranca

Simbolo Definigao
Un Tens&o nominal da rede
O Tens&o maxima entre condutores nos

terminais do motor

Tempo de subida: O tempo de subida é a taxa de alteragao
da tens&o entre condutores nos terminais
do motor (o intervalo durante o qual a
tensao muda de 10 % para 90 % da gama
total de tensao)

~t=0.8" 0 /(du/dt) U, e At dependem do comprimento do
cabo. Leia os valores do Uy e du/dt nos
diagramas a seguir apresentados.

Sem Filtragem  Em baixo encontra-se um diagrama de U, e du/dt em fungéo do
comprimento do cabo quando nao se usa filtro du/dt.

du/dt / (kV/ps)

0 100 200 300 400 Comprimento do
cabo (m)

Com filtro du/dt  Em baixo encontra-se um diagrama de U, e du/dt em funcéo do
comprimento do cabo com filtro du/dt a saida do ACx 600.

4
357
31
2.5 1
2 +
1.5 1

E——
1T \ du/dt / (kV/ps)
0.5 1

0

ULL/ UN

0 100 200 300 400 Comprimento do
cabo (m)
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Instrugbes de Seguranca

mecanismos de acoplamento e maquinas numa extensa faixa de
funcionamento. Deve-se verificar desde o inicio se todos os
equipamentos suportam estas condi¢des.

e ATENGAO! O ACx 600 pode accionar motores eléctricos,

ACS 600 (com Programa de Aplicagdo Padrao). Quando
seleccionados, eles rearmam a unidade e retomam o funcionamento
ap6s uma falha. Estas fun¢des ndo devem ser seleccionadas se outro
equipamento ndo for compativel com este tipo de operagéo ou quando
podem ocorrer situa¢des perigosas resultantes de tal ac¢ao.

e ATENGAO! Existem varias funcdes de rearme automatico no

de arranque e esta estiver ON (ligada), o ACS 600 (com Programa de

e ATENGAO! Se for seleccionada uma fonte externa para o comando
Aplicacdo Padrdo) ira arrancar imediatamente apés o rearme da falha.

Condensadores de  Os condensadores de compensacdo do factor de poténcia e os
Compensacgcdo do amortecedores de sobrecargas transitorias nao devem ser ligados aos
Factor de Alimentagcdo cabos do motor. Estes dispositivos nao foram desenhados para serem
usados com conversores de frequéncia e degradam a exactidao do
controlo do motor. Podem danificar permanentemente o ACx 600 ou a
eles préprios devido as mudancas bruscas na tensao de saida do
ACx 600.

Se existirem condensadores de compensac¢éo do factor de poténcia
paralelamente com o ACx 600, assegure-se de que os condensadores
e 0 ACx 600 ndo sao carregados simultaneamente para evitar
sobrecargas que podem danificar a unidade.

Contactores de Saida Se se usar um contactor entre a saida do ACx 600 e o motor com o
modo de controlo DTC seleccionado, a tenséo de saida do ACx 600
deve ser controlada para zero antes do contactor ser aberto: unidades
ACS 600 através do parametro 21.3 (ACP: 10.4), escolha COAST. Se
estiver seleccionado RAMP, a saida do ACS/ACP 600 deve ser
reduzida a zero utilizando o Parametro 16.1 dando zero V DC a
entrada digital seleccionada. De outro modo, o contactor sera
danificado. No controlo escalar o contactor pode ser aberto com o
ACS/ACC 600 a funcionar.

Devem ser usados varistores ou malhas RC (AC) ou diodos (DC) para
proteccdo de transitérios de tensdo gerados por bobines de
contactores. Os componentes protectores devem ser montados o mais
perto possivel das bobines dos contactores. Os componentes
protectores ndo devem ser instalados no bloco de terminais da placa
NIOC.
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Contactos a Relé

Ligacées a Terra

InstrugBes de Seguranca

Quando usados com cargas indutivas (relés, contactores, motores), os
contactos a relé do ACx 600 devem ser protegidos por varistores ou
malhas RC (AC) ou diodos (DC) contra tensdes transitérias. Os
componentes protectores ndo devem ser instalados no bloco de
terminais da placa NIOC.

O ACx 600 e equipamento adjacente devem ser devidamente ligados
a terra.

O ACx 600 e o motor devem ser ligados a terra no local da instalagao
para garantir a seguran¢a pessoal em qualquer circunstancia e
também para reduzir a emissdo e aumentar a imunidade
electromagnética. Certifique-se de que os condutores de ligagcéo a
terra sdo dimensionados de acordo com as regras de seguranca.

Em instalagdes compativeis com a CE e noutras instala¢gdes onde as
emissdes de EMC devem ser minimizadas, faz-se uma ligagcéo a terra
para altas frequéncias, fazendo 1 angulo de 360° nas entradas dos
cabos de modo a suprimir as perturba¢des electromagnéticas. Além
disso, as blindagens dos cabos devem ser ligadas a terra (PE) de
modo a estarem de acordo com as regras de seguranga. As
blindagens dos cabos de poténcia podem-se utilizar como condutores
de ligacdo a terra do equipamento apenas quando dimensionadas
segundo o especificado pelas regras de seguranga.

Os terminais de ligacao a terra do ACx 600 ndo devem ser ligados em
série no caso de uma instalacdo multipla. Uma ligacao a terra
incorrecta pode provocar danos fisicos, morte ou mau funcionamento
do equipamento e aumentar a interferéncia electromagnética.

Conversores de Frequéncia ACS/ACC/ACP 601 ACx = ACS/ACC/ACP ix



Instrugbes de Seguranca

Componentes
Ligados a Entradas
Digitais/Analdgicas

A

EMC

Az

ATENGAO! A IEC 664 requer isolamento duplo ou reforgado entre as
partes activas e a superficie de partes acessiveis de equipamentos
eléctricos, quer sejam ndo-condutoras ou condutoras mas nao ligadas
a terra de proteccéo.

Para preencher este requisito, a ligagdo de um termistor (e outros
componentes semelhantes) as entradas digitais do ACx 600 podem
ser implementadas de trés maneiras alternativas:

1. Existe isolamento duplo ou reforgado entre o termistor e as partes
activas do motor.

2. Os circuitos ligados a todas as entradas digitais e analogas do
ACx 600

e estdo protegidos contra o contacto, e

e isolados com isolamento basico (0 mesmo nivel de tensdo que o
circuito principal do conversor) de outros circuitos de baixa
tenséo.

3. E usado um relé termistor externo. O isolamento do relé deve ser
calculado para 0 mesmo nivel de voltagem do circuito principal do
conversor.

A instalagdo de instrumentos de controlo (contactores ou relés) ou
outros cabos de controlo que ndo sejam os do ACx 600 dentro do
conversor de frequéncia (envélucro do accionamento) ndo é aceitavel.

Nota: Se no cabo do motor forem usados interruptores de segurancga,
contactores, caixas de ligacdo ou equipamento semelhante, estes
devem ser instalados num envélucro metalico com ligagéo a terra a
360° das blindagens tanto do cabo de entrada como do cabo de saida,
ou entdo ligando as blindagens uma a outra.

ATENGAO! As placas de circuito impresso contém circuitos
integrados que s&o extremamente sensiveis as descargas
electrostaticas. Tenha o devido cuidado quando trabalhar com a
unidade de modo a evitar danos permanentes nos circuitos. Nao toque
nas placas desnecessariamente.
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Refrigeragcdo

A

Instalacdo Mecénica

InstrugBes de Seguranca

ATENGAO! Os requisitos de fluxo de refrigeragéo e espaco devem ser
cumpridos. Deve-se prestar especial atengéo a refrigeracdo se as
unidades forem instaladas em espa¢os pequenos e armarios.

ATENGAO! O ACx 601 pesa bastante e ndo deve ser manuseado pela
tampa frontal. A unidade s6 deve ser pousada sobre o fundo. Tenha
especial cuidado ao manusear a unidade para evitar danos ou
ferimentos. E muito mais facil e seguro serem duas pessoas a
pegarem no ACx 601.

ATENGAO! Certifique-se de que o pé das perfuragdes nao entra no
ACx 600 quando o instalar. P6 electricamente condutor dentro da
unidade pode provocar danos ou levar a um mau funcionamento.

ATENGCAO! N&o sustente o ACx 600 cravando-o ou soldando-o.
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Capitulo 1 — Introducao

Geral A familia de produtos ACS 600 de conversores de frequéncia trifasicos
e moédulos conversores para controlo de velocidade de motores de
rotor em gaiola de esquilo, inclui

+ 0 ACS 600 (para a maioria das aplica¢des)

+ 0 ACP 600 (para posicionamento, sincroniza¢ao e outras
aplicagdes de controlo de alta precisdo)

+ 0 ACC 600 (para aplica¢des de accionamento de gruas)
+ 0 ACS 600 MultiDrive (para aplicacdes de accionamentos multiplos)
Os programas de aplica¢do sao apresentados no Apéndice — A.

Estude este manual cuidadosamente antes de instalar, dar instrugdes,
trabalhar ou proceder & manutengéo do conversor de frequéncia.
Esperamos que tenha um conhecimento basico de fundamentos
fisicos e eléctricos, procedimentos de instala¢des eléctricas,
componentes eléctricos e simbolos esquematicos de electricidade.

Para fazer o arranque, consulte o Guia de Start-up (ACS 600 Standard
Application Program (Programa de Aplicacdo Padrdo ACS 600)) ou o
Manual Firmware (ACS 600 Crane Drive and Motion Control
Application Programs (Programas de Aplicacdo de Accionamento de
Gruas e Controlo de Movimento ACS 600)).

Para equipamentos opcionais, consulte os respectivos manuais.

Para a programac¢éo da unidade, consulte o Manual Firmware
adequado.

Verificacdo da Entrega \Verifique que ndo existem quaisquer danos. Antes de tentar a
instalacdo ou funcionamento, consulte a informagéo da placa de
identificacdo do conversor de frequéncia para verificar se a unidade é
do modelo correcto.

Cada ACx 600 tem uma placa de identificagcdo com a finalidade de o
identificar. Os dados da placa de identificagdo incluem um cédigo de
tipo € um numero de série que permitem o reconhecimento individual
de cada unidade. O cédigo de tipo contém informacgao sobre as
propriedades e configuracdo da unidade. O primeiro digito do numero
de série refere-se a fabrica de produgdo. Os quatro digitos seguintes
referem-se respectivamente ao ano e semana de fabrico da unidade.
Os restantes digitos completam o numero de série para que nao
existam duas unidades com 0 mesmo numero.
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Capitulo 1 — Infrodugéo

Cddigo do Tipo ACx 6x1 O significado das selecgdes principais dos caracteres do cédigo de tipo
do ACx 6x1 é apresentado na tabela seguinte. Nem todas as selec¢des
estao disponiveis para todos os tipos. Existem mais informagdes sobre
as selec¢des no guia de Disposicdo de Informagdes do ACS 600
SingleDrive (codigo: 58977985, disponivel sob pedido).

Caracter |[Significado Consultar
no.

Example: ACS60100053000B1200001

1 Categoria do Produto
A = Accionamento AC

2.3 Tipo de Produto

CS = Standard (Padrédo), CC = Crane Drive (Accionamento
de gruas), CP = MotionControl (Controlo de Movimento)

4 Familia de Produto
6 = ACS 600
5 Ponte de Entrada

0 = rectificador de 6 impulsos, 1 = Travagem
regenerativa, 2 = rectificador de 12 impulsos, 7 = Ponte
de tiristores regenerativa de 4Q

6 Construgao

1 = Montagem mural, 4 = Médulo, 7 = Cabine de Acciona-
mentos-MNS

7.10 Poténcia Nominal (kVA) Apéndice A:
Gama

1 Tensao Nominal

3 =380/400/415V a.c.

4 =380/400/415/440/460/480/500 V a.c.
5 =380/400/415/440/460/480/500 V a.c.
6 = 525/550/575/600/660/690 V a.c.

12..14 Opgao 1, Opgao 2, Opgao 3

15 Software de Aplicagao Apéndice A:

x = Opcdes de Macro de Aplicacéo e Idioma Programas de
Aplicagéo

16 Painel de Controlo
0 = Nenhum, 1 = Painel de Controlo incluido

17 Grau de Protecgéo Apéndice A:
0=1IP 00 (chassis), A=IP21,2=1P 22,4 =P 42, Envdlucros
5=1IP 54, 6 = IP 00 com Placas Revestidas,
7 = 1P 22 com Placas Revestidas,

8 = IP 42 com Placas Revestidas

9 = |IP 54 com Placas Revestidas

B =P 21 com Placas Revestidas

18 Entrada de Linha e Opgdes de Protecgao

19 Arrancador de Ventilador Auxiliar de Motor

20 Filtros Apéndice A:

0 = com Filtros EMC internos (n&o para 690V ou Marcagéo CE
rectificador de 12-impulsos)
9 = sem Filtros EMC internos

21 Chopper de Travagem e Direcgdo da Cablagem

22 Outras Opgodes
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Capitulo 1 — Infroducgéo

Questdes Quaisquer questdes acerca do produto devem ser dirigidas ao
representante local da ABB, referindo o cédigo de tipo e 0 numero de
série da unidade. Se o representante local da ABB nao puder ser
contactado, as questdes devem ser dirigidas a ABB Industry,
Helsinquia, Finlandia.
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Capitulo 2 — Instalacao Mecanica

Ver Apéndice A — Dados Técnicos sobre as condi¢des de
funcionamento permitidas do ACx 601.

O ACx 601 deve ser instalado na posi¢ao vertical com a secgio de
refrigeracdo virada para a parede. A parede devera ser o mais vertical
possivel, construida com materiais nao inflamaveis, e com resisténcia
suficiente para suportar o peso da unidade. O piso/material por baixo
da instalacdo deve ser ndo inflamavel.

E necessario haver bastante espaco a volta do ACx 601 para permitir
a circulagéo de ar, reparacao e manutencao.

=N

Procedura de Instalagcdo 1. Verifique que no local destinado a instalagéo existe espago
suficiente e que nio existe nada na parede que impeca a
instalacéo. Ver Apéndice B — Desenhos Dimensionais sobre os

pormenores dos chassis e tamanhos dos parafusos.
2. Marque as localizagdes dos quatro furos.
3. Fixe os parafusos nos locais marcados.

4. Coloque o ACx 601 nos parafusos da parede. Nofta:
levante 0 ACx 601 pelo chassis e ndo pela tampa. (O chassis R7
tem pegas para permitir a utilizagdo de um dispositivo de
levantamento apropriado.)

5. Aperte bem os parafusos na parede.

t

Circulaggdo %
do ar

Figura 2-1 Instalag&o do ACx 601 na parede.
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Capitulo 2 — Instalagdo Mecénica

Instalagdo numa

Conduta de
Refrigeracédo
Passo 1
. Max 10 mm
Saida
de ar

Entrada
de ar

AN

O desenho do ACx 601 permite que a unidade seja encastrada numa
parede com a sec¢io de refrigeracao projectada numa conduta de
refrigeracédo especial (chassis R2 a R6). As grelhas de refrigera¢do no
fundo e no cimo da unidade ndo devem ser tapadas pela parede ou
qualquer outra estrutura. Devem ser tomadas precaug¢bes para
permitir a reparagcdo e manutencéo da unidade.

O ar da conduta de refrigeracdo deve cumprir os requisitos
apresentados para o ar ambiente. Se o ar da conduta de refrigeracéo
nao for limpo, o tipo de protec¢do do ACx 601 deve ser IP 54. Observe
as poténcias nominais das unidades IP 54.

Para instalar o ACx 601 numa conduta de refrigeragéo, siga os
seguintes passos:

1. Veja Apéndice B— Desenhos Dimensionais sobre as dimensdes da
abertura da conduta.

2. Facga a abertura.
3. Marque as localizagbes dos quatro furos. Facga os furos.

4. Chassis R2 e R3: Desaperte os dois parafusos na extremidade
frontal inferior da unidade. Levante um pouco a tampa frontal e
desligue o cabo do Painel de Controlo do quadro ajustado dentro da
tampa. Retire as tampas da frente e de cima.

5. Chassis R4 a R6: Retire o Painel de Controlo. Retire o conector de
telefone. Desaperte os dois parafusos da extremidade frontal
inferior da unidade. Retire as tampas da frente e de cima.

6. Siga o procedimento de instalagdo da Figura 2-2.
Passo 2 Passo 3

Parafusos superiores

¥

5
%
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
7
A

Parafusos inferiores

Montagem por flange S
primeiro

P
%
V]
V]
V]
V]
V]
V]
V]
V]
V]
V]
V]
V]
V]
V]
V]
V]
%
7

Figura 2-2 Procedimento de instalaggo do ACx 601 numa conduta de refrigeragéo.
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Capitulo 3 — Instalacao Eléctrica

A

Testes de Isolamento

A

PE

Fusiveis da Rede

ATENGAO! A instalaco eléctrica descrita neste capitulo s6 deve ser
feita por um electricista qualificado. As Instrugbes de Seguranga que
se encontram nas primeiras paginas deste manual devem ser
cumpridas. A negligéncia no cumprimento destas instrugdes pode
originar danos ou morte.

Todas as unidades ACx 600 passaram por um teste de isolamento na
fabrica entre o circuito principal e 0 chassis (2500 V rms 50 Hz durante
um segundo). Por conseguinte, nao € necessario verificar o isolamento
da unidade outra vez. Quando verificar o isolamento da unidade,
proceda da seguinte maneira:

ATENGAO! Os testes de isolamento devem ser feitos antes de ligar o
ACx 600 a rede. Antes de proceder a medicdo da resisténcia de
isolamento, certifique-se de que o ACx 600 esta desligado da rede.

1. Verifique se o cabo do motor esta desligado dos terminais de
saida U2, V2 e W2 da ACx 600.

2. Mega as resisténcias de isolamento do cabo do motor e do motor
entre cada fase e a terra de proteccdo com tensédo de medicao de
1kV d.c. A resisténcia de isolamento deve ser superior a 1 MQ.

Os fusiveis sd0 necessarios para proteger a ponte de entrada do
ACx 600 no caso de curto-circuito interno. O ACx601 nio esta
equipado com fusiveis de entrada. Quando instalar o ACx 601,
recomenda-se ligar o fornecimento via fusiveis ultra-rapidos
apresentados no Apéndice A. Para os tipos ACx 601-0030-3 e -0040-5
e superiores, devem ser sempre usados fusiveis ultra-rapidos.

Se um fusivel estiver queimado, nao deve ser substituido por um
fusivel lento normal de acordo com o Apéndice A. Deve ser usado um
fusivel ultra-rapido.

O ACx 600 protege os cabos de entrada e do motor de sobrecarga
guando os cabos s&do dimensionados de acordo com a corrente
nominal do ACx 600. Quando os fusiveis ultra-rapidos do ACx 601 séo
colocados no quadro de distribuicdo, protegem o cabo de entrada no
caso de um curto-circuito.
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Capitulo 3 — Instalacdo Eléctrica

Protecgdo do Cabo
de Entrada

Instrucées de Cablagem

Cabos de Poténcia

Podem ser usados fusiveis lentos normais para proteger o cabo de
entrada no caso de um curto-circuito. (Nao protegem a ponte de
entrada do ACx 600 no caso de um curto-circuito.) Os fusiveis lentos
devem ser dimensionados de acordo com as regras de seguranga
locais, tensado apropriada da rede e corrente nominal do ACx 600 (ver
Apéndice A).

Os cabos da rede e do motor devem ser dimensionados de acordo
com as regras locais:

1. O cabo deve poder aguentar a corrente de carga do ACx 600.

2. Os terminais do cabo do ACx 600 aquecem até 60 °C (140 °F)
durante o funcionamento. O cabo deve ser dimensionado para
pelo menos 60 °C (140 °F) de temperatura maxima de
funcionamento.

3 O cabo deve preencher os requisitos de protec¢do contra curtos-
circuitos.

4. A indutancia e impedancia do cabo deve ser dimensionada de
acordo com a tensdo de contacto permitida nas condi¢bes de falha
(de modo que a tensao de falha n&o suba demasiado quando
ocorrer uma falha a terra).

A tensdo dos cabos da rede deve ser de 1 kV para equipamento
nominal de 690 VAC. Para o mercado Norte Americano, um cabo
nominal de 600 VAC ¢é aceite para um equipamento de 600 VAC. A
tensao para os cabos do motor deve ser, regra geral, no minimo 1 kV.

Para o tamanho de chassis R5 ou maior do ACx 601, ou motores
maiores que 30 kW, deve-se usar um cabo de motor simétrico e
blindado (figura seguinte). Pode ser usado um sistema de quatro
condutores para um tamanho de chassis até R4 e motores até 30 kW,
mas recomenda-se um cabo de motor simétrico e blindado.

E permitido um sistema de quatro condutores para a cablagem da
rede, mas recomenda-se um cabo simétrico e blindado. Para funcionar
como condutor de protec¢do, a condutividade da blindagem deve ser
pelo menos 50% da condutividade de uma fase.

Em comparagdo com um sistema de quatro condutores, a utilizacédo de
um cabo simétrico e blindado reduz a emissao electromagnética de
todo o sistema de transmissdo assim como as correntes de rolamento
do motor e desgaste.

O cabo do motor e a sua terra de proteccao (blindagem torcida) devem
ser 0 mais curto possivel de maneira a reduzir a emissao
electromagnética assim como a corrente capacitiva.

3-2

Conversores de Frequéncia ACS/ACC/ACP 601



Tipos de Cabos de
Poténcia Alternativos

Capitulo 3 — Instalacdo Eléctrica

Os tipos de cabos de poténcia que podem usados com 0 ACx 600 séo
representados a seguir.

Recomendado

Cabo simétrico e blindado: condutores de trés fases e E necessério a utilizacdo de um condutor de terra
um condutor PE simetricamente construido. separado se a secgdo da blindagem for inferior a 50%

Condutor de da secc¢édo dos condutores de fase.

ligacdo aterrae Blindagem Blindagem

blindagem

L s @ Ligacéo
Ligacdo a aterra

terra

Um sistema de quatro
condutores: trés
condutores de fase e um
condutor de protecgéo.

Ligacdo aterra = Blindagem

Nao é permitido para cabos de motor
com uma secgéo transversal de condutor
de fase maior que 10 mm?2 (motores >

30 kW).

Nao é permitido para os cabos
do motor

Blindagem do Cabo do
Motor

Revestimento isolante

Para suprimir eficazmente as emissdes de radiofrequéncia radiais e
transmitidas, a condutibilidade da blindagem deve ser pelo menos de
1/10 da condutibilidade do condutor de fase. Uma maneira de avaliar a
eficicia da proteccao é a indutancia da proteccéo, a qual deve ser
baixa e apenas ligeiramente dependente da frequéncia. Estes
requisitos séo facilmente conseguidos com uma blindagem/armacéo
de cobre ou aluminio. O requisito minimo da blindagem do cabo do
motor do ACx 600 mostra-se a seguir. Consiste numa camada
concéntrica de cabos de cobre com uma espiral aberta de fita de
cobre. Quanto melhor e mais apertada for a blindagem, mais baixo é o
nivel de emissao e as correntes de rolamento.

Bindagem em cobre Espiral de fita de cobre  Isolamento interior

Nucleo do cabo
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Capitulo 3 — Instalacdo Eléctrica

Cabos de Controlo

Cabo de Relé

Cabo de Encoder
(ACP 600)

Todos os cabos de controlo devem ser blindados. Regra geral, a
blindagem do cabo de sinal de controlo deve ser ligada a terra
directamente no ACx 600. A outra extremidade da blindagem deve-se
deixar desligada ou ligada a terra indirectamente através de algum
condensador na gama dos nanofarad, alta frequéncia e alta tensao
(ex. 3.3 nF / 3000 V). A blindagem também pode ser ligada a terra
directamente em ambas as extremidades se estas estiverem na
mesma linha de terra sem queda de tensao significativa entre os
pontos finais.

Torcer o fio de sinal com o seu fio de retorno reduz as perturbacées
causadas pelo acoplamento indutivo. Os pares devem ser
entrangados o mais perto possivel dos terminais.

Um cabo de par entrangado de blindagem dupla (Figura a, ex. JAMAK
da NK Cables, Finlandia) deve ser usado para sinais analégicas e é
recomendado para os sinais de encoder. Utilize um par
individualmente blindado para cada sinal. Nao utilize um retorno
comum para sinais analogicos diferentes.

Um cabo de blindagem dupla € a melhor alternativa para sinais digitais
de baixa tensdo mas também pode ser usado um cabo multipar
entrancado de blindagem simples (Figura b).

{

\
a b
Cabo de parentragado de Cabo multipar entrangado
blindagem dupla de blindagem simples

Os sinais analégicos e digitais devem passar em cabos separados e
blindados.

Os sinais controlados por relé, desde que a sua tensdo nao ultrapasse
0s 48 V, podem passar nos mesmos cabos que os sinais de entrada
digital. Recomenda-se que 0s sinais controlados por relé passem em
pares entran¢ados.

Nunca junte sinais 24 VDC e 115/ 230 VAC no mesmo cabo.

O cabo de tipo OLFLEX (blindagem metalica entrangada,
LAPPKABEL, Alemanha) foi testado e aprovado pela ABB Industry.

Cabo multipar entrangado de blindagem simples min. 4 - 0.25 mm? +
2-05 mm2, min., cobertura éptica > 91 %. O comprimento maximo do
cabo & de 150 m. Cabo adequado disponivel na ABB.

34
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Cabo do
Painel de Controlo

Percurso dos Cabos

Capitulo 3 — Instalacdo Eléctrica

Em utilizacdo remota, o cabo que liga o Painel de Controlo ao ACx 600
nao deve exceder os 3 metros. O tipo de cabo testado e aprovado pela
ABB Industry € utilizado nos kits opcionais do Painel de Controlo.

O cabo do motor deve ser instalado afastado de outros percursos de
cabos. Os cabos do motor de varios conversores de frequéncia podem
passar paralelamente instalados ao lado uns dos outros. Recomenda-
se que o cabo do motor, cabo da rede e os cabos de controlo sejam
instalados em caminhos separados (distancia minima 500 mm).
Devem ser evitadas longas passagens paralelas de cabo de motor
com outros cabos a fim de diminuir a interferéncia electromagnética
provocada pelas rapidas alteragbes da tensdo de saida do conversor
de frequéncia.

Nos locais onde os cabos de controlo devem cruzar os cabos de
alimentac¢ao, certifique-se de que estdo dispostos num angulo o mais
perto possivel dos 90 graus. Cabos extra ndo devem passar através
do ACx 600.

As esteiras dos cabos devem estar electricamente bem unidas, assim
como aos elétrodos de terra. Os sistemas de esteiras de aluminio
podem ser usados para melhorar a equipotencialidade.

Apresenta-se a seguir um diagrama do percurso dos cabos

Cabo da rede min 300 mm Cabo do Motor

90° I— ¢ min 500 mm

Cabos de Controlo
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Capitulo 3 — Instalacdo Eléctrica

Ligacdo dos Cabos de Alimentacdo, Motor e Controlo

ATENGAO! Este trabalho sé dever ser efectuado por um electricista
devidamente qualificado. As Instrugbes de Seguranga das primeiras
paginas deste manual devem ser seguidas. A negligéncia no
cumprimento dessas instru¢des pode ocasionar danos ou morte.

Os cabos da rede e do motor ligam-se ao bloco terminal do
ACx 601 na parte inferior do chassis, os cabos de controlo por cima
deles a placa NIOC/NIOCP (A2).

Para ligar os cabos da rede, motor e controlo, siga 0 seguinte
procedimento.

Certifique-se de que o ACx 601 esta desligado da rede de
distribuigdo durante a instalagao. Se o0 ACx 601 ja estiver ligado a
rede, espere 5 minutos apods desligar a alimentagao.

Chassis R4 a R6: remoc¢ao da tampa
1. Retire o Painel de Controlo.
2. Retire o conector de telefone.

3. Desaperte os dois parafusos da extremidade
frontal inferior e retire a cobertura frontal da
unidade levantando-a cuidadosamente do fundo.

3-6

Conversores de Frequéncia ACS/ACC/ACP 601



Capitulo 3 — Instalacdo Eléctrica

1.
2.

Chassis R2 e R3:
Remocgao da tampa

1.

Chassis R7:
Remocgdao da tampa

Desaperte os dois parafusos
da extremidade frontal inferior
da unidade.

Levante a extremidade inferior
da cobertura para ter acesso
ao painel A6. Desligue o cabo
do conector X2.

Retire a tampa.

Solte os parafusos da tampa.

Levante ligeiramente a tampa
para solta-la dos parafusos.

Deixe a tampa pendurada pela
extremidade superior.

Levante a extremidade inferior
da tampa para ter acesso ao
painel AG. Desligue o cabo do
conector X2.

Retire a tampa.

Conversores de Frequéncia ACS/ACC/ACP 601
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Capitulo 3 — Instalacdo Eléctrica

Ligagbes dos Cabos As ligagdes a terra, rede e

cabo do motor recomendadas séo

apresentadas a seguir. Ver Apéndice B — Desenhos Dimensionais

para localizar os terminais.

ACP 600: Cabos de controlo e
encoder, ver Apéndice B

Ligue a outra ponta do cabo da rede a
terra no painel de distribuicdo.

A2
NIOC
/NIOCP
ENTRADA SAIDA
Ut | v1 | Wi Uz | v2 | w2
% o
o (N 0
1),/ | \
/ |
| |
| | |
| R A
| e 28 -
\ M~ L B N =
| I |
| | |
| | |
; 1 i
| | v
| | |
| |
| |
| |
[ [ D D D Cabos
} } Controlo
| |
(PE) PE (PE)LT L2 L3

Para interferéncia de radiofrequéncia
minima (RFI) nolado do motor, ligue aterra
a blindagem do cabo a 360 graus do
caminho da caixa de terminal do motor ou
ligue o cabo a terra entrangando a
blindagem (largura plana >1/5 -
comprimento).

1) Alternativa a ligacéo a terra do ACx 601 e do motor através da blindagem

do cabo.
Nota: Ligar o quarto condutor do cabo do motor ao motor au

menta as

correntes de rolamento, provocando assim um maior desgaste.

2) Usado se a condutividade do ecra do cabo for < 50 % da condutividade do

condutor de fase.

Chassis R7:

condutores de fase. Isole
terminais dos condutores
(auto-fusdo).

Prenda os terminais dos condutores aos

as extremidades dos
com fita soldadora
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Capitulo 3 — Instalacdo Eléctrica

Ligacbes a Terra, a Rede 1. Conduza o cabo da rede através da entrada do cabo de
e ao Motor ENTRADA, e o cabo do motor através da entrada da SAIDA até a
unidade.

2. Ligue os condutores de fase do cabo darede aos terminais U1, V1
e W1 e os condutores de fase do cabo do motor aos terminais U2,
V2 e W2.

3. Ligue a blindagem entrancada do cabo da rede ao terminal de
terra. Faca o mesmo com a blindagem do cabo do motor.

Ligue os condutores adicionais de ligacédo a terra (PE) (se existirem) dos cabos
de rede e do motor ao terminal de ligagéo a terra. Ligue o condutor de ligagéo a
terra (PE) separado (se usado) ao terminal de ligacao a terra.

Ligacbes do Cabo de 1. Conduza o cabo dentro da unidade através da entrada SIGN.

Controlo 2. Ligue o condutor no terminal apropriado na placa NIOC/NIOCP

(A2, consultar Apéndice A e Manual Firmware) e aperte os
parafusos para garantir a ligacdo. Ligue a blindagem entrancada
(fios de ligacio a terra) o mais curtos possiveis ao terminal ligacao
a terra @ perto do painel NIOC. Para o ACP 600, ver

Apéndice B sobre aperto e ligacao a terra do cabo de controlo e
encoder.

Substituicdao da tampa frontal

Chassis R2 a R3 Chassis R7

Ligue o cabo do Painel de Controlo ao conector X2,
e substitua a tampa frontal.

Chassis R4 a R6

1. Substitua a tampa frontal.

2. Substitua o conector de telefone.

3. Prenda o Painel de Controlo empurrando-o suavemente para o
conector da cavidade da tampa frontal.
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Capitulo 3 — Instalacdo Eléctrica

Painel de Controlo em  Ligue o cabo do Painel de Controlo ao terminal X19 do NAMC-11, ou
Utilizagdo Remota  com a placa NAMC-03 ao terminal X28 da placa NIOC (X300 da placa

NIOCP).
ACx 601/604 com painel NAMC-3 e ACx 607 ACx 601/604 com painel NAMC-11
NIOC NAMC-11 com NDCO

X28 il

: ﬁmg

Ligue a blindagem
do cabo a terra
usando o parafuso
de terra mais

préximo. NAMC-11
‘ ’ X19
XO §
Painel NIOCP
Isolamento do O encoder deve ser electricamente isolado do estator ou rotor para
Encoder impedir a formacao de trajectérias de corrente através do encoder. O
(ACP 600) encoder tipo-acoplamento habitual deve ter um acoplamento de

isolamento eléctrico. Quando se utiliza um encoder de veio oco, o
isolamento pode ser implementado isolando os rolamentos do brago
de engate, ou isolando a barra do brago de engate. A blindagem do
cabo codificador deve ser isolado do chassis do encoder. Ver
Apéndice B sobre a ligacao a terra da outra extremidade da blindagem
do cabo do encoder.

Fases do Encoder Quando o encoder se encontra conectado correctamente, o
(ACP 600, Placa accionamento do conversor no sentido Directo (positivo) deveria
NIOCP) produzir um feedback de encoder positivo.

Em encoders por incrementais, os dois canais de saida, habitualmente
assinalados como 1 e 2 ou A e B, encontram-se afastados um do outro
90° (eléctricos). Quando rodados na direc¢do dos ponteiros do relégio,
na maior parte dos encoders —embora nao em todos— o canal 1 guia o
canal 2. Para determinar qual é o canal principal, consulte a
documentacgio do encoder, ou efectue uma medigcdo com um
osciloscépio.

O canal principal de saida do encoder quando o conversor funciona no
sentido Directo deve ser conectado a entrada A do NIOCP, e o canal
secundario a entrada B do NIOCP.

O canal de saida de referéncia zero conecta-se a entrada Z do NIOCP.
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Instalacéo de
Médulos Opcionais e
DriveWindow

Colocacgéo

Alimentacgéo do
Médulo

Ligacdo de Fibra Optica

Capitulo 3 — Instalacdo Eléctrica

Esta seccao fornece instru¢des gerais de instalacao para a ferramenta
de PC Drive Window e mddulos opcionais ACx 600, tais como
adaptadores de fieldbus, médulos de extensao I/O e interface de
encoder. S0 apresentados exemplos de ligagdes no fim da secc¢éo.

O méddulo deve ser instalado dentro da unidade no local mostrado nos
desenhos dimensionais (Apéndice B). Os moédulos opcionais para os
tamanhos dos chassis R2 e R3 sao instalados fora do conversor de
frequéncia. Siga as instrucdes apresentadas no capitulo /nstalagédo
Mecénica do manual de médulos.

A alimenta¢éo de 24 V d.c. para um médulo opcional é fornecida pelo
painel NIOC/NIOCP do conversor (NIOC: terminal X23, NIOCP:
terminal X4). A localiza¢do da placa NIOC/NIOCP é apresentada nos
desenhos dimensionais (Apéndice B).

Os mbdulos opcionais séo ligados em DDCS através de uma ligacao
de fibra 6ptica a placa NAMC ou painel NDCO (ambos montados
sobre a placa NIOC). Os terminais da placa NAMC/NDCO aos quais
estdo ligados os cabos sdo apresentados na tabela seguinte. O canal
CH1 encontra-se na placa NAMC-11. Os canais CHO, CH2 e CH3
encontram-se na placa NDCO. A placa NAMC-3 inclui os canais CHO a
CH3.

Tipo de Médulo Canal Terminais
Modulos Adaptadores de fieldbus CHO* V13*, V14*
Modulos de Extensao 1/0O CHA1 V15, V16
Modulo de Interface de Encoder CH2* com Programa de V17*, V18*

Aplicacdo Padrdo 5.0 ACS

600

CH1 com Sistema V15, V16

ACS 600, Grua, Mestre/
Seguidor e Programas de
Aplicacao Assistente

Modulo Duplo de Interface de Encoder | CH2* V17*, V18*
(apenas para ACP 600)

DriveWindow " CH3* V19*, V20*

* na placa NDCO quando a placa NAMC-11 ¢ utilizado.

") DriveWindow Light conecta-se através do conversor NPCU RS-232/485 ao conector
de painel na tampa (ou ao conector telefénico X19 na placa NAMC-11).

Observe os cédigos de cores quando instalar os cabos de fibra 6ptica.
Os conectores azuis devem-se ligar aos terminais azuis e 0s
conectores cinzentos devem-se ligar aos terminais cinzentos.

No caso de serem instalados médulos multiplos no mesmo canal,
devem ser ligados em anel.
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Capitulo 3 — Instalacdo Eléctrica

Exemplos de Ligagbes

(Mc')dulo Adap. F eIdbus) !

iAQﬁw
' NAMC NioC/
| NIOCP
' W § S1
00000000 It CH1  CHO ’VDcol
. Hi
RXD ®® EIEEIEER
TXD Terminal NIOC X23
Terminal NIOCP X4
000000

Os terminais de
ligacdo a corrente
variam. Consulte
o manual do moé-
dulo.

(Médulo de Extensao I/O) )
| ACx 600

Modulo de Encoder com Programas de
Aplicacéo Assistente, Mestre/Seguidor, | NAMC Nioc
Sistema e Grua (verséo 5.x) para Jbr—— - = = = — - = —
ACS 600 |

00000000 i

Terminal NIOC X23

TXD|

NINISISISININNY

— N&o suportado pelo ACP 600
Os terminais de

ligacdo a corrente
variam. Consulte
o manual do mé-

dulo.
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Exemplos de Ligagbes

Modulo de Encoder (NTAC) com Programa

de Aplicacéo Padrao para ACS 600

IV IV

RXD

TXD

SININMININISINY

Os terminais de
ligacdo a corrente
variam. Consulte
o manual do mé-

Capitulo 3 — Instalacdo Eléctrica

|
i ACS 600*

LR

RS o B

Terminal NIOC X23

* O ACP 600, ao invés,
suporta o Encoder de
Impulsos Duplo NTACP. Ver
Guia de Instalagcao e Arranque

dulo. NTACP.
( DriveWindow ) l
| ACx 600
' NAMC NiOC/
N NIOCP
r NDCO!

Laptop PC

|

S R S

ool

OO (908 [98F)] (986

LI ]
i '
I 1
)
AT
NDPC NISA

NDPA

pPC
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Capitulo 3 — Instalacdo Eléctrica
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Capitulo 4 — Lista de Verificacao da Instalacao

Lista de Instalacdo A instalagdo mecanica e eléctrica do ACx 600 deve ser verificada antes

de comecar a funcionar. E aconselhavel percorrer a lista de verificacéo
seguinte juntamente com outra pessoa. Estude cuidadosamente as
InstrucGes de Segurancga das primeiras paginas deste manual antes de
tentar qualquer tipo de trabalho com ou na unidade.

O

O

O

O O o0 o O

INSTALAGAO MECANICA

INSTALAGAO ELECTRICA (ver Capitulo 3 — Instalagdo Eléctrica)

Verifique se as condi¢des ambientais de funcionamento sdo admissiveis (ver Apéndice A:
limites ambientais, requisitos de refrigeracéo, requisitos de espaco livre).

Verifique se a unidade esta devidamente fixada numa parede vertical ndo-inflamavel (ver
Capitulo 2 — Instalagdo Mecanica).

Verifique se o ar da ventilagéo circula livremente.

Verifique a aplicabilidade do motor e do equipamento accionado (ver Apéndice A: Ligagcdo
do Motor).

Se 0 ACx 600 estiver ligado a uma rede sem ligacio a terra, verifique se os condensadores
do filtro EMC estao desligados.

Verifique se a unidade conversora esta devidamente ligada a terra.

Verifique se a tensao da rede corresponde a tensdo nominal de entrada do conversor de
frequéncia.

Verifique se as liga¢des da rede a U1, V1 e W1 estdo bem.
Verifique se estao instalados fusiveis de rede apropriados.
Verifique se as ligagdes do motor a U2, V2 e W2 estdo bem.
Verifique o percurso dos cabos do motor.

Verifique se ndo existem condensadores de compensacao de factor de alimenta¢do no
cabo do motor.

Verifique se as liga¢des de controlo dentro do chassis estdo bem.
Verifique se ndo existem ferramentas ou outros objectos estranhos dentro do chassis.

Com ligacdo em bypass, verifique se a tensdo da rede ndo pode ser aplicada a saida do
ACx 600.
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Capitulo 5 — Manutencao

A

Dissipador de Calor

Ventilador

Condensadores

O ACx 600 necessita de uma manuten¢do minima.

ATENGAO! Todos os trabalhos de manutencéo descritos neste
capitulo s6 devem ser realizados por um electricista devidamente
qualificado. As Instrugbes de Segurancga das primeiras paginas deste
manual devem ser seguidas.

O dissipador de calor apanha pé do ar de refrigeracdo. O ACx 600
pode passar a Avisos e Falhas de sobreaquecimento se o dissipador
de calor nao for limpo regularmente. Num ambiente normal, o
dissipador de calor deve ser verificado e limpo anualmente.

O po deve ser removido cuidadosamente com um pincel suave se a
limpeza for feita na mesma dependéncia em que normalmente a
unidade funciona. Nao se deve usar ar comprimido para limpar a nao
ser que a instalacao possa ser separada e a limpeza se possa fazer
noutra dependéncia (ou ao ar livre). Deve-se impedir a rotacdo do
ventilador (de modo a impedir o desgaste dos rolamentos) quando se
usar ar comprimido para a limpeza do radiador.

A vida util da ventoinha de refrigeracdo das unidades ACx 601 é de
cerca de 60 000 horas. A verdadeira vida util depende da utilizagio do
conversor de frequéncia e da temperatura ambiente.

Pode-se prever uma avaria do ventilador pelo aumento do barulho dos
rolamentos do ventilador e pelo aumento gradual da temperatura do
radiador apesar da sua limpeza. Se o conversor de frequéncia estiver
a funcionar na parte critica de um processo, recomenda-se a
substituicdo do ventilador assim que estes sintomas comec¢arem a
surgir. O ventilador pode ser retirado removendo o fundo do chassis.

A ABB tem ventiladores de substituicdo. Ndo tente trabalhar com
pecas que ndo sejam da ABB.

O circuito intermédio do ACx 600 utiliza varios condensadores
electroliticos. A sua vida util € de aproximadamente 100 000 horas,
mas dependem da carga do conversor de frequéncia e da temperatura
ambiente.

A vida do condensador pode ser prolongada descendo a temperatura
ambiente. Nao é possivel prever uma avaria num condensador.
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Capitulo 5 — Manutengéo

Reformas

Ligacdo do Painel de
Controlo

A avaria de um condensador é normalmente seguida por uma avaria
de um fusivel de rede ou um disparo de falha. Contacte a ABB se
suspeitar de uma avaria no condensador. A ABB tem pecas de
substituicdo. Ndo tente trabalhar com pec¢as que ndo sejam da ABB.

Substitua os condensadores sobressalentes uma vez por ano de
acordo com o Guia de Reformas de Condensadores ACS 600 (cédigo:
64059629).

O Painel de Controlo encontra-se ligado ao conector telefénico X19 na
placa NAMC-11. Os conectores de telefone na placa NIOC nao sao
utilizaveis pelo Painel (s&o utilizados pelo Standard Modbus Link).

= NDCO-0x
CH1 S0 - rBBcdi (Componentes para baixo)
@Q[WQE)J H) ‘
| X1 o Espagador

! X19

\
== .

NAMC-11

V16 V15

V12 V1 J

LEDs A tabela abaixo explica as indicagdes dos LEDs nas cartas de
controlo.
I(D;:)i:ﬁlo?s LED Quando o LED esta aceso
NAMC Verde V4 Alimentacéo do painel OK.
Vermelho V18 Falha
Vermelho V5 -
(fora de uso)
NINT Verde V14 Painel com alimentacéo.
NIOC Verde V5 Alimentacéo do painel OK.
Vermelho V6 Falha
NPOW Verde V4 Painel com alimentacéo.
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Apéndice A — Dados Técnicos dos ACS/ACC/ACP 601

Normas IEC

As normas IEC para os ACS/ACC/ACP 601 com alimenta¢des de
50 Hz e 60 Hz s&o apresentados a seguir. ACx = ACS/ACC/ACP. A
série 690 V nao existe para ACP 600. Os simbolos sao descritos
depois da tabela.

Uso Normal Uso em Trabalho Pesado
Ciclo de Ciclo de Ciclo de
Funcionamento IFuncionamento| Funcionam.!
Tipo de ACx 601 1/5 min 1/5 min 215s Tipo de
In |l2Nmax| SN | Pn | Pn | f2hd [l2hdmax| 2hd [2hdmax| Shd | Pha | Pna |Chassis
4/5min | 1/5min 4/5min | 1/5min | 13/15s | 2/15s
[A]l [Al |[kVA] | [kW] | [HP] ] [A] [A]l [A]l [Al | [kVA] | [kW] | [HP]
Tenséo de alimentacéao trifasica de 380 V, 400 Vou 415V
ACx 601-0005-3 7.6 8.4 5 3 3 6.2 9.3 6.2 12.4 4 2.2 3 R2
ACx 601-0006-3 11 12 6 4 5 76 1M 76| 152 5 3 3
ACx 601-0009-3 15 17 9 55 751 11 17 11 22 6 4 5
ACx 601-0011-3 18 20 11 75| 10 15 23 15 30 9 55 75 R3
ACx 601-0016-3 24 26 16 11 15 18 27 18 36 11 75| 10
ACx 601-0020-3 32 35 20 15 20 24 36 24 48 16 11 15 R4
ACx 601-0025-3 41 45 25 185 25 32 48 32 64 20 15 20
ACx 601-0030-3 47 52 30 22 30 41 62 41 82 25 185] 25 R5
ACx 601-0040-3 62 68 40 30 40 47 71 47 94 30 22 30
ACx 601-0050-3 76 84 50 37 50 62 93 62 124 40 30 40
ACx 601-0060-3 89 98 60 45 60 76 114 76 152 50 37 50 R6
ACx 601-0070-3 | 112 123 70 55 75 89 134 89 178 60 45 60
ACx 601-0100-3 | 147 162 100 75 100 112 168 112 224 70 55 75 R7
ACx 601-0120-3 | 178 196 120 90 125 147 221 147 294 | 100 75 100
Tensao de alimentacgao trifasica de 380 V, 400 V, 415V, 440 V, 460 V, 480 V ou 500 V
ACx 601-0006-5 7.6 8.4 6 4 5 6.2 9.3 6.2 12.4 5 3 3 R2
ACx 601-0009-5 11 12 9 55 75 76 1M 76| 152 6 4 5
ACx 601-0011-5 15 17 11 75| 10 11 17 11 22 9 55 75
ACx 601-0016-5 18 20 16 11 10 15 23 15 30 11 751 10 R3
ACx 601-0020-5 24 26 20 15 15 18 27 18 36 16 11 10
ACx 601-0025-5 31 34 25 185 20 24 36 24 48 20 15 15 R4
ACx 601-0030-5 41 45 30 22 30 31 47 31 62 25 18.5] 20
ACx 601-0040-5 47 52 40 30 30 41 62 41 82 30 22 30 R5
ACx 601-0050-5 58 64 50 37 40 47 71 47 94 40 30 30
ACx 601-0060-5 65 72 60 45 50 58 87 58 116 50 37 40
ACx 601-0070-5 84 92 70 55 60 65 98 65 130 60 45 50 R6
ACx 601-0100-5 | 112 123 100 75 75 84 126 84 168 70 55 60
ACx 601-0120-5 | 135 149 120 90 100 112 168 112 224 | 100 75 75 R7
ACx 601-0140-5 | 164 180 140 110 125 135 203 135 270 | 120 90 100
Tensao de alimentacao trifasica de 525V, 550 V, 575V, 600 V, 660 V or 690 V
ACx 601-0009-6 | 7.6 11 9 55 7.5 6.2 9 6.2 9 6 4 5.0
ACx 601-0011-6 11 12 11 75 10 7.6 11 7.6 11 9 55 75 R3
ACx 601-0016-6 15 17 16 11 15 11 17 11 17 11 7.5 10
ACx 601-0020-6 20 22 20 15 20 15 23 15 23 16 11 15
ACx 601-0025-6 25 28 25 18.5 25 20 30 20 30 20 15 20 R4
ACx 601-0030-6 28 31 30 22 30 25 38 25 38 25 18.5 25
ACx 601-0040-6 36 40 40 30 40 28 42 28 42 30 22 30 R5
ACx 601-0050-6 44 48 50 37 50 36 54 36 54 40 30 40
ACx 601-0060-6 52 57 60 45 60 44 66 44 66 50 37 50 R6
ACx 601-0070-6 65 72 70 55 75 52 78 52 78 60 45 60
ACx 601-0100-6 88 97 100 75 100 65 98 65 98 70 55 75 R7
ACx 601-0120-6 | 105 116 120 90 125 88 132 88 132 100 75 100

A tabela continua na pagina seguinte.
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Apéndice A — Dados Técnicos dos ACS/ACC/ACP 601

Continuacgao da tabela da pagina anterior.

Os valores nominais sdo os mesmos independentemente da
tenséo de alimentagdo dentro de uma gama de tenséo. A corrente
nominal do ACx 60x deve ser mais alta ou igual a corrente
nominal do motor para atingir a poténcia nominal do motor
apresentada na tabela.

Uso de Bomba e
Ventilador
(Carga
Quadratica)
Tipo de ACS 601 | Irngq Py |Tipode
Chassis

Nota 1: A poténcia do eixo do motor méxima permitida limita-se a
[A] [KW] 1.5 Ppy. Se o limite for excedido, o binario do motor e a corrente

Iohamax 2/15 s é automaticamente restringida. A fungdo protege a
ponte de entrada do ACS 600 de sobrecargas.

Tensao de alimentagao trifasica de 380
V, 400V ou 415V Nota 2: A capacidade de carga (corrente e poténcia) diminui se a
ACS 601-0020-3 | 41 18.5 R4 altitude do local da instalagcdo exceder os 1000 metros, ou se a
ACS 601-0025-3 | 47 22 temperatura ambiente exceder os 40 °C (ou 35 °C nas unidades

ACS 601-0030-3 | 62 30 R5 o
ACS 601-0040-3 | 76 37 ACS 601-0120-03 e ACS 601-0140-05 na Utilizagdo de Bomba e

Ventilador). Isto aplica-se a unidades com um grau de protecgédo
A 1- - 4

Agg 2818ggg§ 1?2 Sg R6 IP 21/22. Ver Redugéo da Corrente de Saida com a Temperatura
ACS 601-0070-3 | 124 | 75 (60) pagina A-4.

ACS 601-0100-3 | 178 90 R7 Nota 3: O valor nominal da Bomba e Ventilador ndo se deve usar
ACS 601-0120-3 | 200 [110 (100) com filtros du/dt. Os filtros du/dt sGdo normalmente necessarios na
Tensio de alimentacio trifasica de 380 saida das unidades de 525 V a 690 V nos motores de bobinagem
V, 400V, 415V, 440 V, 460 V, 480 V ou aleatéria. Normalmente ndo sdo necessarios filtros du/dt nos

500 V motores de bobinagem formada.

ACS 601-0025-5 | 41 22 R4

ACS 601-0030-5 | 47 30 Notas apenas para o Uso de Bomba e Ventilador

ACS 601-0040-5 | 58 37 R5
ACS 601-0050-5 | 65 45
ACS 601-0060-5 | 84 55

O valor nominal da Bomba e Ventilador esta disponivel para o

ACS 601-0070-5 | 112 75 R6 ACS 600 nos Programas de Aplicagéo de Controlo de Bomba e
ACS 601-0100-5 | 124 | 90 (83) Ventilador e Padréo.

ACS 601-0120-5 | 164 110 R7

ACS 601-0140-5 | 193 132 () poténcia de motor normalmente atingida com Iyngq

Nota 1: As correntes longq N80 se aplicam as unidades IP 54.

Uso Normal (10 % capacidade de sobrecarga): Uso para Trabalhos pesados (50 % ou 100 % de
capacidade de sobrecarga):

I rms nominal de corrente de saida Iong rms nominal de corrente de saida

IoNmax rms corrente de sobrecarga (permitida Iohdmax rms corrente de sobrecarga (permitida
durante um minuto em cada 5 minutos): durante um minuto em cada 5 minutos ou 2
lonmax (1/5 min) = 1.1 - by segundos cada 15 segundos). A corrente

maxima depende do estabelecimento de

loNmax (2/15 s) = 1.5 - Iy (unidades 400 e parametros, consultar Manual Firmware.
500 VAC) Iohdmax (1/5 min) = 1.5 - Ir4

Iohdmax (2/15 8) = 2.0 - I (unidades 400 e
500 VAC) ou 1.5 - Iopg4 (unidades 690 VAC)

NY poténcia de saida aparente nominal Shd poténcia de saida aparente nominal

PN tipica poténcia de motor. As poténcias em Prg tipica poténcia de motor. As poténcias em
kW aplicam-se a maioria dos motores IEC kW aplicam-se a maioria dos motores
34. As poténcias em HP aplicam-se a maioria IEC 34. As poténcias em HP aplicam-se a
dos motores NEMA de quatro polos. maioria dos motores NEMA de quatro polos.

Uso de Bomba e Ventilador (Carga Quadratica): sem capacidade de sobrecarga
bnsq rms nominal de corrente de saida
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Apéndice A — Dados Técnicos dos ACS/ACC/ACP 601

Normas NEMA As normas NEMA do ACS 601 com alimentagéo de 60 Hz s&o
apresentados abaixo. Os simbolos sdo descritos na pagina anterior.
Uso Normal Uso em Trabalhos Pesados
Ciclo de Ciclo de Ciclo de
Funcionamento IFuncionamento| Funcionam. "
Tipo de ACS 601 1/5 min 1/5 min 2115 s Tipo de
In |lonmax| PN | f2hd |2hdmax| f2hd l2hdmax| Pha |Chassis
4/5min | 1/5min 4/5min | 1/65min | 13/18s | 2/15s
[A]l [Al | [HP]] [A] [A]l [Al [Al | [HP]
Tensao de alimentacao trifasica de 380 V, 400 V, 415V, 440 V, 460 V, 480 V ou 500V
ACS 601-0006-4 7.6 8.4 5 6.2 9.3 6.2 124 3 R2
ACS 601-0009-4| M 12 75 76 11 76| 15.2 5
ACS 601-0011-4 | 15 17 10 11 17 11 22 7.5
ACS 601-0016-4 | 21 23 15 15 23 15 30 10 R3
ACS 601-0020-4 | 27 30 20 19 27 19 36 10
ACS 601-0025-4 | 34 37 25 24 36 24 48 15 R4
ACS 601-0030-4 | 41 45 30 31 47 31 62 20
ACS 601-0040-4 | 52 57 40 41 62 41 82 30 R5
ACS 601-0050-4 | 65 72 50 47 71 47 94 30
ACS 601-0060-4 | 77 85 60 58 87 58 116 40
ACS 601-0070-4 | 96 106 75 68 98 68 130 50 R6
ACS 601-0100-4 | 124 136 100 86 126 86 168 60
ACS 601-0120-4 | 156 172 125 113 168 113 224 75 R7
ACS 601-0140-4 | 180 198 150 141 203 141 270 | 100

Nota: As unidades fabricadas nos EUA séo classificadas em -4 tipos. As informagées

deste manual respeitantes aos -5 tipos correspondentes, aplicam-se a eles.
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Apéndice A — Dados Técnicos dos ACS/ACC/ACP 601

Reducéo da Corrente
de Saida com a
Temperatura

A corrente de saida é calculada multiplicando a corrente dada na
tabela pelo factor de reduc¢éo.

Factor de reducdo da temperatura para o grau de protecc¢ao IP 21/22:

Regra Geral: Acima +40 °C/ +104 °F (+35 °C / +95 °F para os tipos
ACS 60x-0120-03 e ACS 60x-0140-5 com classificagao hysq), @
corrente nominal de saida diminui 3.5 % porcada1°C /1.8 °F
adicional (até +50 °C / +122 °F).

Exemplo 1. Se a temperatura ambiente for de 50 °C/ +122 °F o
factor de reducéo é

100%-3.5% -10 °C =65 % ou 0.65.

A corrente de saida é entao de 0.65 - /p, 0.65 - Ir,q 0u 0.65 - g

Factor de redugdo do ACx 601 com grau de protecc¢éo IP 54:

De +25 °C a +40 °C, a corrente de saida é calculada usando a
tabela apresentada a seguir.

Acima dos +40 °C, a corrente de saida diminui 3.5 % por cada 1°C
adicional (até +50 °C).

Exemplo 1. Se a temperatura ambiente for de 38 °C, o factor de
reducdo do ACx 601-0006-3 é de 95 % ou 0.95 (Curva 2). A
corrente saida é entdo de 0.95 - /.

Exemplo 2. Se a temperatura ambiente for de 50 °C, a corrente de
saida do ACx 601-0006-3 € antes calculada a 40 °C (/,\: factor de
reducdo de 92 % ou 0.92 da Curva 2) e o resultado é multiplicado
pelo factor 0.65 (Ver Exemplo 1 (IP 22)). A corrente de saida é
entdo de 0.92 - 0.65 - . Para /o4 @ corrente de saida deve ser
inferior ou igual @ 0.92 - 0.65 - L.
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Diagrama A corrente de saida do ACS/ACC/ACP 601 com grau de proteccao IP
54 e com temperatura ambiente de 25 °C (77 °F) a 40 °C (104 °F) é
apresentada no diagrama seguinte. Corrente de saida total rms /oy
para uso normal.

Nota: A corrente de saida para o uso em trabalho pesado (/5,4) deve
ser inferior ou igual ao /) reduzido.
% of by
100 1
95 o
90 —
85 4
80 5 —~
75
70
65
60
24 26 28 30 32 34 36 38 40
t(°C)
75 79 82 86 90 93 97 100 104
t(°F)
Curva 1
(100 % Curva 2 Curva 3 Curva 4 Curva s

sem reducao)

ACx 601-0005-3

ACx 601-0006-3

ACx 601-0011-3

ACx 601-0009-3

ACx 601-0016-3

ACx 601-0006-5

ACx 601-0009-5

ACx 601-0020-3

ACx 601-0070-3

ACx 601-0020-5

ACx 601-0009-6

ACx 601-0016-6

ACx 601-0025-3

ACx 601-0011-5

ACx 601-0070-6

ACx 601-0025-5

ACx 601-0030-3

ACx 601-0100-5

ACx 601-0030-5

ACx 601-0040-3

ACx 601-0040-6

ACx 601-0040-5

ACx 601-0050-3

ACx 601-0050-6

ACx 601-0070-5

ACx 601-0060-3

ACx 601-0011-6

ACx 601-0016-5

ACx 601-0050-5

ACx 601-0060-5

ACx 601-0020-6

ACx 601-0025-6

ACx 601-0030-6

ACx 601-0060-6
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Ligacdo de Poténcia
de Entrada

Ligacdo do Motor

Tenséo (Uy):

380/400/415 VAC trifasico £ 10 % para unidades 400 VAC
380/400/415/440/460/480/500 VAC trifasico + 10 % para unidades 500 VAC
525/550/575/600/660/690 VAC trifasico + 10 % para unidades 690 VAC
(690 VAC trifasico -10...+ 5 % para unidades ACx 607)

Capacidade de Curto-Circuito: A corrente de curta durag¢éo do
ACx 600 é de 50 kA 1 s.

Medido de acordo com standards EUA até 400 kVA: Adequada para
utilizagdo num circuito capaz de distribuir ndo mais de 65 kA rms de amperes
simétricos a um maximo de 480 V (unidades 500 V), e a um maximo de 600 V
(unidades 690 V).

Frequéncia: 48 a 63 Hz, valor maximo de alteracédo 17 %/s

Desequilibrio: Max. = 3 % da fase nominal a fase de tensao de
entrada

Factor de Poténcia Fundamental (cos ¢4): 0.97 (& carga nominal)

Tenséo (U,): 0 a Uy, 3 fases simétricas
Frequéncia: modo DTC: 0 a 3.2 - fryp . Frequéncia maxima 300 Hz.

UNrede

frwp ' meotor

Nmotor

fewp: Frequéncia de enfraquecimento do campo; Upyege: T€NSA0 da rede (poténcia de
entrada); Unmotor: T€NS&0 nominal do motor;, fiymoetor: Frequéncia nominal do motor

Modo de Controlo Escalar (ndo para ACP 600): 0 a 300 Hz
Com Filtro du/dt (modos de Controlo Escalar e DTC): 0 a 120 Hz

Resolugdo de Frequéncia: 0.01 Hz
Corrente: ver tabelas

Limite de Poténcia: 1.5 - P4

Disparo de Sobrecarga: 3.5 - /rnq
Enfraquecimento de Campo: 8 a 300 Hz

Frequéncia de Comutag¢ao: 3 kHz (média). Nas unidades 690 V,
2 kHz (média).

Comprimento Maximo Recomendado do Cabo do Motor: 300 m
(980 pés). Este é o comprimento cumulativo no caso de motores
ligados em paralelo. Para ACx 601-0005-3 a ACx 601-0016-3, ACx
601-0006-5 a ACx 601-0020-5 e ACx 601-0009-6 a ACx 601-0020-6,
se 0 cabo do motor exceder 0os 70 metros (230 pés), deve-se consultar
um representante da ABB.

Rolamentos de Motores de mais de 90 kW (125 HP): Recomenda-
se rolamentos isolados na extremidade n&o acoplada a carga.
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Apéndice A — Dados Técnicos dos ACS/ACC/ACP 601

Rendimento: Aproximadamente 98 % ao nivel da poténcia nominal

Refrigeragao Método de Refrigeragdo: Ventilador interno, direccao de circulagao
de baixo para cima
Condicées Ambientais Os limites ambientais dos conversores de frequéncia ACS/ACC/
ACP 600 sao apresentados a seguir. Os conversores de frequéncia
devem ser usados num ambiente aquecido, interior e controlado.
ACS/ACC/ACP 600 Funcionamento Armazenamento Transporte

instalado para uso estacionario

na embalagem de protecgao

na embalagem de protecgao

Altitude do Local de
Instalagéo

Poténcia nominal de saida em
0 a 1000 m (3300 ft) acima do
nivel do mar ¥

Temperatura do Ar

0 a +40 °C (32 a 104°F)?
(IP 21/22 e ACx 607, IP 54)
0a+25°C (32a77°F)?
(ACx 601, IP 54)

-40 a +70 °C (-40 a +158°F)

-40 a +70 °C (-40 a +158°F)

Humidade Relativa

5a95%

Max. 95%

Max. 95%

N&o se admite condensacéo. A humidade relativa maxima admitida é de 60% na presenca de

gases Corrosivos.

Atmosférica

0.7 a 1.05 atmosferas

Niveis de N&o se admite pd condutor.

Contaminagéo Placas sem revestimento: Placas sem revestimento: Placas sem revestimento:

(IEC 721-3-3) Gases quimicos: Classe 3C1 Gases quimicos: Classe 1C2 | Gases quimicos: Classe 2C2
Particulas solidas: Classe 3S2 | Particulas soélidas: Classe 1S3 | Particulas sélidas: Classe 2S2
Placas com revestimento: Placas com revestimento: Placas com revestimento:
Gases quimicos: Classe 3C2 | Gases quimicos: Classe 1C2 | Gases quimicos: Classe 2C2
Particulas solidas: Classe 3S2 | Particulas soélidas: Classe 1S3 | Particulas sélidas: Classe 2S2

Pressao 70 a 106 kPa 70 a 106 kPa 60 a 106 kPa

0.7 a 1.05 atmosferas

0.6 a 1.05 atmosferas

Vibragao Max. 0.3 mm (0.01in.) Max. 1.5 mm (0.06 in.) Max. 3.5 mm (0.14 in.)
(IEC 68-2-6) (2a9Hz), (2 a9 Hz), (2a9Hz),

max. 1 m/s2 (3.3 ft./s2) max. 5 m/s2 (16.4 ft./s2) max. 15 m/s2 (49 ft./s?)

(9 a 200 Hz) sinusoidal (9 a 200 Hz) sinusoidal (9 a 200 Hz) sinusoidal
Choque N0 admitido Max. 100 m/s2 (330 ft./s2), Max. 100 m/s2 (330 ft./s2),
(IEC 68-2-29) 11 ms 11 ms

Queda Livre

Nao admitida

250 mm (10 in.) para peso
abaixo dos 100 kg (220 Ibs.)
100 mm (4 in.) para peso
acima dos 100 kg (220 Ibs.)

250 mm (10 in.) para peso
abaixo dos 100 kg (220 Ibs.)
100 mm (4 in.) para peso
acima dos 100 kg (220 Ibs.)

Fusiveis

D Em locais acima dos 1000 m (3300 ft.) acima do nivel do mar, a corrente de saida
maxima é reduzida 1% por cada 100 m adicionais (330 pés). Se o local da instalacao
estiver acima dos 2000 m (6600 pés) acima do nivel do mar, por favor contacte o seu
distribuidor local ou os escritérios ABB para mais informacdes.

2 Ver subseccédo Reducéo da Corrente de Saida com a Temperatura na pagina A-4.

Os fusiveis de entrada recomendados dos ACS/ACC/ACP 601
encontram-se especificados a seguir. A corrente nominal minima em
amperes, A%s valor 12t maximo, V tens&o nominal em volts. Apenas os
fusiveis ultra-rapidos garantem a devida protec¢do para os semi-
condutores do rectificador.

Conversores de Frequéncia ACS/ACC/ACP 601
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Fusiveis
Tipo T o
DIN 43620 5
Tipo ACx 601 A AZs v Fabricante Tamanho Tamanho

;ﬂj; = |
ACx 601-0005-3 16 48 660 Bussmann 170M1559 000 170M1359 | 000/80
ACx 601-00086-5
ACx 601-00086-3 16 48 660 Bussmann 170M1559 000 170M1359 | 000/80
ACx 601-0009-5
ACx 601-0009-3 25 130 660 Bussmann 170M1561 000 170M1361 | 000/80
ACx 601-0011-5
ACx 601-0011-3 32 270 660 Bussmann 170M1562 000 170M1362 | 000/80
ACx 601-0016-5
ACx 601-0016-3 40 460 660 Bussmann 170M1563 000 170M1363 | 000/80
ACx 601-0020-5
ACx 601-0020-3 63 1450 660 Bussmann 170M1565 000 170M1365 | 000/80

ACx 601-0025-5
ACx 601-0025-3
ACx 601-0030-5

ACx 601-0030-3 80 1250 660 Bussmann 170M3811 1* 170M3011 1*/80
ACx 601-0040-5
ACx 601-0040-3
ACx 601-0050-5

ACx 601-0050-3 125 3700 660 Bussmann 170M3813 1* 170M3013 | 1%/80
ACx 601-0060-5
ACx 601-0060-3 160 7500 660 Bussmann 170M3814 1* 170M3014 | 1%/80

ACx 601-0070-5

ACx 601-0070-3 D | 200/ | 28000/ | 660 Bussmann 170M1570/ 000/ | 170M1370/ | 000/80 /
ACx 601-0100-5 " | 250 | 28500 170M3816 1* 170M3016 1*

ACx 601-0100-3 400 | 105000 | 660 Bussmann 170M3819 1* 170M3019 | 1%/80
ACx 601-0120-5
ACx 601-0120-3
ACx 601-0140-5

ACx 601-0009-6 32 270 660 Bussmann 170M1562 000 170M1362 | 000/80
ACx 601-0011-6 32 270 660 Bussmann 170M1562 000 170M1362 | 000/80
ACx 601-0016-6 32 270 660 Bussmann 170M1562 000 170M1362 | 000/80
ACx 601-0020-6 32 270 660 Bussmann 170M1562 000 170M1362 | 000/80
ACx 601-0025-6 40 460 660 Bussmann 170M1563 000 170M1363 | 000/80
ACx 601-0030-6 50 770 660 Bussmann 170M1564 000 170M1364 | 000/80
ACx 601-0040-6 50 770 660 Bussmann 170M1564 000 170M1364 | 000/80
ACx 601-0050-6 63 1450 660 Bussmann 170M1565 000 170M1365 | 000/80
ACx 601-0060-6 100 4650 660 Bussmann 170M1567 000 170M1367 | 000/80
ACx 601-0070-6 100 4650 660 Bussmann 170M1567 000 170M1367 | 000/80
ACx 601-0100-6 125 8500 660 Bussmann 170M1568 000 170M1368 | 000/80

ACx 601-0120-6 200 | 28000 | 660 Bussmann 170M1570 000 170M1370 | 000/80

Nota: Os fusiveis de outros fabricantes podem ser usados se possuirem os requisitos
apresentados na tabela. Apenas os fusiveis ultra-rapidos garantem a devida proteccéo para os
semi-condutores do rectificador. Os fusiveis recomendados na tabela sdo reconhecidos pela UL.

1) Fusiveis Bussmann de 200 A e 250 A podem ser usados com as unidades ACx 601-0070-3 e
ACx 601-0100-5.
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Exemplo Para o0 ACS 601-0120-3, os fusiveis recomendados para a proteccéo da ponte de
entrada sao fusiveis ultra-rapidos de 400 A.

Os valores /oy, fong € fansg Para o ACS 601-0120-3 sao 178 A, 147 A e 200 A
respectivamente. 1.1- 178 A=1958Ae15-147A=2205Ae1.0- 200 A=200 A.
Podem ser usados fusiveis normais com correntes nominais superiores a 195.8 A ou
220.5 A ou 200 A para proteger o cabo de entrada; assim, fusiveis de 200 A ou 250 A
sdo escolhidos dependendo do uso (normal, trabalho pesado ou bomba e ventilador,
respectivamente).
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Entradas de Cabos Os tamanhos de terminais de cabos da rede e de motor (por fase) e
binarios de aperto para os ACS/ACC/ACP 601 com diametros de cabo
aceites pelos casquilhos de borracha, apresentam-se a seguir.

. n s Trava-
Tipo de ACx 600 U1,v1i,W1 /U2, V2,W2 Ligagdo a Terra gem
. Binario de . uDC+
%] %] ’
Terminal Cabo Aperto Terminal Cabo UDC-
mm? AWG mm in Nm Ftibs | mm2| AWG mm in mm?
ACx 601-0005-3 6 8 14..20(0.55..0.79|1.5..1.8{11..1.3| 6 8 10...14 10.39...0.55 6

ACx 601-0006-5
ACx 601-0006-3
ACx 601-0009-5
ACx 601-0009-3
ACx 601-0011-5

ACx 601-0009-6 10 6 14..20]0.55...0.79|1.5..1.8(1.1...1.3| 10 6 10...14 | 0.39...0.55 10
ACx 601-0011-6
ACx 601-0011-3
ACx 601-0016-5
ACx 601-0016-6
ACx 601-0016-3
ACx 601-0020-5
ACx 601-0020-6

ACx 601-0020-3 16 4 14..20]0.55...0.79|1.5..1.8(1.1...1.3| 16 4 10...14 | 0.39...0.55 16
ACx 601-0025-5
ACx 601-0025-6
ACx 601-0025-3
ACx 601-0030-5
ACx 601-0030-6

ACx 601-0030-3 |Cu35%)|Cu27)|20..26|0.79..1.0 8 6 35 2 10...14 | 0.39...0.55 M6
ACx 601-0040-5 Al 50
ACx 601-0040-6
ACx 601-0040-3
ACx 601-0050-5
ACx 601-0050-6
ACx 601-0050-3
ACx 601-0060-5

ACx 601-0060-3 70 2/0 ]26..35|0.79..1.4 8 6 35 2 10...14|0.39...0.55 M6
ACx 601-0070-5
ACx 601-0060-6
ACx 601-0070-3
ACx 601-0100-5
ACx 601-0070-6

ACx 601-0100-3 m10Y | 0375 30 22 70 2/0 M8
ACx 601-0120-5
ACx 601-0100-6
ACx 601-0120-3
ACx 601-0140-5
ACx 601-0120-6

*) Aceita cabo de cobre de 35 mm? e de aluminio de 50 mmZ.

1) O tamanho maximo admitido para o cabo do motor e de alimentacao é de 3x120+70 (3x(AWG 0000) + AWG
00); as areas de sec¢ao transversal dos condutores de cobre em mm? (condutor de 3 fases + condutor de
ligacdo a terra). O cabo de aluminio ndo pode ser ligado devido ao tamanho do terminal de condutor.
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Diagramas de Ligacédo
de Controlo Externo

Apéndice A — Dados Técnicos dos ACS/ACC/ACP 601

As ligacdes de controlo externo do ACS 600 equipadas com Programa
de Aplicacdo Padrao (Macro de Fabrica) apresentam-se a seguir. As
ligacdes de controlo externo sdo diferentes com outras macros de
aplicacéo e programas (ver Manual Firmware). A cablagem de controlo
externo é directamente ligada a terminais da placa NIOC.

A cablagem de controlo externo do ACP 600 ¢ ligada tanto
directamente a terminais da placa NIOC ou da placa NIOCP. As
ligacdes de controlo externo ao painel NIOCP apresentam-se a seguir.

Quando realizar as liga¢des de controlo externo compare
cuidadosamente a configuragdo do terminal encontrada no
accionamento com os diagramas seguintes para ter a certeza de que
esta a usar o diagrama correcto.
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Placa NIOC

As ligacGes de controlo externo da placa NIOC para o ACS 600 com
Software de Aplicacdo Padrdo (Macro de Fabrica) apresentam-se a
seguir. As ligacdes de controlo externo séo diferentes com outros

programas e macros de aplicagéo (ver Manual Firmware).

M~
[=2
©
<t
38
Z25 Definicoes de Fabrica I/O
g 3 —_ Programaveis
50g
ol
Tamanho do Bloco do Terminal X21
. 2
X21, X22, X23, X25, X26, X27: cabos 0.5a 1.5 mm ] 1 | VREF | Tensao de referéncia 10V d.c.
Tamanho da Passagem do Cabo de Controlo: ‘
| 2 GND 1kQ<R <10kQ
@: 2 x 3x2..11 mm ‘ L
\ ] 3 | All+ Referéncia de velocidade 0(2) ... 10 V
; 4 All- Rj, > 200 kQ
- 5 |AI2+ Por defeito, ndo em utilizagdo.
6 Al2- 0(4) ... 20 mA, R, =100 Q
7 | AI3+ Por defeito, ndo em utilizagdo.
8 Al3- 0(4) ... 20 mA, R, =100 Q
Definicdes de fabrica da seleccéo B do ‘@" 9 | AO1+ | Velocidade do motor 0(4)...20 mA2
software de aplica¢é@o (cddigo de tipo): | 10 | AO1- | O--velocidade nom. do motor, R <700 Q
DI1: Iniciar, DI2: Parar, DI3: Inverter, DI4: 11 | AO2+ | Corrente de saida 0(4)..20 mA=
Acc/Dec 2, DI5,6: Seleccéo de velocidade 12 | AO2- | 0...corrente nom. do motor, R < 700 Q
nstante 1 . ——
constante 1 a 3 = 22
— 1 1 [on Parar/Iniciar
1) se o0 Par. 10.3 estiver em “SELECCIONAVEL”. — — 2 |DI2 Para frente/Para tras
3 DI3 Na&o utilizado
2) Funcionamento: 0 = Aberto, 1 = Fechado ] 4 Dl4 ACCEL/DECEL 1/2
DI 5 DI 6 Saida - 5 |DI5 Selecgéo de velocidade constante 2
0 0 Definir veloc. através All —— 1 6 |D6 Selecgéo de velocidade constante 2
1 0 Velocidade Constante 1 7 +24V +24 V d.c. max. 100 mA
0 1 Velocidade Constante 2 8 +24V
1 1 Velocidade Constante 3 9 | DGND | Terra Digital
Conector X28 para ligagdo RS 485 X23
1 TRANS 1 1 |+24V | Saidade tensdo auxiliar, ndo isolada,
2 GND Ligagédo Modbus Standard 2 GND 24V d.c. 250 mA
3 B- X25
4 At 1 |RO11 ! Saida a relé 1
5 GND . RO12 Pronto
° | ¥ L : — =5 3 |Rro1s |—
SH* SHIELD | Blindagem de cabo ligada ao chassis via filtro RC|
X26
Conector X29 para ligagdo RS 485
1 RO21
1 TRANS Lisacio Modbus Standard - RO22 A Saida a relé 2
Igacao Moabus Standart .
2 FAULT 3 RO23 A funcionar
3 B-
4 A+ el
1 R031 Saida arelé 3
5 GND
6 Y Falha — R032 j Falha (-1)
SH* SHIELD | Blindagem de cabo ligada ao chassis via filtro RC 3 R033 4
* desde Outubro de 1999
A-12 Conversores de Frequéncia ACS/ACC/ACP 601




Interruptor de
Terminagao de Bus

NAMC (Tol|

NIOC

Apéndice A — Dados Técnicos dos ACS/ACC/ACP 601

Quando varias placas NIOC se encontram ligadas em série para
controlo em comum a partir de um Modbus externo, o interruptor SWH1
deve estar na posi¢cdo OFF nos painéis intermédios. Ver figura abaixo.
(SW1 figura na placa NIOC a partir de Outubro de 1999.)

Posigdes dos Funcio
Interruptores SW1 ¢
OFF . Bus n&o terminado
off «g-po0n
% ool ool poo Bus terminado (ajuste por
ON defeito)
iiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii .
NIOC *_L* swi| | Nioc *_L* swi| | Nioc *_L* swi| | Nioc FLi SW1
No 1 on No 2 OFF No 3 OFF| | No4 on \
X28 /
x9 = = = |
T J
Unidades de accionamento com poténcia de terra comum (ou seja,
instaladas no mesmo armario)
RS 485 Nota: Quando as unidades de accionamento ndo tém um potencial de terra
Modbus comum, ou se requer uma distancia de conex&o longa, poderao utilizar-se

modulos NBCI. Consultar o manual do médulo.

lil Cabo de saida (Ident.: Cinzento)
(pin 1 ao pin 1, pin 2 ao pin 2, etc.)

Conversores de Frequéncia A
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Placa NIOCP  As ligacgGes de controlo externas do ACP 600 com a placa NIOCP
(e Macro de Aplicacdo de Controlo de Velocidade) apresentam-se a
seguir. As ligacdes de controlo externo sédo diferentes com outras
macros de aplicagéo (ver Manual Firmware).

Bloco do Terminal X1 Fungéao
Tamanho do Bloco do Terminal ‘ 1 +10V Tenséo de Rgferéncia +10 VDC
X21, X22, X23, X25, X26, X27: cabos 0.5 a 1.5 mm? | | 2 AGND Tera Analogica
Tamanho da Passagem do Cabo de Controlo: x i 3 -0V Tenséo de Referéncia —10 VDC
@: 2 x 3x2...11 mm | 4 All+ Referéncia Externa 1:
\ 5 All— Referéncia de Velocidade
Jj: 6 Al2+ Referéncia Externa 2: Ndo
7 Al2— definida
@ - 8 AOL+
e 5 O VELOCIDADE ACT 1
_
_L_ | Bloco do Terminal X2
- ~ 1 Di1 INICIAR/PARAR
Jﬁi 2 DI2 Na&o definido
/ 3 DI3 RESTAURAQ/:\O DE FALHA
/ ‘ 4 Dl4 REF VELOCIDADE SW2
/ 5 DI5 ACC/DEC 1/2 SEL
‘ 6 DI6
[[7 DI7
Connector X300 for RS 485 connection ‘ ‘ 8 DI8
1 TRANS | | 9 DI9 Né&o definida
2 GND ‘ 10 DI10
3 B Panel Link Connections ‘ 11 DI11
| |22 DI12
. - ‘\J 13 24DV Saida de Te de C |
5 GND Power to Remote Panel aida de Tensé&o de Controlo
L[ +24 DV +24V d.c. max. 135 mA
6 add — |15 +24 DV
16 DGND Terra Digital
Bloco do Terminal X4
1 +24V Saida de Tensao Auxiliar
2 DGND ov
Bloco do Terminal X5
L1 1 +24 DV Entrada de Tensé&o de Controlo
2 DO1 VELOCIDADE ACT=0
3 DO2 A FUNCIONAR
4 DO3 FALHA (-1)
5 DO4 VELOCIDADE ACT=REF
6 DGND Terra Digital
- Bloco do Terminal X8
L1 UENC+ Fonte de Poténcia
‘ } 2 SENSE+ Sentido+
! 3 SENSE- Sentido—
‘ ‘ 4 UENC- ov
5 A+ Canal A+
| ‘ 6 A- Canal A-
| 7 B+ Canal B+
i | 8 B- Canal B—
H o Z+ Canal Z+
‘ J 10 Z- Canal Z—
— | Bloco do Terminal X7
1 RO1 NCC
2 RO1 CM 1 Saida a Relé, sinal PRONTO
® 3 RO1 NOC
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Especificacées das

Apéndice A — Dados Técnicos dos ACS/ACC/ACP 601

Os dados sobre as placas de ligagédo de controlo externo da familia de

Placas NIOC e NIOCP produtos ACS 600 s&o apresentados a seguir.
Placa NIOC-01 dos Placa NIOCP-01
ACS/ACC/ACP 600 do ACP 600
Entradas ACS 600: Duas Entradas Diferenciais Duas Entradas de Tensao Diferencial

Analégicas

A vantagem da
entrada analégica
diferencial é que o
potencial de terra do
dispositivo ou
transmissor que
envia um sinal
analogico, pode
variar até + 15V do
potencial de terra do
chassis do ACx 600

A entrada diferencial
também atenua
eficazmente as
perturbacdes de
modo comum
associadas aos
cabos de controlo.

sem perturbar o sinal.

Programaveis: 0 (4) a 20 mA, R;, =100 Q

ACC 600: Duas Entradas de Corrente
Diferencial: 0 a 20 mA, R, =100 Q

ACP 600: Uma Entrada de Corrente
Diferencial Programavel: 0 a 20 mA, R, =
100 Q

ACS/ACP 600: Uma Entrada de Tensao
Diferencial Programavel: ACS 600: 0 (2) a 10
V, Rj, > 200 kQ; ACP 600: 0 a 10 V, Rj, > 200
kQ

ACC 600: Uma Entrada de Tensao
Diferencial: 0 a 10 V, R;, > 200 kQ

Tensio de Modo Comum: * 15 VDC, max.

Taxa de Rejeicdo de Modo Comum: > 60 dB
a 50 Hz

Resolugao: 0.1 % (10 bit)

Inexactiddo: + 0.5 % (Gama de Escala
Completa) a 25 °C. Coeficiente de
Temperatura:

+ 100 ppm/°C, max.

Tempo de Actualizagdo de Entrada: 12 ms
(ACS 600), 44 ms (ACC 600), 1 ms (ACP 600)

Bipolares: £ 10V, R, = 30 kQ
Tenséo de Modo Comum: + 20 VDC, max.

Taxa de Rejeicdo de Modo Comum: > 60 dB
a 50 Hz

Resolugao: 0.02 % (12 bit)
Exactidao: 11 bit

Inexactidédo: * 0.1 % (Gama de Escala Total)
a 25 °C. Coeficiente de Temperatura:
+ 100 ppm/°C, max.

Tempo de Actualizagdo de Entrada: 1 ms

Saida de Tenséo
Constante

Tensdo: 10 VDC + 0.5 % (Gama de Escala
Completa) a 25 °C. Coeficiente de
Temperatura: + 100 ppm/°C, max.

Carga Maxima: 10 mA

Potenciémetro Aplicavel: 1 kQ to 10 kQ

Tensdo: 10 VDC + 0.5 % (Gama de Escala
Completa) a 25 °C. Coeficiente de
Temperatura: + 100 ppm/°C, max.

Carga Maxima: 10 mA

Potencidémetro Aplicavel: > 1 kQ

Saida de Poténcia
Auxiliar

Tensdo: 24 VDC + 10 %, A prova de curto-circuito

Corrente Maxima: 250 mA (130 mA com
opgéo NLMD-01)

Tensdo: 24 VDC + 10 %, A prova de curto-circuito
Corrente Maxima: 300 mA

Saidas Analégicas

ACS/ACC 600: Duas Saidas de Corrente
Programaveis: 0 (4) a 20 mA, R <700 Q

ACP 600: Uma Saida de Corrente
Programavel: 0 a 20 mA, R <700 Q

Resolugao: 0.1 % (10 bit)

Inexactiddo: + 1 % (Gama de Escala
completa) a 25 °C. Coeficiente de
Temperatura:

+ 200 ppm/°C, max.

Tempo de Actualizagdo de Saida: 24 ou
100 ms (ACS 600), 44 ms (ACC 600), 8 ms
(ACP 600)

Uma Saida de Tensao Programavel Bipolar:
+10V, R >2kQ

Resolugao: 0.02 % (12 bit)
Exactiddo: 10 bit

Inexactidao: * 1 % (Gama de Escala
completa) a 25 °C. Coeficiente de
Temperatura:

+ 200 ppm/°C, max.

Tempo de Actualizagado de Saida: 2 ms

Tempo de Aumento de Saida: 3 ms

Conversores de Frequéncia ACS/ACC/ACP 601
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Placa NIOC-01 dos
ACS/ACC/ACP 600

Placa NIOCP-01
do ACP 600

Entradas Digitais ACS/ACP 600: Seis Entradas Digitais 12 Entradas Digitais Programaveis (Campo

Programaveis (Campo Comum): 24 VDC, - | Comum): 24 VDC, -15 % a +20 %
0, 0,

15%a+20% Limiares Légicos: <8 VDC ¢ “0”, > 12 VDC
ACC 600: Seis Entradas Digitais (Campo Z
Comum): 24 VDC, -15 % a +20 % Constante de Tempo de Filtragem: < 50 ps
I;En:ia‘l‘res Logicos: <8 VDC 2 0, > 12VDC | pj 44 ¢ py 12 podem ser usados para
=" medigado de tempo entre dois
Corrente de Entrada: DI1 a DI 5: 10 mA, DI6: | acontecimentos externos (PROBE1 e
5 mA PROBE2).
Constante de Tempo de Filtragem: 1 ms AIimentagéq Interna Para Entradas Digitais
Entrada para Termistor: 5 mA, < 1.5 ko 2 g+r:4 :l/JDc()Z): A prova de curto-circuito, isolada
“1” (temperatura normal), > 4 kQ & “0” grip
(temperatura alta), Circuito Aberto £ “0” Tensao do Teste de Isolamento: 500 VAC, 1
(temperatura alta) minuto
AIimentagéq Interna Para Entradas Digitais | Tempo de Actualizagio de Entrada: 1 ms
(+24 VDC): A prova de curto-circuito, isolada Pode-se usar uma alimentagio 24 VDC
em grupo externa em vez da alimentagao interna.
Tgnsfo do Teste de Isolamento: 500 VAC, 1 | constante de Tempo de Filtragem: < 100 ps
minuto
Tempo de Actualizagao de Entrada: 12 ms
(ACS 600), 44 ms (ACC 600), 4 ms (ACP 600)
Pode-se usar uma alimentagao 24 VDC
externa em vez da alimentagao interna.

Saidas Digitais Quatro Saidas Digitais Programaveis: A

prova de curto-circuito, proteccédo de
sobrecarga

Carga Maxima: 10 mA com alimentacado 24 V
interna, 100 mA com alimentagéo externa

Tempo de Actualizagdo de Saida: 2 ms

Saidas a Relé

Trés Saidas de Relé Programaveis

Capacidade de Comutagao: 8 Aa 24 VDC ou
250 VAC, 0.4 Aa120VDC

Corrente Continua Minima: 5 mArms a 24
VvDC

Corrente Continua Maxima: 2 Arms

Material de Contacto: Oxido de Cadmio de
Prata (AgCdO)

Tensao do Teste de Isolamento: 4 kVAC, 1
minuto

Tempo de Actualizagao de Saida: 100 ms
(ACS 600), 44 ms (ACC 600), 8 ms (ACP 600)

Uma Saida a Relé

Capacidade de Comutagao: 8 Aa 24 VDC ou
250 VAC, 0.4 Aa 120 VDC

Corrente Continua Minima: 5 mA rms a 24
VvDC

Corrente Continua Maxima: 2 A rms

Material de Contacto: Oxido de Cadmio de
Prata (AgCdO)

Tensao do Teste de Isolamento: 4 kVAC, 1
minuto

Tempo de Actualizagdo de Saida: 2 ms

Ligacdo em Fibra
Optica DDCS

Protocolo: DDCS (Sistema de Comunicacdo de Accionamentos Distribuidos da ABB)
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Placa NIOC-01 dos
ACS/ACC/ACP 600

Placa NIOCP-01
do ACP 600

Comunicacgéo por
Modbus

RS 485
Vel. Transmissao: Max. 9600 bit/s
Paridade: Seleccionavel

Conectores: Tomadas modulares blindadas
de telecomunicacgbes

Entrada de Encoder

Entrada de Um Encoder: diferencial de 3
canais, frequéncia < 200 kHz, compensacao
de resisténcia de cabo de alimentacao.
Conector COMBICON, 10 pinos. Obedece ao
standard RS 422 de EIA. Alimentagéo do
Encoder: +5VDC ... +10 VDC, a prova de
curto-circuito, max. 150 mA.

Tipo de Encoder Necessario: um destes
tipos ou equivalente:

- Gl 356 (IRION & VOSSELER)

- ROD 426A (Heidenhain)

Sinais Codificadores: Nivel de sinal/
Capacidade de carga: sinais rectangulares de
impulso 5 V;

Tempo entre picos: a > 0,8 us at fax;

Grau de inclinacdo do pico: t, < 120 ns;
Atraso do sinal de referéncia Z (impulso zero):
tg <60 ns;

Frequéncia de amostragem: f,5 = 200 kHz.

Sinais de Encoder

Abaixo indicam-se as caracteristicas dos sinais de encoder em

aplica¢des utilizando um encoder incremental no sentido directo.

t ot
e —
[ [

5V I‘
A+

5V 1
B+ _l I

5V

Z+
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Envélucros Os gabinetes, graus de proteccéo e requisitos de espaco livre dos
7
Requisitos de Espaco tipos ACx 600 apresentam-se a seguir.
Espacgo por | Espaco por Espaco & R
. ‘. Grau de ; ’ o Espacgo a
Tipo de ACx 600 Armérios Protecco cima baixo direita/ fronte/atrés
5) esquerda
mm in mm in mm in mm in
601 chassis de metal montado 1P 22/IP 541 300 | 12 | 300 12 |50/50 | 2/2 20/0 0.8/0
em parede
6042 chassis R7 IP 22 300 | 12 | 300 12 |50/50| 272 20/0 0.8/0
604°) chassis R8 e R9 IP 00 400 | 16 0 0 0/50 | 0/2 100/0 4/0
607 Gabinete de IP 21422 200 8 0 0 0 0 200/0 8/0
Accionamentos-MNS IP 42/54

") Nao para tamanho de chassis R7 (ACx 601-0100-3, -0120-3, -0120-5, -0140-5, -0100-6, -0120-6), ndo para unidades ACP 601.
2) ACx 604-0100-3, -0120-3, -0120-5, -0140-5, -0100-6, -0120-6

3) ACx 604-0140-3 to -0320-3 & -0170-5 to -0400-5, -0140-6 to -0400-6

4 Nao

para tamanhos de chassis 2xR8 e 2xR9

5 0s graus de protecgdo sdo especificados pela listagem do nimero IP (Protecgédo de Ingresso) padrao IEC. O primeiro digito do nimero
IP especifica a protecgdo contra objectos sdlidos e lixo. O segundo digito especifica a protec¢éo contra liquidos. O IP 00 é um chassis
aberto. Os envélucros NEMA 1 séo comparaveis a aproximadamente do IP 20 ao IP 33. Os envélucros NEMA 3R sdo comparaveis ao
IP 32. Os armarios NEMA 12 e NEMA 13 sdo comparaveis do IP 54 ao IP 65. Os armarios NEMA 4 sdo comparaveis ao IP 65 ou IP 66.

Primeiro digito do nimero IP (proteccdo contra objectos Segundo digito do numero IP (proteccao contra liquidos)
sélidos)

0 |Néo protegidos Néo protegidos

1 |Protegidos contra objectos sélidos maiores que 50 mm (2in.) |Protegidos contra goteiras de agua
dia.

2 |Protegidos contra objectos sélidos maiores que 12 mm (1/2 in.) |Protegidos contra esguichos de dgua descendentes até 15 graus
dia. da vertical.

3 |Protegidos contra objectos sélidos maiores que 2.5 mm (0.1 in.) | Protegidos contra esguichos de dgua descendentes até 60 graus
dia. da vertical.

4 |Protegidos contra objectos sélidos maiores que 1.0 mm Protegidos contra ligeiros esguichos ou borrifos de agua de todas
(0.04 in.) dia. as direcgdes - a &gua hdo deve entrar no armario em quantidades

prejudiciais.

5 |Protegidos contra pé - o p6 ndo deve entrar no armario em Protegidos contra esguichos de dgua de baixa presséo de todas
quantidade suficiente para interferir com o funcionamento as direcgdes - a &gua hdo deve entrar no armario em quantidades
satisfatorio do equipamento. prejudiciais .

6 |Impermeavel ao p6 Protegidos contra ondas pesadas em convés de navios ou
esguichos de agua fortes de todas as direcgoes - a agua néo
deve entrar no armario em quantidades prejudiciais.
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Os requisitos de fluxo de ar de refrigeracdo apresentam-se a seguir.

de Ar de Refrigeracédo
ACx 601 Fluxo Dlss:?;%a:o de ACx 601 Fluxo Dlss:?:Icc;)a:o de ACx 601 Fluxo Dlss::paalza:ode
m3h| ft3h | W |BTUMHr m3h| fSh | W |BTUMr m3h| f8h | W |BTUMr
-0005-3 | 40| 1413 80|  273|-0006-5 40| 1413 100]  341[-0009-6 60| 2119] 130 444
-0006-3 | 40| 1413 100  341]-0009-5 40| 1413 130]  444|-0011-6 60| 2119] 170 581
-0009-3 | 40| 1413 130]  444]-0011-5 40| 1413 170  581|-0016-6 60| 2119] 240 820
-0011-3 | 60 2119 170  581]-0016-5 60 2119 240 820[-0020-6 60| 2119] 320 1093
-0016-3 | 60| 2119] 240  820[-0020-5 60 2119 320 1093|-0025-6 70| 2472] 390 1332
-0020-3 | 70| 2472 390| 1332]-0025-5 70| 2472] 460 1571|-0030-6 | 100 3531] 460] 1571
-0025-3 | 100| 3531 460 1571|-0030-5 | 100| 3531 620 2117]-0040-6 | 260| 9182 620 2117
-0030-3 | 260| 9182 620 2117-0040-5 | 260| 9182] 760 2596|-0050-6 | 260 9182 760| 2596
-0040-3 | 260| 9182 760| 2596|-0050-5 | 260| 9182] 920 3142|-0060-6 | 280 9888 920] 3142
-0050-3 | 260| 9182 920] 3142]-0060-5 | 260| 9182] 1130| 3859|-0070-6 | 280 9888 1130] 3859
-0060-3 | 280| 9888] 1130| 3859-0070-5 | 280| 9888] 1530| 5225-0100-6 | 660| 23308 1530| 5225
-0070-3 | 280| 9888] 1530| 5225]-0100-5 | 280| 9888] 1840 6284|-0120-6 | 660| 23308 1840 6284
(1230)| (4201) (1700)| (5806)
-0100-3 | 660/23308] 1840| 6284-0120-5 | 660| 23308 2250 7684
-0120-3 | 660/23308] 2250| 7684|-0140-5 | 660| 23308 2700 9221
(2240)| 7650

() tipicamente com /gy

Conduta de  As dissipacdes de calor e os fluxos de ar de refrigeracdo do ACx 601
Refrigeragdo numa conduta de ar de refrigeracdo apresentam-se a seguir.
Grau de Dissipacgao de Calor Grau de Saida de Ar de Refrigeracao
proteccao proteccao
Radiador Seccao Frontal Radiador Seccao Frontal
IP 22 85 % das perdas | 15 % dasperdas | IP 22 80 % do fluxo de | 20 % do fluxo de
do ACx 600 do ACx 600 ar ar
IP 54 90 % das perdas | 10 % das perdas | IP 54 100 % do fluxo 0 % do fluxo de
do ACx 600 do ACx 600 de ar ar

Conversores de Frequéncia ACS/ACC/ACP 601
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Dimensdées e As dimensdes e pesos das unidades ACS/ACC/ACP 601 fixadas a
Pesos parede apresentam-se a seguir.

ACS 601 Type A'Lt]t;:'a La':]g':ra Proft:::lidade PE;o

0005-3 | 0006-5 420 220 292 14

—_— 0006-3 | 0009-5 420 220 292 14

- 0009-3 | 0011-5 420 220 292 14

0011-3 | 0016-5 | 0009-6/0011-6 420 260 208 175

0016-3 | 0020-5 | 0016-6/0020-6 420 260 208 175

0020-3 | 0025-5 | 0025-6 526 306 310 25

0025-3 | 0030-5 | 0030-6 526 306 310 25

., 0030-3 | 0040-5 | 0040-6 715 306 360 35

0040-3 | 0050-5 | 0050-6 715 306 360 35

0050-3 | 0060-5 715 306 360 35

0060-3 | 0070-5 | 0060-6 715 306 432 50

0070-3 | 0100-5 | 0070-6 715 306 432 50

0100-3 | 0120-5 | 0100-6 860 480 428 88

0120-3 | 0140-5 | 0120-6 860 480 428 88
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Programas de Aplicacdo Existem varios programas de aplicagdo para os conversores de
frequéncia ACS 600. Nem todas as seleccbes estdo disponiveis para
todos os tipos. Pode ser carregado um programa de aplica¢do de cada
vez na meméoria do conversor de frequéncia.

Macros de Aplicagdo

Programas de Aplicagao para o ACS 600

Standard (Padréo)

Pump and Fan Control (Controlo de Bomba e
Ventilador) (PFC)

Master/Follower (Mestre/Seguidor) (M/F)

Spinning Control (Controlo de Rotacao)

Motion Control (Controlo de Movimento)

Crane (Grua)

System (Sistema)

As macros dos programas de aplicagdo apresentam-se a seguir.

Programa Aplic. Macros Para...
Standard Fabrica aplicacbes industriais basicas
(Padrao) Manual/Auto para funcionamento local e remoto

Controlo PID processos em malha fechada

Controlo de Binarios

processos que requerem controlo de binarios

Controlo Sequencial

funcionamento a velocidades constantes pré-definidas

Macro de utilizador
1e2

definicbes de parametros personalizadas pelo
utilizador

Pump and Fan
Control (Controlo
de Bomba e
Ventilador)

Controlo de Bomba
e Ventoinha

controlo de estacéo de bombagem e ventilacao

Hand/Auto

operacao local e remota

Master/Follower
(Mestre/Segui-
dor)

Macros Mestre/
Seguidor incluidas
no programa de
Aplicacédo Padrao

accionamentos ligados uns aos outros

Spinning Control
(Controlo de
Rotacéo)

Controlo de rotacao

bobinas giratorias do motor a funcionar em
motores de rotor bobinado

Motion Control
(Controlo de
Movimento)

Controlo de Binario

processos que requerem controlo de binario

Controlo de
Velocidade

controlo de velocidade em malha fechada

Posicionamento

posicionamento ponto-a-ponto

Sincronizagao

posicionamento no alvo moével

Macro de utilizador 1 e 2

definigdes de parametros personalizadas pelo utilizador

Crane (Grua)

Grua

accionamento de grua normal

Controlo Mestre/
Seguidor

duas aplicagcbes de accionamento de grua com
funcionamento Mestre/Seguidor

Macro de utilizador 1 e 2

definigdes de parametros personalizadas pelo utilizador

Conversores de Frequéncia ACS/ACC/ACP 601
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Combinag¢bées Macro/

As macros de aplica¢do e de idioma incluidas em cada programa de

Idioma  aplicacdo do ACx 600 sao apresentadas a seguir. Nem todas as
selecgdes estdo disponiveis para todos os tipos.
Programa | Caracter de Macros de Aplicagao Idiomas
Aplic. Cédigo de
Tipo no. 15
Standard B* Fabrica, Manual/Auto, Controlo PID, Inglés (UK e Am), Francés, Espanhol,
(Padréo) Controlo Binario, Controlo Sequencial Portugués
C Fabrica, Manual/Auto, Controlo PID, Inglés (UK e Am), Alemdo, ltaliano,
Controlo Binario, Controlo Sequencial Holandés
D Fabrica, Manual/Auto, Controlo PID, Inglés (UK e Am), Dinamarqués, Sueco,
Controlo Binario, Controlo Sequencial Finlandés
E Fabrica, Manual/Auto, Controlo PID, Inglés (UK e Am), Francés, Espanhol,
Controlo Binario, Controlo Sequencial Portugués
Pump and F PFC (Controlo de Bomba e Ventoinha) Inglés (UK e Am), Alemdo, ltaliano,
Fan Control Holandés
(Controlo de G Controlo de Bomba e Ventoinha, Manual/ Inglés (UK e Am), Dinamarqués, Sueco,
Bomba e Auto Finlandés
Ventilador)
H Controlo de Bomba e Ventoinha, Manual/ Inglés (UK e Am), Francés, Espanhol,
Auto Portugués
Master/Fol- J Mestre/Seguidor + Macros incluidas na Inglés (UK e Am), Alemdo, ltaliano,
lower (Mes- selecgéo C Holandés
tre/Seguidor) K Mestre/Seguidor + Macros incluidas na Inglés (UK e Am), Dinamarqués, Sueco,
selecgdo D Finlandés
L Mestre/Seguidor + Macros incluidas na Inglés (UK e Am), Francés, Espanhol,
selecgdo E Portugués
M* Mestre/Seguidor + Macros incluidas na Inglés (UK e Am), Francés, Espanhol,
selecgdo B Portugués
System (Sis- N Aplicagédo de sistema Inglés
tema) (ACS 600 MultiDrive)
Motion Con- P ACP 600: Controlo Binario, Controlo de Inglés, Aleméo
trol (Con- Velocidade, Posicionamento, Sincronizagéo
t“?'o de Q ACP 600: Controlo Binario, Controlo de Inglés, Aleméo
Movimento) Velocidade
Crane (Grua) S Controlo de Grua, Mestre/Seguidor Inglés
Spinning Programa de aplicagéo de controlo de Inglés
Control rotacéo
(Controlo de
Rotaczo)
Custom T Assistente de programa de aplicagao Inglés
(Personali- (FCB Programavel)
zar) Y Programa de Aplica¢éo Especial Especificado pelo cliente

*Esta seleccédo é para o mercado Norte-Americano. As definicbes de

parametros pré-definidas nas macros de aplicagcdo padrdo incluem pequenas
alteracdes para cumprir os regulamentos locais, tais como a iniciar/parar de
3-fios.
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As caracteristicas dependentes do programa de aplicacdo do ACx 600

Protecgdo  apresentam-se a seguir. e disponivel como padrdo, o opcional. Nem
todas as selecgbdes se encontram disponiveis para todos os tipos. Para
mais informac¢ao, consultar o Manual Firmware apropriado do
programa de aplicacao.

Falhas Pré- Lo 3 s | FungbéesdeFalha |Lo 3 | s Fungoe_s 96 Lo 8 P
programadas i% 5 % E Programaveis f% 5 E E Superwse?o ﬁ% s E E
&n_o g z &go s z Progrfama- &go s z
£ 5 veis 5
O [§) O
Temperatura do e | o | @ | @ |Entrada analégica PY Velocidade 2 2 2
ACx 600 abaixo valor minimo
Sobreintensidade e | o | @ | @ |PerdadoPainel de e | @ e | Corrente do PY PY
Controlo motor
Curto-circuito e | o | @ | @ |Falhaexterna e | o | @ | @ |Binariodo 2 e | 2
motor
Sobretensdo DC e | o | @ | @ |Sobreaguecimento e | o | @ | @ |Velocidadedo| ¢ PY
do motor motor
Fase de alimentacédo | ¢ | @ | @ | @ | Termistor/Pt 100 e | o | @ | @ |Referéncia1 PY
Subtensdo DC e | o | o | @ |Motorparado Py o | @ | Referéncia?2 Py
Sobrefrequéncia o @ e | Motor subcarregado PY e | @ |Valoractual1 | o
Perda de Painel de Py Perdafasedomotor | ¢ | @ | @ | @ | Erro posicéo PY
Controlo
Falha interna e | o | @ | @ |Falhaaterra e| o | @ | @ |Errosincron. PY
Falha interna na e | o | @ | @ |Medicdo velocidade PY Limiar de 4
placa de controlo I/O posicao
Temperatura e | o | @ | @ | Sobrevelocidade do ° Joystick PY
ambiente motor
Macro de Utilizador e | o | @ | @ |Binario ° Tempo de PY
queda de
travagem
longa
Interruptor de Py Ensaio do binario PY
travagem (em modo
fieldbus)
Sobrecarga do Py Comunicacgao o @
inversor Mestre/Seguidor
Sem dadosdemotor | @ | @ e | Travao PY
Falha de ID-RUN e | @ @ | Teste de comunicagéo PY
Controlo e e | Erro seguinte Py
diagnéstico do
ventilador do motor
Limites de posicao olo| e| o
Erro de comunicacao
Modulo de interface olo| e]| o
de encoder
Vel. excessiva PY

Avisos Pré-programados: Temperatura do ACS 600, Identificacido de
Funcionamento do Motor, alteracdo do Numero de Identificacdo do
Accionamento, Macro de Utilizador, Posi¢c&o do alvo (ACP).
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Normas Aplicaveis

Materiais

Fun¢oes de Rearme Automatico Programavel (apenas Programa
de Aplicacdo Padréo do ACS 600): apés sobreintensidade,
sobretensédo, subtensédo e entrada analdgica abaixo do valor minimo.

Fung¢des de Informagéo: versdo pacote controlo firmware ACx 600,
verséo programa de aplicacdo ACx 600, data de teste do ACx 600.

O ACS 600 cumpre as seguintes normas:

EN 60204-1: 1992 + Corr. 1993 (IEC 204-1). Seguranga da
maquinaria. Equipamento eléctrico das maquinas. Parte 1:
Requisitos gerais. Condigées para concordéancia: O montador final
da maquina é responséavel por instalar
- um dispositivo de paragem de emergéncia
- um dispositivo de desligamento de alimentacdo (ACx 601 e

ACx 604)
- 0 ACx 604 (IP 00) numa armacéo separada.

EN 60529: 1991 (IEC 529), IEC 664-1: 1992. Graus de protecgao
fornecidos pelos armarios (cédigo IP).

EN 61800-3 (1996): Padréo de produto EMC incluindo métodos de
teste especificos.

AS/NZS 2064 (1997): Limites e métodos de medi¢éo de
interferéncias electronicas caracteristicas de equipamento de
radiofrequéncia industrial, cientifico e médico.

Armario (ACx 601)

Espessura Cor
da Cobertura

PS (polistireno) 3 mm

NCS 1502-Y (RAL 90021 / PMS 420 C)

chapa de ago revestida de zincoaquentede 1.5a2 | 60 um NCS 8502-Y (RAL 9004 / PMS 426 C) semi-
mm pintada com tinta de poliester epoxi brilhante

perfil de aluminio anodizado (R2 a R6) preto ES 900

Embalagem (ACx 601)

faixas PP ou ago.

Placa enrugada (chassis R2 a R5 e mddulos opcionais), contraplacado (R6). Cobertura plastica da embalagem: PE-LD,

Eliminagcao

O ACx 600 contém matérias-primas que devem ser recicladas,
preservando assim a energia e 0s recursos naturais. Os materiais das
embalagens das unidades e op¢Bes ACx 600 respeitam o ambiente e
sdo reciclaveis. Todas os componentes metélicos podem ser
reciclados. Os componentes plasticos podem ou ser reciclados ou
gueimados em circunstancias controladas, segundo as
regulamentacdes locais. Se a reciclagem nao for possivel, todos os
componentes menos o0s condensadores electroliticos podem ser
depositados em aterro. Os condensadores DC da unidade contém
electrélito que € considerado lixo perigoso. (A localizagédo dos
condensadores electroliticos € mostrada num autocolante na traseira
da cobertura frontal, C11 a C13.) Devem ser retirados e tratados
segundo as regulamentacgdes locais.

Para mais informacfes sobre aspectos ambientais, por favor contacte
0 seu distribuidor ABB local.
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Marcacdo CE

Concordancia com a
Directiva EMC

Rede Industrial de Baixa
Tenséo

Apéndice A — Dados Técnicos dos ACS/ACC/ACP 601

Existe uma marcacao CE nos conversores de frequéncia ACx 601/607 para atestar
que a unidade segue as condigdes das directivas Europeias de Baixa Tens&o e EMC
(Directiva 73/23/EEC, emendada pela 93/68/EEC e Directiva 89/336/EEC, emendada
pela 93/68/EEC).

EMC significa Compatibilidade Electromagnética. E a capacidade do equipamento
eléctrico/electronico funcionar sem problemas num ambiente electromagnético. Do
mesmo modo, 0 equipamento ndo deve perturbar ou interferir com qualquer outro

produto ou sistema dentro da sua localizagao.

A Directiva EMC define os requisitos de imunidade e emissdes de equipamento
eléctrico usadas no Espaco Econémico Europeu. A norma EN 61800-3 dos produtos
EMC cobre os requisitos estabelecidos para os conversores de frequéncia.

Os conversores de frequéncia ACx 601 seguem a Directiva EMC na rede industrial de
baixa tensao, rede publica de baixa tensao (distribuicdo restrita) e redes IT (rede sem
ligacdo a terra) com as seguintes condi¢des:

1. Assegura-se que ndo sao propagadas emissbes excessivas para as redes de
baixa tensdo vizinhas. Em certos casos, a supressao natural nos
transformadores e cabos € suficiente. em caso de duvida, o0 ACx 600 pode ser
equipado com filtros EMC (consultar a Tabela A-1) ou pode-se usar o
transformador de alimentacéo com blindagem estatico entre o primario e 0
secundario.

2. O ACx 601 é instalado com cabos de motor e de controlo de acordo com o
especificado neste manual.

Nota: Recomenda-se equipar o ACx 600 com filtros EMC se existir equipamento
sensivel a emissdes conduzidas ligado ao mesmo transformador de alimentagdo que
o ACx 600.
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Tabela A-1 O filtro EMC das unidades ACx 600 esté marcado no cédigo tipo da
seguinte maneira. * Filtros du/dt + Filtros EMC, ** Filtros du/dt + Sem Filtros EMC,
*** Arméario EMC com Fiftros EMC.

Cdédigo de Tipo
Tipo de ACS 600 Caracter no. Selecgdes de Sem Selecgbes
Filtro EMC de Filtro EMC
ACS/ACC/ACP 601 ACI00000OOKKKNXXX 0 9
20
ACS/ACC/ACP 604 ACI00000OOKKKNXXX 0 9
20
ACS/ACC/ACP 607 ACI00000OOKKKNXXX 0,3* 5* 9
(55 a 630 kW) *
20
ACS/ACC 607 AC00000OOOONXXXXXX... 1, 2%x 0
(630 a 3000 kW)
26
ACS 600 Seccgao de Alimen- 1, 2% 0
tacao MultiDrive ACABO00O00OXKXKXX. ..
16
Secc¢édo de Accionamento ACAB1DO0000XXX. . 1 0
16

ﬁede de média tensdo

Transformador de alimentagéo

- — - g T T X — — n
‘ Vizinhanga de rede ‘ ‘ = Blindagem estatica ‘
‘ Ponto de medigao ‘ ‘ ‘
\ I \
‘ Baixa tensao ‘ ‘ Baixa tensao ‘
‘ Equi[)e_:\mento ‘ ‘ ACx 600 ‘
(vitima)
\ | \
‘ Equipamento ‘ ‘ Equipamento ‘
.- S . 4 0L - - = =" = _ _ _ _ _ _ N

Uso do ACx 600 em Ambiente de Classe Il sem filtros (EN 61800-3: 0 Ambiente de
Classe Il inclui todas as estruturas que ndo sejam aquelas directamente ligadas a rede
de alimentacéo de baixa tensédo que alimenta edificios usados para fins domésticos.)
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Rede Publica de Baixa
Tenséo

Rede sem Ligacgéo a
Terra (Rede IT)

Directiva de Maquinaria

Marcacées UL/CSA

UL

Apéndice A — Dados Técnicos dos ACS/ACC/ACP 601

1. O ACx 600 esta equipado com filtros EMC (consultar Tabela A-1).

2. O ACx 601 é instalado com cabos de motor e controlo de acordo com o
especificado neste manual.

3. O comprimento maximo do cabo é de 100 metros.

Sem considerar os requisitos EMC, ndo utilize o ACx 600 em estabelecimentos
domeésticos de rede de alimentacao publica de baixa tensédo. Este tipo de utilizacao
pode provocar interferéncias de radiofrequéncia.

1. Assegura-se que ndo s&o propagadas emissdes excessivas para redes de baixa
tensao vizinhas. Em certos casos, a supressao natural nos transformadores e
cabos ¢é suficiente. Em caso de duvida, pode-se usar o transformador de
alimentacdo com blindagem estatica entre o primario e o secundario.

2. O ACx 601 é instalado com cabos de motor e de controlo de acordo com o
especificado neste manual.

Nota: O ACx 600 ndo deve ser equipado com filtros EMC (consultar Tabela A-1)
quando instalado em redes regulaveis. A rede fica ligada ao potencial de terra através
dos condensadores de filtro EMC. Em redes flutuantes isto pode provocar perigos ou
danificar a unidade.

Os conversores de frequéncia ACx 601/604/607 cumprem os requisitos da Directiva
de Maquinaria da Unido Europeia (89/392/EEC) para um equipamento destinado a ser
incorporado em maquinas.

As marcacdes UL/ULc/CSA para os conversores de frequéncia ACS 600 séo
apresentadas abaixo (x).

Tipo de ACx 600 uL ULc CSA
ACS 601 (IP 22) X X X
gamas 480 V, 500 V e 600" v

ACS 601 (IP 54)

Tamanhos de chassis ACS 604 R7 a
R9 gamas 480 V, 500 V e 600" v

ACS 604 pendente| pendente pendente
unidades ligadas em paralelo 600 V

Da aprovagéao é valida até 600 V

O ACS 600 pode-se usar num circuito capaz de dar n&o mais de 65 kA rms de
amperes simétricos a um maximo de 480 V (unidades de 500 V), e a um maximo de
600 V (unidades de 690 V).

O ACS 600 fornece proteccao contra sobrecargas segundo o Cdodigo Nacional de
Electricidade (EUA). Ver Manual Firmware ACS 600 para definicao. A definicéo por
defeito esta desligada e deve ser activada ao iniciar.

Os accionamentos ACS 600 destinam-se a serem usados num ambiente controlado
interior aquecido. Ver sub-seccéo Condicdes Ambientais sobre os limites especificos.

Chopper de travagem do ACS 600 - a ABB tem maodulos de chopper de travagem que,
quando aplicados com resisténcia de travagem de aproximadamente o mesmo
tamanho, permite ao accionamento dissipar energia regenerativa (normalmente
associada a desacelerar rapidamente um motor). A aplicagéo correcta do chopper de
travagem é definida no Manual de Instalac&o do Interruptor de Travagem (NBRA-6xx;
Instalacd@o de Interruptores de Travagem e Guia de Iniciagao), Apéndice A. Estes
conselhos permitir-lhe-&o dimensionar os interruptores de travagem as suas
necessidades de aplicagcéo especificas para ciclos de trabalho padréo ou alargados.
Isto pode ser aplicado a um accionamento simples ou accionamentos multiplos com
Bus DC ligado para permitir uma partilha da energia regenerativa.
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o Marcacéo

Obediéncia as normas

AS/NZS 2064

Uma marca “C-tick” encontra-se aderida aos conversores de frequéncia ACx 601/607
para comprovar que a unidade obedece as disposi¢des de:

» Radiocommunications (Electromagnetic Compatibililty) Standard 1998
» Radiocommunications (Compliance Labelling - Incidental Emissions) Notice 1998

» AS/NZS 2064: 1997. Limites e métodos de medicdo de interferéncias electronicas
caracteristicas de equipamento de radiofrequéncia industrial, cientifico e médico
(ISM).

» Radiocommunication Regulations of New Zealand (1993).

A legislacdo acima define os requisitos estabelecidos para emissdes de equipamento
eléctrico utilizado na Australia e na Nova Zelandia. O standard AS/NZS 2064 (Limites
e métodos de medicao de interferéncias electrénicas caracteristicas de equipamento
de radiofrequéncia industrial, cientifico e médico, 1997) aborda os requisitos em
detalhe para conversores de frequéncia trifasicos.

Os conversores de frequéncia ACx 601 obedecem as normas AS/NZS 2064 para
equipamento de classe A (apropriado para uso em todos os estabelecimentos,
excepto domésticos e aqueles directamente conectados a redes de baixa voltagem de
fornecimento a edificios utilizados com fins domésticos). Esta obediéncia as normas é
valida se se verificam as seguintes condicges:

1. O ACx 600 encontra-se equipado com filtros EMC (ver Tabela A-1).
2. O ACx 601 encontra-se instalado de acordo com as instru¢des deste manual.

O motor e os cabos de controlo utilizados obedecem as especificagcdes deste
manual.

4. O comprimento maximo do cabo é de 100 metros.

Nota: O ACx 600 ndo deve ser equipado com filtragem EMC (ver Tabela A-1) quando
instalado em redes flutuantes. A alimentacéo liga-se ao potencial de terra através dos
condensadores de filtragem EMC. Em redes flutuantes, esta caracteristica pode
causar perigo ou danificar o equipamento.

A-28

Conversores de Frequéncia ACS/ACC/ACP 601



Responsabilidades e
Garantias do
Equipamento

Limite de
Responsabilidade

Apéndice A — Dados Técnicos dos ACS/ACC/ACP 601

Geral: A ABB assegura o Equipamento fornecido pela ABB contra defeitos do material
€ mao-de-obra por um periodo de doze (12) meses apds a instalagéo ou vinte e quatro
(24) meses apébs a data de expedicao da fabrica, conforme o ocorrer primeiro.

No caso de acontecer alguma avaria conforme as garantias aplicaveis nos periodos
especificados e sob utilizagdo normal e devida, e desde que o Equipamento tenha sido
devidamente armazenado, instalado, utilizado e mantido, e se o Cliente tiver dado o
devido conhecimento, a ABB devera corrigir essa nao-conformidade ao seu critério;
por (1) reparagéo ou substituicdo do equipamento ndo-conforme ou partes deste. As
reparacgdes ou substituicdes segundo a garantia n&o deven renovar ou aumentar o
periodo de garantia do equipamento original aplicavel, desde que, tais reparacdes ou
substituicdes do equipamento ou partes dele sejam garantidas pelo tempo restante da
garantia original ou 30 dias, conforme o que for maior.

A ABB néo € responsavel por proporcionar acesso ao defeito, incluindo a
desmontagem e montagem do equipamento ou pelo transporte de e para a reparacao
ou fabrica, sendo tudo isso a conta e risco do Cliente.

Estas garantias ndo se aplicam a nenhum Equipamento ou partes dele que (1) tenham
sido reparadas ou alteradas inconvenientemente; (2) tenham sido sujeitos a usos
errados, negligéncia ou acidente; (3) tenham sido usados de maneira contraria as
instrucdes da ABB; (4) sejam parte de materiais fornecidos ou de desenho estipulado
pelo Comprador; ou (5) sejam equipamentos usados.

As garantias anteriores sao exclusivas e em lugar de todas as outras garantias de
qualidade e funcionamento, escritas, orais ou implicitas e todas as outras garantias
incluindo quaisquer garantias implicitas de venda ou adequacao para um determinado
fim, s&o aqui regeitadas pela ABB e por todos os fabricantes de equipamentos.

A correccado de nao-conformidades na maneira e durante o periodo de tempo acima
referido, devem ser as Unicas solugdes do cliente e constituem o cumprimento das
responsabilidades da ABB e de qualquer fabricante de Equipamentos (incluindo
qualquer responsabilidade de danos directos, indirectos, especiais, acidentais ou
consequentes) quer na garantia, contrato, negligéncia, danos, responsabilidade estrita
ou outras em relacdo quaisquer nao-conformidades, defeitos ou deficiéncias do
equipamento fornecido ou servigos prestados.

EM NENHUM CASO DEVERA A ABB, OS SEUS FORNECEDORES OU
SUBCONTRATANTES SEREM RESPONSAVEIS POR DANOS ESPECIAIS,
INDIRECTOS OU CONSEQUENTES, QUER NO CONTRATO, GARANTIA, DANOS,
NEGLIGENCIA, RESPONSABILIDADE ESTRITA OU OUTROS, incluindo, mas néo
limitados a perdas de lucros ou rendimentos, falha na utilizagéo do Equipamento ou de
qualquer equipamento associado, custos de capital, custos de equipamentos de
substituicao, instalagdes ou servigos, custos de suspensao de funcionamento, atrasos
ou reclamacgdes de quaisquer outros prejuizos dos clientes do Cliente ou terceiros. A
responsabilidade da ABB por qualquer reclamacao, quer em contrato, garantia,
negligéncia, danos, responsabilidade estrita ou outros, de qualquer perda ou dano
resultantes ou ligados ao contrato, cumprimento ou infracgdo do mesmo, ou do
design, fabrico, venda, entrega, revenda, reparacéo, substituicao, instalacao,
instrucdes técnicas de instalagdo, inspeccéo, funcionamento ou utilizacdo de qualquer
equipamento coberto por ou de qualquer ligagdo com 0 mesmo, ndo deve de maneira
alguma exceder o preco de compra do Equipamento ou parte dele ou servigos que
originem a Reclamacao.

Todas as clausulas legais contra a ABB originadas ou relacionadas com o contrato,
cumprimento ou infracgbes do mesmo sdo extintas a ndo ser que sejam levadas a
cabo dentro de um ano do tempo de reconhecimento das despesas do mesmo.

Em nenhum caso, independentemente das causas, deve a ABB assumir a
responsabilidade ou ser responsavel por multas ou clalsulas de multas de qualquer
tipo ou por indemnizagbes ao cliente ou outros por custos, danos, ou despesas
originadas ou relacionadas com os bens ou servicos da encomenda.
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O seu distribuidor local ou escritério ABB pode ter pormenores de garantia diferentes
que seréo especificados nos termos de venda, condi¢des ou termos de garantia. Estes

termos encontram-se disponiveis sob venda.

Se tiver alguma questao relacionada com o seu conversor de frequéncia ABB, por
favor contacte o seu distribuidor local ou os escritérios ABB. Os dados técnicos,
informacdes e especificacbes sao validos a partir da sua impressao. O fabricante
reserva-se o direito de modifica-las sem aviso prévio.
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Apéndice B — Desenhos Dimensionais
ACS/ACC/ACP 601

Furos para bucins

O seguinte conjunto de desenhos ¢ efectivo desde 6.9.1999.

Chassis R2 R3 R4 R5 R6 R7
ACx = ACx = ACx = ACx = ACx = ACx =
ACS/ACC/ACP ACS/ACC/ACP ACS/ACC/ACP ACS/ACC/ACP ACS/ACC/ACP ACS/ACC/ACP
Furo ACx 601-0005-3 ACx 601-0009-6 ACx 601-0020-3 ACx 601-0030-3 ACx 601-0060-3/-6 ACx 601-0100-3/-6
ACx 601-0006-3 ACx 601-0011-3/-6 ACx 601-0025-3/-6 ACx 601-0040-3 ACx 601-0070-3 ACx 601-0120-3
ACx 601-0009-3 ACx 601-0016-3 ACx 601-0025-5 ACx 601-0050-3 ACx 601-0070-5/-6 ACx 601-0120-5/-6
ACx 601-0006-5 ACx 601-0016-5/-6 ACx 601-0030-5/-6 ACx 601-0040-5/-6 ACx 601-0100-5 ACx 601-0140-5
ACx 601-0009-5 ACx 601-0020-5/-6 ACx 601-0050-5/-6
ACx 601-0011-5 ACx 601-0060-5
mm mm mm mm mm mm
SINAL 23 23 29 29 29 29
INJOUT 29 29 37 37 48 60
BR 29 29 29 37 37 60
. 23 23 23 23 23 29
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Chassis R2
220

TIPO (ACx = ACS/ACC/ACP) PESO
ACx 601-0005-3 14 kg ///&\
ACx 601-0006-3 14 kg ° °
ACx 601-0009-3 14kg © @ D °
ACx 601-0006-5 14 kg @ @
ACx 601-0009-5 14 kg
ACx 601-0011-5 14 kg

o o 2%

o o 2

Saida Ar

I

140

Saida Ar Principal saida ar

I

e

67.2

166.5

380 Montagem parede

397 Montagem rebordo

128

Entrada Ar

Entrada Ar
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Montagem por flange Chassis R2

397

—F 0 O=—-Mb, 4 pcs
U ’ v

)

Montagem por flange Chassis R3

224

22 180 22

42{ |

e -

]

& M6, 4 pcs
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Chassis R3

260[10.25"]

[.zL 111862

‘ 219[8.62"] ‘
245[9.64"]
Vista inferior

Saida ar

49.5[1.95”] 80[3.15"]

= e 1
0

[.L9°2]8 /9

I

A

Entrada ar

[.¥S9l]ozy

TIPO (ACx = ACS/ACC/ACP) PESO

ACx 601-0011-3 17.5 kg

ACx 601-0016-3 17.5 kg

ACx 601-0016-5 17.5 kg

ACx 601-0020-5 17.5 kg

ACx 601-0009-6/0011-6 17.5 kg

ACx 601-0009-6/0020-6 17.5 kg
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Chassis R4

Apéndice B — Desenhos Dimensionais ACS/ACC/ACP 601

305.5

o]

G691l

o]

vl

Bununow |jom

I 261 i
289
BOTTOM
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MB‘\\\\ ‘ 200 ‘ ////*A
<A <~ |
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e 61 80
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TIPO (ACx = ACS/ACC/ACP) PESO
ACx 601-0020-3 25 kg
ACx 601-0025-3 25 kg
ACx 601-0025-5 25 kg
ACx 601-0030-5 25 kg
ACx 601-0025-6 25 kg
ACx 601-0030-6 25 kg
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Montagem por flange
Chassis R4 .
3 200 (52
| S
fe
i O % n
/ T
M6, 4 pcs —
Montagem por flange
Chassis R5/R6 27001063
200[7.87"]
35[1.38] 3501.38")
TOP
j—o
fo
[ S !
O\; M6 4 pcs E
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L1

Chassis R5/R6
305.5[12.03”]
BOTTOM VIEW TIPO (ACx = ACS/ACC/ACP) PESO L1
mm In
e ACx 601-0030...0050-3 35kg 1905 7.48
& ACx 601-0040...0060-5 35kg 1905 7.48
2 ACx 601-0040-6/-0060-6 35kg 1905 7.48
- ACx 601-0060...0070-3 50 kg 2625 10.31
ACx 601-0070...0100-5 50 kg 2625 10.31
ACx 601-0060-6/-0070-6 50 kg 2625 10.31
=
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Chassis R7
TIPO (ACx = ACS/ACC/ACP) PESO
ACx 601-0100-3/-6 88 kg
ACx 601-0120-3 88 kg
ACx 601-0120-5/-6 88 kg
ACx 601-0140-5 88 kg
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Ligacées de Cabos de
Controlo ACP 601

Apéndice B — Desenhos Dimensionais ACS/ACC/ACP 601

As entregas incluem um saco com quatro ganchos, parafusos e fita de
cobre (tamanho de chassis R4 tem também uma fita de montagem).
Prenda os cabos codificador e de controlo conforme se explica em
baixo. Se forem necessarios mais de quatro cabos, ligue a blindagem
entrancada (fios de ligacéo a terra) dos cabos adicionais o mais curto
possivel & guia de ligacao a terra @ perto da placa NIOC(P). E mais
importante prender o cabo do encoder do que o de relé ou outros
cabos de sinal digital.

1. Desnude o cabo conforme a figura seguinte.

2. Apenas tamanho de chassis R4: aperte a placa de montagem com
parafusos ao chassis.

3. Ligue os condutores aos terminais apropriados na placa NIOC/
NIOCP.

4. Assegure 360 graus na ligag¢éo a terra enrolando fita de cobre a
volta da parte aberta do cabo por baixo do gancho.

5. Aperte os ganchos ao chassis com parafusos.

6. Tor¢a a blindagem (fios de ligag¢éo a terra) exterior e ligue-o pelo
caminho mais curto possivel (max. 2 cm) ao terminal de ligagéo a
terra mais préoximo. Com cabos de blindagem dupla, ligue cada
blindagem de condutor (fios de ligagdo a terra entran¢ados)
separadamente ao terminal de ligac&o a terra mais préximo. As
blindagens dos condutores de outros cabos que ndo sejam de
encoder podem ser entrancadas juntas.
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Cabo de blindagem simples

>

oo~
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Cabo de blindagem dupla
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Apéndice B — Desenhos Dimensionais ACS/ACC/ACP 601

Chassis R do ACP 601

Parafuso de ligacado aterra
do cabo de encoder —]

Parte desnudada do cabo —]

Chassis R do ACP 601
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Cabo de encoder
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Chassis R4 do ACP 601
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@ Barra de terra

Placa de montagem
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Parafuso de
ligacdo a terra do
cabo de encoder

Parte desnudada do cabo/

Cabo de encoder
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Chassis R5/R6 do ACP 601

© S ©
o 0
8 8
° 4 OO o ]
BHsE=,
N o o
o O O °
0 0 0
o o
® ®

== R Parafuso de
Gancho \ & / _ / ligag&o & terra do
/ == - cabo de encoder

Parte desnudada do cabo/

=

Cabo de encoder

B-12 Conversores de Frequéncia ACS/ACC/ACP 601






AL 1D D
FRpw

3AFY 64182552 R0408 REV B

EFECTIVO: 6.9.1999 PT
Apéndice B: 6.9.1999

ASEA BROWN BOVERI, S.A. ASEA BROWN BOVERI, S.A.
Estrada Casal do Canas Rua Aldeia Nova, S/N
Edificio ABB Alfragide 4455-413 PERAFITA

2720 Amadora Telefone +351 2 9992651
Telefone +351 1 4256239 Telefax +351 2 9992696

Telefax +351 1 4256392



